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astrzezenia i Srodki ostroznosci

» 1.1 Zastrzezenia

Drony moga stwarzac zagrozenia, a ich obstuga jest stosunkowo ztozona. Przed uzyciem przeczytaj
cafg instrukcje, aby zdoby¢ podstawowa wiedze | pozna¢ funkcje drona. Podczas pierwszego uzycia
é—\TOkM' 2 zaleca sie lot w trybie GNSS na rozlegtym terenie na zewnatrz, co pozwoli zapoznac sie z jego
unkcjami.

Scisle przestrzegaj procedur i $rodkéw ostroznosci opisanych w instrukeji, aby korzysta¢ z produktu bezpiecznie i prawidtowo.

Osoby ponizej 16 lat powinny pozostawac pod nadzorem dorostego. Produkt nalezy przechowywac
poza zasiegiem dzieci.

Firma niechnosi odpowiedzialnosci ani nie Swiadczy ustug gwarancy{(nych w przypadku bezposrednich
lub posrednich strat, w tym szkéd majgtkowych i obrazen ciata, wynikajacych z nieprzestrzegania
zasad bezpieczenstwa podanych w instrukcji.

Nie demontuj zadnych czesci poza smigtami i nie modyfikuj produktu bez oficjalnych wytycznych.
Uzytkownik odpowiada za skutki naruszenia tych zalecen.

{es’li potrzebujesz pomocy w zakresie uzytkowania, obstugi lub konserwacji, skontaktuj sie z
okalnym sprzedawca lub producentem.

Oprogramowanie poktadowe drona przeszto rygorystyczng certyfilgaci'e bezpieczenstwa | wykorzystuje
zaawansowane szyfrowanie oraz mechanizmy ochrony przed manipulacja, ktére zabezpieczaja Kod
przed nieuprawnionymi zmianami. Zabezpieczenia wykrng{'a i blokuja nielegalne modyfikacje,
chronigc sterowanie lotem i gromadzenie danych przed ztosliwym oprogramowaniem, wirusami oraz
atakami hakerskimi.

Prawa autorskie i prawa wtasnosci do niniejszego dokumentu nalezg do Shenzhen Potensic Intelligent
Co., Ltd. (dalej ,Potensic”). Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Aktualizacje znajdziesz
na stronie https://www.potensic.com.

» 1.2 Bezpieczehstwo i srodki ostroznosci

Unikaj przeszkdd i skupisk ludzi

Abg zapewni¢ bezpieczefstwo sobie i innym, nie uzywaj produktu w miejscach zattoczonych, w

Eo lizu wysokich budynkéw ani przewodéw wysokiego napiecia. Nie korzystaj z niego takze podczas
rudnych warunkéw pogodowych, takich jak silny wiatr, ulewa i burza. Dron moze woéwczas
zachowywac sie nieprzewidywalnie, zmienia¢ predkosc lub stan lotu i stwarza¢ zagrozenie.

Chron przed wilgocia

Aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu lub uszkodzeniu precyzyjnej elektroniki i czesci
mechanicznych, chron produkt przed wilgocia.

Bezpieczna obstuga

Ryzyko ni?j)rzewidzianych zdarzen rosnie, gdy operator jest zmeczony, w ztej kondycji psychicznej lub
niedo$wiadczony. Dla bezpieczenstwa naprawiaj produkt wytacznie z uzyciem oryginalnych czesci.
Uzywaj go w okreslonych granicach parametréw i przestrzegaj lokalnych przepisow bezpieczenstwa.
Nie zblizaj sie do szybko obracajacych sie czesci

Kiedy $migta obracaja sie z duza predkoscia, trzymaj drona z dala od ludzi i zwierzat, aby unikna¢
skaleczen'i zaktécen. Nie dotykaj rekami obracajacych sie smigiet.

Chron przed zrédtami ciepta

Chron produkt przed vgyso{ki temperaturg i Zrédtami ciepta, aby unikna¢ nieprawidfowego dziatania,
zen

odksztatcen lub uszkodzen. Jest to szczegdlnie wazne ze wzgledu na metalowe, witdkniste, plastikowe i

elektroniczne elementy urzadzenia.

» 1.3 Ostrzezenia i wskazéwki
01. Zachowaj opakowanie i instrukcje w bezpiecznym miejscu: zawierajg wazne informacje.

02. Uzytkownik odpowiada za to, aby korzystanie z drona nie powodowato szkéd na osobie ani
mieniu innych.
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I()3b. Fer‘?a i sprzedawcy nie odpowiadajg za straty ani obrazenia wynikajace z niewtasciwego uzycia
ub obstugi.

04. Podczas montazu i testowania drona nalezy scisle przes;trzegb ¢ krokéw opisanych w instrukcji. W
locie zachowuj co najmniej 1-2 m odstepu od siebie i innych osdb, aby dron nie uderzyt w cztowieka i
nie spowodowat obrazen.

05. Produkt powinien montowac dorosty. Osoby ponizej 16 lat nie powinny samodzielnie obstugiwac
produktu. Akumulator nalezy tadowa¢ pod nadzorem dorostego, z dala od materiatéw tatwopalnych.

06. Produkt zawiera drobne czesci. Trzymaj je poza zasiegiem dzieci, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu.
07. Nie lataj nad drogami ani zbiornikami ze stojaca woda, aby unikna¢ wypadkdéw.

08. Nie wolno demontowacd ani przerabiac¢ produktu z wyjatkiem smigiet; moze to prowadzi¢ do
usterek drona.

09. taduj inteligentny akumulator tadowarka USB zgodng z normami FCC/CE.

10. Kontroler zawiera wbudowany akumulator litowy 3,6 V, ktéry nie wymaga wymiany.

11. Nie zwieraj ani nie Sciskaj akumulatora; grozi to wybuchem.

12. Nie umieszczaj akumulatora w gorgcym miejscu, w ogniu ani w poblizu grzejnika elektrycznego.

13. Zachowaj odstep od szybko obracajacych sie Smigiet. Nie uzywaj drona w ttumie, aby unikna¢
skaleczen i obrazen.

14. Nie uzywaj produktu w silnym ﬂolu magnetycznym, np. przy przewodach wysokiego napiecia,
metalowych konstrukcjach, samochodach i pociggach; moze to pogorszy¢ stabilnos¢ potaczenia.

15. Dokfadnie zapoznaj sie z lokalnymi przepisami, aby nie korzystac z drona bez wymaganych
uprawnien.

16. Aby spetni¢ wymogi dotyczace srodowiska radiowego lotnictwa, w okresach i obszarach objetych
nakazami ograniczenia transmisji radiowej wydanymi przez wtasciwe organy wstrzymaj uzywanie
kontrolera zgodnie z poleceniami.

17. Nie lataj na matej wysokosci nad powierzchnig wody.
18. Trzymaj sie z dala od lotnisk, tras lotniczych i innych obszaréw ograniczonych.

2. Wskazéwki dotyczace lektury

» 2.1 Legenda

@ Zabronione ‘O Wskazéwki dotyczace obstugi i uzytkowania

/\ Wazne [E) Terminy techniczne i informacje referencyjne

» 2.2 Zalecenia dotyczace uzytkowania

1. Przed lektura instrukcji zaleca sie obejrze¢ film instruktazowy i skrécong instrukcje uruchomienia.

2. Na poczatku zapoznaj sie z rozdziatem ,Zastrzezenia i Srodki ostroznosci”.

» 2.3 Filmy instruktazowe / pobieranie aplikacji
Zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby:
1. Pobrac aplikacje Potensic Eve.
2. Obejrzed filmy instruktazowe.
3. Otworzy¢ najnowsza instrukcje obstugi.

4. Pozna¢ odpowiedzi na czesto zadawane pytania (FAQ).




Potensic
» 2.4 Rejestracja i pomoc o

Przy pierwszym uzyciu aplikacji nalezy utworzy¢ konto, aby zapewni¢ lepsze korzystanie z.
proguktu. Gwarantujemy, ze nigdy nie bedziemy gromadzi¢ informacji o uzytkowniku bez jego
zgody.

Procedura rejestracji . . . B

1. WprowadZ swoj adres e-mail na stronie rejestracji. . .

2. Odbierz kod weryfikacyjny i wprowadz go, a nastepnie przeczytaj i zaakceptuj Umowe
uzytkownika oraz olltﬁke prywatnosci.

3. Ustaw hasto, aby zakonczyc¢ rejestracje. .

Po pomysinej rejestracji nastgpi automatyczne zalogowanie.

* Podczas rejestracji upewnij sie, ze urzadzenie mobilne jest potgczone z Internetem.
* Jesli nie otrzymasz kodu weryfikacyjnego, sprawdz folder spam, poniewaz wiadomos¢
weryfikacyjna 'mogta zosta¢ omytkowo oznaczona jako spam.

VAN Bez rejestracji i zalogowania na konto Potensic nie bedzie mozna aktywowac drona, a liczba
lotéw Erobnygh bedzie ograniczona do 3. Zaleca sig zarejestrowanie i Zzalogowanie na konto w

celu aktywacji drona.

Pomoc

Dziekujemy za zakup Potensic ATOM 2. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy
uwazne przeczytanie instrukcji obstugi.

W razie jakichkolwiek probleméw z dronem skontaktuj sie z naszym zespotem pomocy
technicznej pod adresem support@potensic.com.

» 2.5 Terminy techrficzne

IMU IMU (inercyjna jednostka pomiarowa), najwazniejszy podstawowy czujnik drona.
TOF TOF (Time of Flight) - czas od wystania do odebrania odbitego ?/gna&u
(Time of podczerwieni, na podstawie ktérego okreslana jest odlegtosc o
Flight) obiektu.
Dolny system System czujnikow znai:dujqcy sie na spodzie drona, sktadajacy sie
wizyjny z kamery i modutu TOF.
sv(i:zz‘}/jc"jgnowanie Pozycjonowanie o wysokiej doktadnosci realizowane za pomoca dolnego systemu wizyjnego.
Kompas Czujnik geomagnetyczny umozliwiajgcy dronowi okreslenie kierunku.

Czujnik ci$nienia atmosferycznego umozliwiajacy okreélenie
Barometr wysokosci na podstawie cisnienia.

Odblokowanie / blokadd TZ€jscie silnikow drona ze stanu zatrzymania do obrotéw jatowych.

e Po odblokowaniu silniki zaczynaja obracac sie ze stata predkoscia,
Bieg jatowy ale bez sity nosnej wystarczajacej do startu drona.

Automatyczny powrdt Dron automatycznie powraca do punktu HOME na podstawie pozycjonowania GNSS.

Przéd drona Kierunek, w ktérym skierowana jest
kamera drona.
Draiek gazu Wznoszenie lub opuszczanie drona.
Drazek pochylenia Lot drona do przodu lub do tytu.

Prazek lenia Lot drona w lewo lub w prawo.

Draiek obrotu Obrét drona zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.
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Przeglad

\lé\l t mlrozdziale przedstawiono charakterystyke funkcjonalng ATOM 2 oraz schematy drona i
ontrolera.

» 3.1 Wprowadzenie

ATOM 2 ma sktadane ramiona utatwiajace transport i lekka konstrukcje wazacg zaledwie 245 g. Dron
jest wyposazony w system pozycjonowania wizyjnego, ktéry umozliwia precyzyjny zawis na matej wysokosci w
pomieszczeniach i na zewnatrz. Czujnik GNSS umozliwia pozycjonowanie oraz automatyczny powrot.
Kamera wykorzystuje 1/2-calowy przetwornik Sony CMOS i umozliwia nagrywanie obrazu 4K/30 kl./s
oraz wykonywanie zdje¢ 48 MP. Kamera jest zamontowana na 3-osiowym gimbalu, ktéry zapewnia stabilne
nagrania podczas lotu dronem.

Kontroler ATOM 2 wykorzystuje cyfrowa technologie transmisji PixSync 4.0, zapewniajagc maksymalny
zasieg komunikacji do 10 km oraz transmisje wideo 1080p w idealnych warunkach. Kontroler

ma rozsuwang i sktadang konstrukcje z miejscem na urzadzenie mobilne po roztozeniu.

Po potaczeniu z kontrolerem przewodem USB mozna obstugiwac i konfigurowac drona za pomoca
aplikacji oraz ogladac¢ obraz z transmisji HD. Wbudowany akumulator litowy kontrolera

zapewnia maksymalny czas pracy okoto 4 godzin.

ATOM 2 wykorzystuje autorska technologie sterowania lotem SurgeFly, osiggajac maksymalna predkos¢ 16 m/s
(52 ft/s) i maksymalny czas lotu okoto 32 minut, przy odpornosci na wiatr do poziomu 5.

» Warunki testu maksymalnego czasu lotu: temperatura otoczenia okoto 25°C, brak wiatru, lot
do przodu ze statg predkoscig 5 m/s, ustawiony tryb nagrywania 1080p/24 kl./s (bez
faktycznego nagrywania podczas lotu), od poziomu akumulatora 100% do 0%.

* Zuzycie energii znacznie wzrasta podczas powrotu pod wiatr. Jesli aplikacja wyswietli
ostrzeézenie o silnym wietrze, obniz wysokosc lotu i odpowiednio wczesnie rozpocznij powrét,
aby zapewni¢ bezpieczenstwo drona.

1. Wskaznik tadowania 7. Modut TOF 13. Smigto

2. Port tadowania USB-C 8. Dolny otwoér chtodzacy 14. Ramie

3. Zatrzask akumulatora 9. Wskaznik zasilania 15. Podpora anteny
4. Gniazdo karty microSD 10. Przycisk zasilania/parowania 16. OS ramienia

5. Tylny wskaznik 11. 3-osiowy gimbal i kamera

6. Monokularny modut wizyjny 12. Silnik bezszczotkowy
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Potensic

» 3.3 Schemat kontrolera o

1. Przycisk zasilania
Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom akumulatora. Nacisnij i
przytrzymaj, aby wigczy¢ lub
wytaczy¢ kontroler.

2. Wskaznik zasilania

Wyswietla aktualny poziom
akumulatora lub stan kontrolera.

3. Gniazdo montazowe 1/4"

Do zamocowania paska
kontrolera (*sprzedawany

oddzielnie). 11. Programowalny przycisk C2
4. Port potaczeniowy USB-C Rﬂggg}kgarfhgﬁg praetaczy¢ tryb predkosci

1 port). aaém) dwukrotnie, aby
Do podtaczania kontrolera. ustawic¢ Cruise Control (wtgcz/wytgcz/aktualizuj).
Pr%ytr.zyrgalj C2 I!)'UTijlewfgo pok rctla, aby
. ustawic balans bieli. Przytrzyma i uz
5. Przycisk powrotu do punktu startu (RTH) prawego pokretia, aby uygta\yvic' M. Funk)gje
Naciénij raz, aby dron zahamowat i zawist mozna ustawic w Potensic Eve: Ustawienia >

odczas automatycznych trybéw lotu. Sterowanie > Ustawienja kontrolera >
Rlacis’nij i przytrzymaj, aby rozpo,cﬁgﬁ_'RTH. Dostosowanie przyciskéw.

Nacisnij ponownie, aby anulowac

6. Drazki sterujace 12. Programowalny przycisk C1
Drazki stuza do sterowania ruchem Nacisnij raz, aby przetaczy¢ kat pochylenia
drona. Tryb drazkdéw ustawisz w kamery (0°/-90°). Nacisnij dwukrotnié, aby
Potensic Eve: Ustawienia > Brzeiaczyc '_frgb kamery (auto/reczn){).
Sterowanie > Ustawienia kontrolera > rzytrzymaj C1 i uzyj lewego pokretta, aby
Tryb drazkéw sterujacych. ustawi¢ czas migawki. Przytrzym% Cliuzyj
prawego pokretfa, aby ustawic ISO. Funkcje

mozna ustawic w Potensic Eve: Ustawienia >
Sterowanie > Ustawienia kontrolera >
7. Sktadana antena kierunkowa Dostosowanie przyciskow.
Przesyta bezprzewodowo sygnaty
sterujgce i wideo do drona. 13. Lewe pokretto
) ) Steruje pochyleniem kamery.
8. Uchwyt urzadzenia mobilnego
Stuzy do bezpiecznego zamocowania 14. Przycisk migawki/nagrywania
urzadzenia mobilnego na kontrolerze. o .
Nacisnij raz, aby zrobi¢ zdjecie lub o
rozpoczac/zatrzymac nagrywanie. Nacisnij i
przytrzymaj, aby przetaczy¢ tryb zdjecia/wideo.
9. Port tadowania USB-C

Do tadowania kontrolera. 15. Otwory chtodzace
10. Prawe pokretto 16. Schowek na drazki sterujace
Do sterowania zoomem Do przechowywania drazkéw
cyfrowym. sterujacych.
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4. Pierwsze uzycie

» 4.1 Przygotowanie drona

Produkt jest dostarczany w stanie ztozonym. Rozt6z go w nastepujacy sposob:
1. Zdejmij ostone gimbala.

2. Najpierw rozt6z przednie ramie, a nastepnie tylne.

3. Rozt6z topatki Smigiet.

» 4.2 Przygotowanie kontrolera

Zamontuj urzadzenie mobilne i drazki sterujace

Roztdz anteny.
Wyjmij drazki sterujgce ze schowkdéw.

Zamontuj drazki na kontrolerze.

HwnNE

& * Przewéd adaptera kontrolera jest kierunkowy - nie zamieniaj jego koAcéw.

« Nie wktadaj koncéwki USB-C przewodu adaptera do portu tadowania USB-C kontrolera,
poniewaz moze to spowodowac zwarcie.

Potensic * Przy podtaczaniu telefonu z Androidem, jesli system zapyta o tryb potaczenia USB,
Roveyos r1 wybiérz ,Przesytanie danych”. Inne opcje moga spowodowac niepowodzenie potaczenia.




Potensic
» 4.3 tadowanie / uruchamianie i wytaczanie (R

Przed pierwszym lotem konieczne jest wybudzenie akumulatora, w przeciwnym razie dron nie
uruchomi sie. Podtgcz port tadowania USB-C akumulatora i tadowarke USB do zasilania sieciowego
alg przeprowadzi¢ po&edyncze tadowanie (tadowarka USB nie znajduje sie w zestawie; mozna uzyc
tadowarki zgodnej z FCC/CE). Podczas tadowania czerwony wskaznik Swieci swiattem ciggtym i
asnie automatycznie po zakonczeniu. W przypadku zestawu Fly More Combo akumulator mozna
adowac za pomoca réwnolegtego koncentratora tadowania. Szczegéty znajduja sie w instrukcji
koncentratora. Koncentrator moze réwniez tadowac kontroler.

e

~[=]

Tryb 2

- » Najkrétszy czas tadowania przez port USB-C wx/nosi okoto 1 godz. 25 min. Aby uzyskad te
= predkos¢, tadowarka musi obstugiwac wyjscie 5 V/3 A.

* Zaleca sie tadowanie akumulatoréw przez réwnolegty koncentrator tadowania, co
pozwala szybko tadowacd jednoczesnie 3 akumulatory.

[\ * Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie wyja¢ akumulator z drona do tadowania. Jesli
akumulator jest tadowany w dronie, dron nie uruchomi sie.

« Jedli przew6d tadowania zostanie podtgczony przy wiaczonym dronie, urzadzenie
wytaczy sie automatycznie, a tadowanie bedzie kontynuowane.

* Po uzyciu akumulator moze by¢ zby_t,%orqcy. Nie taduj go przed ostygnieciem, poniewaz
inteligentny akumulator moze odrzucic¢ tadowanie.

* taduj akumulator co trzy miesigce, aby utrzymac aktywnos$¢ ogniw.
* Do portu USB-C podtaczaj oryginalny przewdd lub przewéd obsluguLacC?/ prad powyzej 3 A;
w przeciwnym razie moze dojs¢ do niepowodzenia tadowania lub uszkodzenia akumulatora.

 Podczas tadowania kontrolera PTD 1 z wbudowanym ekranem, aby uzyska¢ optymalna
predkos¢ tadowania, uzyj tadowarki USB obstugujacej szybkie tadowanie PD 2.0 lub nowsze |
oraz oryginalnego przewodu USB-C do USB-C. Przewod USB-A do USB-C moze nie uruchomi¢
szybkiego tadowania. Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji obstugi PTD 1.
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Uruchamianie

Dron: nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zaswieca sie wszystkie wskazniki
zasilania, a nastepnie zwolnij przycisk.

Kontroler: nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zaswieca sie wszystkie
wskazniki zasilania, a nastepnie zwolnij przycisk.
Wytaczanie

Dron: nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna, a
nastepnie zwolnij przycisk.

Kontroler: nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna, a
nastepnie zwolnij przycisk.

« Przyciski zasilania drona i kontrolera zaprojektowano tak, aby zapobiega¢ przypadkowemu
nacisnieciu. Gdy wszystkie wskazniki akumulatora sie zaswiecg, niezwtocznie zwolnij.
przycisk, aby zbyt dtugie przytrzymanie nie spowodowato automatycznego wytaczenia.

4.4 Aktywacja drona

Przed pierwszym uzyciem dron wymaga aktywacji w aplikacji Potensic Eve. Wiacz i potacz drona z
kontrolerem, nastepnie otwérz Potensic Eve’i postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie.

Po aktywacji dany dron i kontroler zostang domysinie ze sobg powigzane. Konto uzyte do
aktywacji uzyska petna kontrole nad dronem.

» Do aktywacji wymagane jest potgczenie z Internetem. Nieaktywowany dron moze
wykona¢ maksymalnie 3 ograniczone loty prébne.

4.5 Aktualizacja oprogramowania

Gdy dostepna jest nowa wersja oprogramowania, zaktualizuj jg za pomocg aplikacji Potensic Eve.

Po potgczeniu drona i kontrolera otworz aplikacje. Potensic Eve automatycznie poinformuje o

Eostepnkej aktualizacji. Dla najlepszego dziatania zaleca sie wykonanie aktualizacji zgodnie z
omunikatami.

* Przed aktualizacjg upewnij .si?(, ze poziom akumulatora drona wynosi co najmniej 30%, a
kontroler ma co najmniej dwie kreski natadowania. W przeciwnym razie nataduj urzadzenia.

* Sprawdz, czy ostona gimbala zostata zdjeta i czy w poblizu gimbala nie ma ciat obcych.

* Podczas aktualizacji urzadzenie mobilne musi ba/é,polqc.zone.z Internetem, w przeciwnym
razie pobieranie oprogramowania moze sie nie udac. Jesli na biezagcym urzadzeniu pobieranie
nie dziata, sprébuj innego urzadzenia lub systemu opeéracyjnego.

* Podczas aktualizacji kontroler i dron powinny znajdowac sie w odlegtosci do 1 m od siebie,
z dala od Zrodet zaktocen, takich jak komputery i routery.

* Nie obstuguj drona ani kontrolera Bod_czas aktualizacji (np. nie wytaczaj urzadzen i nie
podtaczaj/odtaczaj przewoddéw), chyba ze aplikacja wyraznie o to poprosi. Urzadzenia powinny
pozostac¢ nieruchome.



ATOM 2 sktada sie z systemu sterowania lotem, systemu komunikacji, systemu pozycH'onowa,nia. uktadu
zasilania i inteligentnégo akumulatora. W tym rozdziale opisano funkcje wszystkich’elementéw drona.

» 5.1 Pozycjonowanie

ATOM 2 wykorzystuje nowa technologie sterowania lotem SurgeFly firmy Potensic, ktéra
obstuguje dwa nastepujace tryby pozycjonowania:

Pozycjonowanie GNSS: zapewnia precyzrjne pozycjonowanie i nawigacje drona oraz
obsfuguje doktadny zawis, inteligentne loty i automatyczny powraét.

Pozycjonowanie wizyjne: umozliwia precgzyjne pozycjonowanie na matej wysokosci na
podstawie dolnego systemu w_izyLnego. ziata bez sygnatu GNSS, dzieki czemu produktu
mozna uzywac¢ w pomieszczeniach.

Przetaczanie: system sterowania lotem automatycznie wybiera tryb odpowiednio do
otoczenia drona. Gdy sygna{ GNSS jest s{a‘ll.\a’y, a dolny system wizyjny jest niedostepny,
dron przetacza sie w tryb Attitude (ATTI). W tym trybie dron nie utrzymuje stabilnego
zawisu i uzytkownik musi recznie sterowac drazkami, aby jak najszybciej wyladowac w
bezpiecznym miejscu. Podczas znizania uwaznie obserwuj potozenie, predkosc¢ i |
wysokosc drona. Aby ograniczy€ ryzyko wejscia w tryb ATTI i wygadku, unikaj lotéw w
miejscach o stabym sygnale GNSS oraz w ciasnych przestrzeniach.

& j.e¥¥ (t)grgiﬁicpzoozgl;l:jggc{/viv;g(i)a wizyjnego (OPTI) inteligentne tryby lotu sg niedostepne, a tryb lotu

* Przy stabym lub niedostepnxm sygnale GNSS nie bedzie mozna uruchomic¢ powrotu drona ani
niektorych funkcji, takich jak Al Track lub Al QuickShots.

* Przed lotem przecwicz i opanuj wszystkie metody sterowania w bezpiecznym miejscu.
Poczatkujacym zaleca sie ustawic sie’za dronem i utrzymywac go w zasiegu wzroku, aby nie
utraci¢ orientacji co do jego potozenia i kierunku.

» 5.2 Dolny system wizyjny

ATOM 2 jest wyposazony w dolny system wizyjne/ umieszczony na Modut TOF
s$0d2|e drona, skladajq% sie z kamery monokularnej i modutu TOF

(Time of Flight). Modut TOF ma nadajnik i odbiornik, a doktadna
wysokos¢ nad podfozem oblicza na podstawie czasu przejscia
sygnatu podczerwieni po odbiciu od powierzchni. W potaczeniu z
kamerg monokularng umozliwia to doktadne okreslanie pozycji
drona na matej wysokosci.

Kamera monokularna

Zakres obserwacji

Zakres roboczej wysokosci dolnego systemu wizyjnego wynosi 0,3-10 m. Doktadne pozycjonowanie
est mozliwe w zakresie 0,3-5 m. |

astosowanie: pozycionowanie wizyjne jest przeznaczone do srodowisk ze stabym lub
niedostepnym szgna em GNSS, ale’z wyraZzng fakturg podtoza i odpowiednim oSwietleniem, przy
wzther)eJ wysokosci drona 0,3-5 m. Po przekroczeniu 5 m dron przetgczy sie w tryb ATTI. Lataj
ostroznie.

Sposéb uzycia: dolny system wizyjny wiacza sie automatycznie, gdy spetnione sa
warunki pozycjonowania wizyjnego. W trybie pozycjonowania wizyjnego tyiny
wskaznik drona miga powoli na niebiesko-zielono.

Potensic — 10 —
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& * W trybie OPTI maksymalna wysokos$¢ lotu wynosi 5 m.

* Pozycjonowanie wizyjne jest jedynie funkcjg pomocniczg. Zawsze obserwuj zmiany warunkéw

lotu i trybu pozycjonowania i nie poleg
Uzytkownik musi stale kontrolowac¢ kon

Potensic

Ravey0s PL

ag' na

miernie na automatycznych decyzjach drona.
roler i by¢ gotowy do recznego sterowania dronem.

* System wizyjny moze dziata¢ nieprawidtowo nad nastepujacymi powierzchniami:

1

S~ W N

5.

przestrzeh zewnetrzna.

. Powierzchnia jednolita kolorystycznie.

. Powierzchnia silnie odbijajaca $wiatto, np. gtadki metal.
. Powierzchnia przezroczysta, np. woda lub szkto.
. Ruchoma faktura, np. biegnace zwierzeta lub jadace pojazdy.

6. Miejsca o bardzo stabym lub bardzo silnym oswietleniu.

Miejsca z gwattowng zmiang oswietlenia, np. wylot z pomieszczenia na silnie oswietlong

7. Powierzchnie o silnie powtarzalnej fakturze, np. mate ptytki o identycznym wzorze lub
regularne pasy.

« Dla bezpieczenstwa przed lotem sprawdZ kamere i nadajnik/odbiornik TOF.
na nich zabrudzenia, kurz lub woda, wyczys¢ je migkka Sciereczka. W przypa

systemu wizyjnego skontaktuj sie z pomoca techniczna.

» 5.3 Tylny wskaznik drona

esli znajdujg sie
ku uszkodzenia

d

Wskaznik Swieci
szybko miga na
czerwono

ciggle na niebiesko
czerwono Wskaznik

Wskaznik
swiecl uagle na

Uruchamiapie / - - D )
wyfaczanie Uruchamianie/wytaczanie: zielony wskaznik Swieci Swiattem ciagtym
Pozycjonowanie GNSS Pozycjonowanie wizyjne Tryb ATTI Powroét
Stan | _ _ _ _ _ ol
lotu
Wskaznik miga pgwoli na zielono Wskaznik miga powoli na niebiesko-zielono
Wskaznik miga ppwoli na niebiesko skaznik miga powoli na czerwono
Brak i
Eo{qczclanla Niski poziom akumulatora Btad|czujnika
d?g;r:mera z Awaryjne zatrzymanie smigiet
Ostrzeze (roztaczono)
nie i btad

WskaZnik wielokrotnie
zapala sie na krétko
na czerwono, a
nastepnie przez
dtuzszy czas
pozostaje zgaszony.

Aktualiza
cjai

klalibracja

Kalibracja kompas
parowania Tryb ¢

Wskaznik miga
naprzemiennie na
czerwono i zielono

aktualizacji

Wskaznik miga
naprzemiennie na
niebiesko i zielono

3u (poziomo) Kalipracja kompasu (p

Wskaznik szybko
Wskaznik szybko

jonowo) Tryb

miga na zielono
miga na niebiesko
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» 5.4 Inteligentny akumulator

5.4.1 Funkcje

Inteligentny akumulator ATOM 2 wykorzystu

system zarzadzania akumulatorem. Szczegolry przedstawiono ponizej:

je ogniwa o duzej gestosci energii i zaawansowany

Potensic

Raveys PL

Parametry podstawowe

Model: DSBT02B

2 szeregowo 2230 mAh

Napiecie znamionowe,

88V

Maks. prad tadowania USBB-C: 5V/3A

UsB-C/
Réwnolegty koncentrator tpKoneeistrator: 8 V/2,0 A|x

Funkcja / Op

S

ograniczenie
pradu tadowania

Ochrona . o X X )
balansuj Podczas tadowania napigcia ogniw akumulatora sa automatycznie wyréwnywane.
aca
Automatyczne Po peln¥m natadowaniu i 5 dniach bezczynnosci akumulator zaczyna
roztadowanie automatycznie roztadowywac sie do 50-70%, aby chroni¢ ogniwa.
Ochrona
prze . Po petnym natadowaniu tadowanie zostaje automatycznie zatrzymane.
przetadowani
em
Ochrona tadowanie zgtrzgma sie automatycznie, jesli temperatura akumulatora
temperatur spadnie ponizej 0°C lub przekroczy 45°C.
owa
Automatyczne W przypadku wykrycia nadmiernego pradu akumulator automatycznie

ograniczy prad fadowania, aby chroni¢ ogniwa.

Ochrona przed
nadmiernym

Gdy akumulator nie jest uzywany w locie, roztadowywanie zostaje
automatycznie zatrzymane przed nadmiernym roztadowaniem. .
Akumulator przechodzi w tryb hibernacji i zaleca sie jego natadowanie.

roztadowaniem|

Ochrona Po wykryciu zwarcia zasilanie zostanie automatycznie odciete, aby
przed chroni¢ drona i akumulator.

zwarciem

Monitorowan
ie stanu
akumulatora

BMS monitoruje stan akumulatora i wyswietla ostrzezenie po wykryciu
uszkodzonego ogniwa, aby mozna byfo odpowiednio wczesnie
wymieni¢ akumulator.

Funkcja
komunikacji

Informacje o cyklach tadowania i pozostatym poziomie energii s
przesytane do drona i mozna je wyswietli¢ w aplikacji.




t. Dh{gotrwkatg bez.CZBA%nOS'C' moze pogorszy¢ para,r;nedtr?l gkymulatqra, a nawet spowodowacd
n';‘?éasieacues.z odzenie. Aby utrzymac jego sprawnos¢, dofaduj go mniej wiecej co trzy
* Przechowuj akumulator w chtodnym i suchym miejscu, poza zasiegiem dzieci.
« Srodki ostroznosci przy niskiej temperaturze:
1. Akumulatora nie wolno uzywac do lotu, gdy temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C.
2. Przy niskiej temperaturze przed lotem wykonaj zawis, aby wstepnie ogrza¢ akumulator.
3. W zimnie moc wyjéciowa akumulatora jest ograniczona, co zmniejsza odpornos¢ na wiatr - lataj ostroznie.
4. W niskiej temperaturze i na duzej wysokosci osiagi s stabsze - lataj ostroznie.

« Pielegnacja po locie: po locie odczekaj, az akumulator ostygnie do zakresu temperatury
tadowania (JO-4O°C), a dopiero potem go taduj.

 Bezpieczenstwo podczas transportu: dla bezpiecznego transportu utrzymuj niski poziom
natadowania. Przed transportem roztaduj akumulator ponizej 30%.

5.4.2 Montaz i demontaz akumulatora

Montaz: Demontaz:

Wsun akumulator do komory i zatrzasnij Nacisnij zatrzask akumulatora i

EII%kadQ. Po petnym osadzeniu ustyszysz wysun akumulator z komory.
ikniecie.

VAN Po wiozeniu akumulatora upewnij sie, ze zatrzask wrdcit na swoje miejsce. Jest to kluczowe
dla bezpieczenstwa lotu.

o\ TN
—  —
e, =)
\__ S
Przed wyjeciem Zatrzask na Zatrzask nie jest na
akumulatora upewnij miejscu - miejscu - akumulator
sie, ze produkt jest bezpiecznie moze wypasc¢ podczas
wytaczony. lotu.
5.4.3 tadowanie
Sposéb tadowania: patrz punkt 3.6
Potensic 13
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5.4.4 Sprawdzanie poziomu natadowania S

Po wiozeniu akumulatora do drona nacisnij krétko przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ poziom
natadowania inteligentnego akumulatora, jak pokazano ponizej:

Przycisk zasilani LED1 LED2 LED]3 LED4 Aktualny poziom natadowania
LEDT o) o) o 0% ~ 25%
L ¢} e} @ 25% ~ 30%
LED 3 . s
i— LED 4 O o @] 30% ~ 50%
e} @ 50% ~ 55%
© 55% ~ 75%
o 75% ~ 80%
80% ~ 97%
£ 97% ~ 100%
miga U wytaczony Wsgnznik swieci

5.4.5 Uzytkowanie inteligentnego akumulatora w wysokiej/niskiej temperaturze

Gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 5°C, aplikacja wyswietli ostrzeZenie o niskiej
temperaturze i przed lotem trzeba ogrza¢ akumulator.

Gdy temperatura akumulatora przekracza 70°C, aplikacja wy$wietli ostrzezenie o wysokiej
temperaturze, a dron nie bedzie mégt wystartowac.

* Przy niskiej temperaturze wydajnos¢ roztadowania znacznie spada, a czas lotu sie skraca -
jest to normalne.

« Unikaj dtugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, poniewaz moze to skréci¢ zywotno$¢ akumulatora.



; Potensic
» 5.5 Smigta S

ATOM 2 wykorzystuje nowo zaprojektowane, ciche $Smigta drugiej generacji, ktére poprawiaja
osiggi i jednoczesnie ograniczajg hatas podczas obrotu. Smigta dzielg sie na obracagace sie

zgfo. nie i przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara. Smigta oznaczone nalezy zamontowac na
silnikach oznaczonych ramion, a sm|%’fa _hieoznaczone - na silnikach nieoznaczonych ramion. Dwa

Smigta na tym samym silniku muszg by¢ identyczne.

Smigto Instrukcja montazu Schemat montazu
. Zamontuj .
Smigto oznaczone topatki
oznaczo ©) na oznaczonym
ne ramieniu
. Zamontuj .
Smigto nieoznaczone topatki
nieoznacz na nieoznaczonym
one ramieniu

« Do montazu $migiet uzyj Srubokreta dotaczonego
do zestawu.

« Podczas wymiany topatek tatwiej pracowac,
przytrzymujac silnik dionia.

& = Smigta ATOM 2 nie sql_z%ltludne ze $migtami ATOM/ATOM SE/ATOM LT i sa obecnie przeznaczone
wytacznie do modelu ATOM 2. Zwré¢ na to uwage przy wymianie.

« Upewnij sie, ze oznaczone $migta sa zamontowane na silnikach ramion z oznaczeniami, a
nieoznaczone na ramionach bez'oznaczen. W przeciwnym razie dron nie bedzie mdgt latac.

« Jesli Smigto jrest uszkodzone, zdejmij oba $migta i Sruby z danego silnika i je wyrzu¢. Uzyj
dwoéch smigiet z tego samego opakowania. NIE mieszaj Smigiet z réznych opakowan.

« topatki Smigiet sg ostre. Zachowaj ostroznos¢. NIE Sciskaj ani nie wyginaj $migiet

podczas transportu i przechowywania.

« W razie potrzeby zakup $Smigta oddzielnie.

* Zachowaj odstep od obracajacych sie $migiet i silnikéw, aby unikna¢ obrazen.

« Jedli podczas lotu wystepuja drgania lub spadek predkosci, natychmiast sprawdz topatki i w
razie uszkodzenia lub odksztatcenia wymien $migta.

« Upewnij sie, ze silniki s prawidtowo zamocowane i obracajg sie swobodnie. Jesli silnik siek X
zablokuje, natychmjast wylgduj. W razie nietypowych dzwiekow silnika przerwij lot i skontaktuj
sie z pomoca techniczna.

* Przed kazdym lotem sprawdz, czy $Smigta sa bezpiecznie zamontowane i czy ich $ruby sa
dokrecone.

« Podczas montazu lub demontazu $migiet nie wktadaj
srubokreta ani innych przedmiotéw do wnetrza silnika,
poniewaz moze to spowodowac jego uszkodzenie.
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» 5.6 Gimbal i kamera o

5.6.1 Gimbal 3-osiowy

Kamera ATOM 2 jest zamontowana na 3-osiowym gimbalu. Zakres pochylenia wynosi od +20° do
-90°, a korekcja odchylenia i przechylenia od +10° do -10°. Kat pochylenia gimbala reguluje sie
?oléretl’[]ean r&a ggtrolerze. W trybie Video zakres pochylenia wynosi +20° do -90°, a w pozostatych
rybach 0° do -90°.

* Przed wigczeniem drona zdejmij ostone gimbala. Na czas przechowywania lub transportu zatéz
ja ponownie.

 Po kazdym wigczeniu drona kat pochylenia gimbala jest domysinie ustawiony na 0° (widok
poziomy). Jesli gimbal sie obraca, przetacz kat w aplikacji Potensic Eve lub za pomoca kontrolera:

1. W Potensic Eve rzeJ'dz’ do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala i wybierz biezacy
kat pochylenia (0°/-90°).

2. Nacisnij raz przycisk C1 na kontrolerze. Domyslnie C1 przetacza kat pochylenia gimbala
(0°/-90°); funkcje mozna dostosowac.

* Przed startem upewnij sie, ze wokét gimbala nie ma ciat obcych i ze obiektyw jest czysty.

« Gimbal sktada sie z precyzyjnych elementéw. Po wtaczeniu drona nie wywieraj na gimbal
nadmierngj sity (np. silne uderzenia lub wymuszanie obrotu). Kolizja lub uszkodzenie moze
pogorszy¢ jego dziatanie.

« Utrzymuj gimbal w czystosci i chron go przed piaskiem oraz innymi zanieczyszczeniami, ktére
moga obnizy¢ doktadnos¢ lub spowodowad uszkodzenie.

* Aby zapewni¢ stabilny obraz, przy silnym wietrze lub gwattownych manewrach gimbal moze
automatycznie korygowac kat pochylenia w poblizu -90° lub 0°, aby unikna¢ dojscia do
ogranicznikéw i drgan.

« Gimbal jest potgczony z dronem elastycznym mocowaniem amortyzujacym, ktére redukuje
drgania kamery. Nie ciggnij gimbala. W przypadku uszkodzenia mocowania skontaktuj sie z
pomocg techniczna.

« Nie modyfikuj gimbala ani nie mocuj do niego innych przedmiotéw, poniewaz moze to
powodowac drgania lub uszkodzi¢ silnik.

Tryby gimbala

Gimbal moze Bracowac’ w tr{]bie Stabilnym i FPV, zaleznie od potrzeb nagrywania. Tryb
wybierzesz w Potensic Eve: Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala.

* Tryb Stabilny: przechylenie gimbala gozostaje zawsze poziome. th pochylenia
reguluje sie pokretiem gimbala na kontrolerze. Tryb przeznaczony do stabilnych ujec.

* Tryb FPV: przechylenieuqimbala podasia za przechyleniem drona. Ptynnos¢ mozna
ustawi¢ w Potensic Eve: Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala > Try

imbala. Kat Eochyle_nia reguluje sie lew m‘Pokret_lem kontrolera. Tryb nadaje sie do
otu z perspektywy pierwszej osoby (FP\); i dynamicznych ujec.
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Precyzyjna regulacja gimbala

Jesli dron stoi na_po_ziomeH' powierzchni, a gimbal jest lekko przechylony, mozna skorygowac go za
pomocg precyzyjnej regulacji.

» Jak wykona¢ precyzyjna regulacje gimbala
1. W Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Kalibracja > Precyzyjna regulacja gimbala, aby ustawi¢

kaot fozmm i odchylenie. Zakres regulacji wynosi +10°, Kazde nacisniecie ,+" lub ,-" zmienia kat o
+0,1° lub -0,1°. Wartos¢ mozna tez wpisa¢ bezposrednio z klawiatury.

2. Regulacja pozioma: ,+" przechyla w prawo, ,-"” w lewo.
Regulacja odchylenia: ,,+" obraca w prawo, ,-" w lewo.
3. Nacisnij ,DomysIne”, aby przywréci¢ katy domysine (oba 0°).

Kalibracja gimbala
Jesli gimbal ma problemy podczas uruchamiania, sprébuj przywrdci¢ jego dziatanie przez kalibracje.
* Procedura kalibracji

1. W Potensic Eve przejdZ do Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja gimbala. Odwré¢ drona spodem
do gory i ustaw go na poziomej powierzchni.

2. Po nacisnieciu ,Rozpocznij kalibracje” gimbal skalibruje sie automatycznie. W trakcie procesu
ekran kalibracji wyswietla obraz na zywo z kamery drona.

3. Poczekaj na zakonczenie paska postepu. Gdy pojawi sie komunikat ,Kalibracja zakohczona
powodzeniem”, proces jest ukonczony.

Start Calibration
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5.6.2 Kamera

Marka przetworn{kaoNY

Rozmiar przetwornikg/ 2" cMOS

Efektywna liczba piksgiip

Przystona F1.8

:’Fotl)ev\)mdzema 79.4°

Zakres ostrosci 4Lm~

Zakres ISO 100 ~ 6400 (zwykte tryby fotografowania) 100 ~ 25600 (Al Night)
Zakres czasu migawkis400 ~ 8s

Pamiec karta microSD (U3 lub V30 i wyzsza)
Format zdjecia JPG/JPG+RAW (DNG)

';(%é?iig” 48MP (8000*6000)

Kodek H.264/H.265

Format wideo MP4

4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps
2.7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1696x3000 (9:16) @24/25/30 fps

FHD: 1920x1440 (4:3)/1920%1080 (16:9)/1080x1920 (9:16) @24/25/30/50/60 fps
Zwolnione tempo: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

Rozdzielczo$¢ wideo

* Gimbal moze drga¢ podczas lotu w trybie Sport lub przy silnym wietrze. Dla najlepszej
stabilizacji zaleca sie tryb Video.

* Po dtugim nagrywaniu nie dotykaj obiektywu, aby unikna¢ oparzenia.

« Nie nagrywaj wideo, gdy dron nie lata, poniewaz moze uruchomic¢ sie ochrona przed przegrzaniem.

* Nie kieruj kamery na wiazki laserowe, np. podczas pokazéw laserowych lub na moduty LIDAR
w inteligentnych samochodach, aby nie uszkodzi¢ przetwornika.

* Uzywaj drona w okreslonym zakresie temperatury otoczenia (0-40°C), aby zapewnic¢ stabilne
dziafanie kamery.

* Jesli obiektyw jest zabrudzony, czy$¢ go profesjonalnymi narzedziami do optyki, aby
unikna¢ uszkodzenia i pogorszenia jakosci obrazu.

5.6.3 Zapisywanie zdjec i filméw

Filmy i zdjecia z ATOM 2 s zapisywane na karcie microSD, a nie w aplikacji Potensic Eve aniw
galerii telefonu. Przed lotem wtdZ karte microSD; bez niej ATOM 2 nie moze nagri/)wac filmow ani
robi¢ zdje¢. Materiaty mozna przegladac i pobierac z karty w Potensic Eve. Do_pobierania plikéw w
wysokiej jakosci zaleca sie funkcje SmartTransfer, zapewniajgca predkos¢ do 25 MB/s.

Wymagania dotyczace

kayrty gD Y

Format plikdw: FAT32, exFAT
Pojemnos¢: 4 GB-512 GB

Zaleca sie karte microSD klasy U3/V30 lub wyzszej. Uzycie wolniejszej karty moze powodowac
niedostepnos¢ niektérych ustawien nagrywania lub przerwanie zapisu wideo.
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* NIE wyjmuj ani nie wktadaj karty microSD przy. wlqczongm,dronie. Wyijecie lub wtozenie karty
podlgzgs.yv kotnywanla zdjec lub nagrywania moze uszkodzi¢ albo utraci¢ dane, a nawet
uszkodzi¢ karte.

* Potensic nie ponosi odpowiedzialnosci za straty spowodowane niewtasciwym obchodzeniem
a

sie z karta microSD przez uzytkownika.

* Podczas pobierania filméw, zdje¢ lub innych materiatéw przerwanie potaczenia sieciowego
albo awaria urzadzenia moze spowodowac uszkodzenie lub utrate danych. Aby ograniczy¢
ryzyko, uzywaj stabilnego potaczenia i oficjalnie zalecanych metod przesytania (pobieranie
przez kontroler, SmartTransfer lub kopiowanie z karty pamieci).

5.7 Odtwarzanie zapisu lotu

ATOM 2 obstuguje odtwarzanie zapiséw lotéw. W Potensic Eve przejdz do Ekran gtéwny > Ja >
Dzienniki lotéw. Kazdy lot tworzy zestaw danych obejmujacy czas, dystans, ruchy drazkéw i trase
lotu. Dotknigcie odpowiedniego zapisu pozwala odtworzyc¢ lot i przeanalizowa¢ sterowanie.

JPes'Ii podczas lotu wystapi nietypowa sytuacja, mozna skontaktowac sie z pomoc? techniczng w
otensic Eve: Ekran gtéwny > Ja > Obstuga klienta online. Gdy potrzebna jest dalsza analiza,
mozna przesta¢ odpowiednie dane lotu, aby Potensic mégt skuteczniej udzieli¢ pomocy.

* Wszystkie dane lotu sa przechowywane na urzadzeniu mobilnym uzytkownika. Potensic nie
uzyskuje do nich dostepu, chyba ze uzytkownik sam przesle je do chmury.

5.8 SmartTransfer

SmartTransfer umozliwia bezprzewodowe potgczenie drona z urzadzeniem mobilnym przez Wi-Fi (bez podtgczania
kontrolera). Za pomoca aplikacji Potensic Eve mozna pobierac zdjecia i filmy z drona z predkoscia
do 25 MBY/s, co przyspiesza i utatwia pobieranie materiatéw.

W Potensic Eve funkcje SmartTransfer mozna otworzy¢, dotykajac ikony Blvym gérnym rogu ekranu gtéwnego
lub ikony w prawymgnym rogu Albumu.

Sposéb

uzycia:

1. Wiacz drona i upewnij sie, ze silniki sie nie obracaja.

2. Wigcz Bluetooth i Wi-Fi w urzadzeniu mobilnym, a nastepnie otworz Potensic Eve.

3. Na ekranie gtéwnym dotknij ,Potacz z SmartTransfer” w lewym gérnym rogu. Pojawi sie okno z lista
dostepnych modeli dronéw.

4. Dotknij ,Potagcz”. Po nawigzaniu potaczenia automatycznie otworzy sie Album, w ktérym mozna
wybrac pliki do szybkiego pobierania.

« Przy pierwszym potaczeniu urzadzenia mobilnego z dronem nacisnij raz przycisk zasilania
drona, aby potwierdzi¢ potaczenie z tym urzadzeniem.

« Aby uzyskac najlepsza predkos¢ transferu, roztéz ramiona drona i upewnij sie, ze miedzy
urzgdzeniem mobilnym a dronem nie ma przeszkéd, a odlegtos¢ jest mniejsza niz 1 m.



& * SmartTransfer jest niedostepny podczas lotu.
« Jesli nie mozna nawigzac potaczenia SmartTransfer, wykonaj
nastepujace czynnosci:
1. Upewnij sie, ze Wi-Fi i Bluetooth w urzadzeniu mobilnym sa wtaczone.
2. Trzymaj urzadzenie mobilne w odlegtosci do 1 m od drona, bez przeszkéd pomiedzy nimi, aby
zapewnic silne potgczenie Wi-Fi.

3. SprawdZ, czy w urzadzeniu mobilnym sa wigczone funkcje przyspieszania danych lub
asystenta sieci. Mogg one automatycznie zmieniac potgczenia i wptywac na bezposrednig
transmisje Wi-Fi miedzy dronem a urzadzeniem.

« Android: otwdrz ,Ustawienia” i wyszukaj funkc{e 0 nazwach takich jak ,Przyspieszanie
danych”, ,Wzmocnienie danych mobilnych”, ,Inteligentne przetaczanie sieci” lub ,Silnik
prz'ysp|eszan|a sieci”. Nazwy moga réznic sie zaleznie od marki. Znajdz te funkcje i je
wyfacz.

« i0S: otwoérz ,Ustawienia” > ,Sie¢ komérkowa”, przewin w dét i wytacz , Asystent Wi-Fi”.

4. ie,s’li w miejscu lotu wystepuja silne zaktécenia Wi-Fi, przejdz do miejsca o mniejszych
zaktoéceniach.

Po wykonaniu tych czynnosci uruchom ponownie aplikacje i drona, a nastepnie sprébuj
po:_aczyc sie ponownié. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z pomocg techniczna
online.

» 5.9 Kalibracja kompasu
5.9.1 Kiedy wykona¢ kalibracje kompasu

1. Kalibracja kompasu jest wymagana przy pierwszym uzyciu.
2. Gdy dron ma lata¢ ponad 500 km (310 mil) od miejsca ostatniej kalibracji.

* Nie kalibruj kompasu w miejscach, w ktérych moga wystepowac zaktécenia magnetyczne, np.
w poblizu zt6z magnetycznych lub duzych Konstrukcji metalowych, takich jak parkingi
wielopoziomowe, zbrojone piwnice, mosty, samochody czy rusztowania.

* Podczas kalibracji nie trzymaj w poblizu drona przedmiotéw zawierajacych materiaty
ferromagnetyczne, np. telefonow komérkowych.

* Podczas kalibracji upewnij sie, ze dron znajduje sie co najmniej 1,5 m (4,92 ft) nad ziemia.

* Podczas lotu w pomieszczeniach kalibracja kompasu nie jest konieczna.

5.9.2 Procedura kalibracji

1. Gdy kali_bracH'_a jest wymagana, Potensic Eve automatycznie wyswietli ekran kalibracji. Dotknij
»Rozpocznij kalibracje”; wskaznik stanu drona bedzie migat naprzemiennie na czerwono i zielono.

2. Trzymaj drona poziomo i obré¢ go o 360°, az Potensic Eve wyswietli kalibracje pionowa, a wskaznik
stanu’zacznie miga¢ naprzemiennie na niebiesko i zielono.

3. Trzymaj drona pionowo i obré¢ go o 360° wokdt osi pionowej, az Potensic Eve poinformuje o
zakonczeniu kalibracji.

Kalibracje kompasu mozna tez uruchomi¢ recznie w Potensic Eve: Ustawienia > Kalibracja >
Kalibracja kompasu.



Start Calibration

brati

« Jedli Potensic Eve wielokrotnie wyswietla komunikat ,Kalibracja nieudana”, zmief miejsce i
powtdrz procedure.



6. Kontroler

» 6.1 Przeglad

Kontroler Potensic PT 1 zostat zaprojektowany specjalnie dla ATOM 2. Wykorzystuje technologie
transmisji wideo PixSync 4.0, umozliwiajac petne sterowanie i konfiguracje drona z odlegtosci do
10 km w linii prostej, w terenie bez przeszkod i zaktdcen, przy wysokosci lotu 120 m. Za pomoca
aplikacji uzytkownik moze oglazdaé na urzadzeniu mobilnym obraz HD na zywo z kamery drona.
PixSync 4.0 pracuje w pasmie 2,4 GHz i wykorzystuje dwie kierunkowe anteny o wysokim zysku,
zapewniajac transmisje do 1080p@30 kl./s. Obstuguje réwniez ptynne przetaczanie pomiedzy
maksymalnie 8 kanatami adaptacyjnymi, aby zapewnic stabilng transmisje HD.

Potensic
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Kontroler ma wbudowany akumulator 5200 mAh i osobny port tadowania USB-C obstugujacy
szybkie tadowanie 18 W. Podczas zasilania urzadzenia mobilnego maksymalny czas pracy
kontrolera moze wynosi¢ do 4 godzin.

» 6.2 Tryb drazkoéw sterujacych
W Potensic Eve przejdZ do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia kontrolera > Tryb drazkéw

sterujgcych. Dostepne sa: Tryb 1 (gaz po prawej), Tryb 2 (gaz po lewej) oraz Wtasny, jak pokazano
ponizej.

Tryb 1 (gaz po prawej)

Lewy drazek Prawy drazek

48 &
T
\<;7/ Dé‘l

Do tytu

A\
‘e of!

Obrét w lewo Obfrét w prawo

= »

Lewo Prawo

Tryb 2 (gaz po lewej)

Lewy drazek Prawy draie!(
ora

=

A\
s o

Obrét w lewo Obfdét w prawo




Wtasny

Uzytkownik moze dostosowac tryb drazkéw do wtasnych potrzeb, w tym odwrdcic¢ kierunki dziatania drazkéw.

Control

» 6.3 Funkcje
6.3.1 Wskazniki

Jak pokazano ponizej, kontroler ma cztery biate wskazniki LED informujace o poziomie akumulatora
I innych stanach.

<«—— LED4 iy
| 0 >\ Wskaznik swieci

“ "‘ \ 0\_ LED 3 ANA-
S LED 2 .,
‘ \_ LED 1 ()\ Wskaznik miga

')
J

Wskazania podczas tadowania

LED 1| LED 2 | LED 3 |LED 4 |Aktualny poziom akumulatora

Or 0o 0o o 0% ~ 25%
£ O @ 25% ~ 50%
03 50% ~ 75%
£F | £F 75% ~ 99%
EO NI @ 99% ~ 100%
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LED 1 |LED 2 |LED 3 |LED 4 |Aktualny poziom akumulatora
L e | o | e
Fe o o 1)
N A O A
O @2 (@) o
O | | £F )
|| & £ 75% ~ 100%

Wskazania stanu (LED 1)

Stan LED1

Potaczono

Brak potaczenia

©: Ciagte niebieskie

Parowa
nie

@3- Szybko migajace niebieskie

Aktualizacja

Migajace z6tte

Krytycznie niski poziom akumulatora

. Ciagte czerwone

Kalibracja kontrolera .:‘O:. Ciagte biate

6.3.2 Sygnaty dZzwiekowe kontrolera

Kontroler emituje rézne sygnaty dZzwiekowe zaleznie od stanu lub trybu.

Najczestsze przedstawiono w tabeli:

Stan Sygnat

Wiaczanie/wytaczanie 2 sygnaty
Tryb ATTI 4 sygnaty
Kontroler uruchamia funkcje, np. RTH 2 sygnaty
Kontroler konczy funkcje, np. RTH 1 sygnat

RTH w toku

2 sygnaty (powtarzane)

Ladowan
ie

1 sygnat (powtarzany)

Potaczono z urzadzeniem
mobilnym

1 sygnat

Niski poziom akumulatora

3 wolniejsze sygnaty (powtarza

« Aby wytgczy¢ ciggty sygnat dzwiekowy kontrolera podczas RTH, naci$nij raz przycisk

zasilania.

* W Potensic Eve przejdZ do Ustawienia > Bezpieczefstwo > Powrét (RTH) > Cichy powrét. Po
wigczeniu tej opcjl kontroler wyemituje tylko dwa sygnaty przy uruchomieniu RTH'i nie bedzie

sygnalizowag dalej.

* Gdy poziom akumulatora kontrolera jest niski, a dron jeszcze nie wylagdowat, kontroler emituje
wolny, ciggty sygnat. Biezacy sygnat mozna réwniez wytgczy¢ jednokrotnym nacisnieciem

przycisku zasilania.



6.3.3 Parowanie m

ATOM 2 i jego kontroler sa sparowane fabrycznie i gotowe do pracy od razu po wiaczeniu. Po
wymianie kontrolera lub drona nalezy przed uzyciem ponownie je Sparowac.

Kroki parowania:

1. Wiacz kontroler i potgcz go z urzadzeniem mobilnym. W Potensic Eve przejdz do Ustawienia >
Kalibracja > Ponownie sparuj drona, aby otworzy¢ ekran parowania.

2. Wigcz drona, naciskajac i przytrzymujac przycisk zasilania. Nastepnie szybko nacisnij ten przycisk
dwukrotnie. Tylny wskaznik drona Zacznie szybko migac, co oznacza tryb parowania.

3. Podczas parowania LED 1 kontrolera mi%a na niebiesko. Po ustyszeniu sygnatu dZzwiekowego .
Earowanle zakonczyto sie powodzeniem. LED 1 zmieni miganie niebieskie na ciagte zielone, a Potensic
ve wyswietli ,Parowanie zakonczone powodzeniem!”.

* Podczas parowania trzymaj kontroler i drona w odlegtosci do 1 m i upewnij sig, ze w poblizu
nie ma zaktécen 2,4 GHz.

* Jesli parowanie sie nie powiedzie, sprawdz zaktécenia, upewnij sie, ze zaden inny dron nie jest w
trybie parowania, oraz sprawdz, czy kontroler nie znajduje sie zbyt daleko ani za przeszkoda.
Usun przyczyne i sprébuj ponownie.

* Nie poruszaj ani nie obstuguj kontrolera i drona podczas parowania.

6.3.4 Awaryjne zatrzymanie smigiet podczas lotu

W sytuacji awaryjnej, gdy dron trzeba natychmiast zatrzymac¢, mozna uzy¢ funkcji awaryjnego
zatrzymania smigief podczas lotu. Zatrzymanie silnikéw w locie spowoduje upadek drona. Uzywaj
tej funkcji ostroznie.

Jak wigczy¢:

Funkcja awar)éjnego zatrzymania smigiet jest domﬁ/s’lnie wytaczona. Aby jg wiaczy¢, przejdz w
Potensic Eve do Ustawienia > Bezpieczenstwo > Zaawansowane ustawiénia bezpieczenstwa >
Awaryjne zatrzymanie smigiet podczas lotu. Po wiaczeniu, w s&tuac i awaryjnej nacisnij
jednoczesnie i przytrzymaj przez 2 sekundy przyciski C2 oraz RTH. Silniki zostang natychmiast

zatrzymane. Upewnij Sie, ze przestrzen pod dronem jest wolna.




* Funkcja awaryjnego zatrzymania $Smigiet podczas lotu jest przeznaczona do sytuacji utraty
kontroli'nad dronem lub innych zagrozen. Natychmiastowe zatrzymanie silnikéw ogranicza
ryzyko obrazen od smigiet lub uszkodzenia wartosciowych przedmiotéw. Dron moze ulec
uszkodzeniu po upadku, dlatego uzywaj tej funkcji ostroznie.

» 6.4 Optymalna strefa transmisji

Kat anteny kontrolera nalezy odpowiednio regulowa¢ zaleznie od wysokosci i odlegtodci drona, aby
zapewni¢ optymalny zasieg transmisji.

Podczas lotu zawsze kieruj ptaszczyzne Gdy dron znajduje sie wysoko bezposrednio nad
anteny kontrolera w strone drona, aby kontrolerem, jako$¢ komunikacji wyrazZnie
uzyskac najlepsza jakos¢ transmis;ji i spada z powodu niekorzystnego kata anteny.
wiekszy zasieg. bniz wysokos¢ lub odle¢ poziomo, aby antena
léontrolera byta skierowana bezposrednio na
rona.

A Podczas lotu nie uzywaj jednoczesnie innych urzadzen 2,4 GHz, aby nie zaktdcaty
komunikacji kontrolera.
* Podczas rzeczywistego lotu mozesz korzysta¢ z mapy/wskaZznika potozenia w lewym dolnym rogu ekranu lotu
w aplikacji Potensic Eve, aby sprawdzi¢, czy kontroler jest ustawiony w kierunku drona.
Gdy ikony drona i kontrolera zmienia kolor na zielony, ozna\&a to, ze
kontroler jest prawidtowo skierowany na drona.
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» 6.5 Kalibracja kontrolera w
6.5.1 Kiedy kalibrowac kontroler
1. Gdy dron samoczynnie dryfuje w jednym kierunku bez poruszania drazkami.
2. Gdy dron stale samoczynnie obraca sie na bok.
3. Gdy drazki sa zbyt czute lub reaguja zbyt stabo.

6.5.2 Procedura kalibracji

1. Wtacz kontroler i potgcz go z urzgdzeniem mobilnym. Otwérz Potensic Eve i przejdZ do Ustawienia >
Kalibracja > Kalibracja kontrolera.

%. lulg)ew_nij sie, ze drazki znajduja sie w potozeniu srodkowym i nie poruszaj nimi przed rozpoczeciem
alibracji.

3. Dotknij ,,szpoczniL kalibracje”, a nastepnie z?odnie z instrukcjami na ekranie wychylaj drazki we
ws{zystlglch kierunkach, az Potensic Eve pokaze 100%, oraz obracaj pokretto w obie strony do skrajnych
potozen.

4. Gdy Potensic Eve wyswietli ,Kalibracja zakonczona powodzeniem”, kalibracja kontrolera jest ukonczona.

Start Calibration




Aplika Potensic Eve

» 7.1 Ekran gtéwny

martTransfar - " ) Support

U

Fly Now —>

SmartTransfer

Szybkie i wygodne pobieranie zdjec i filméw z drona na urzadzenie mobilne.

Akademia

Dostep do instrukcji obstugi, filmdéw instruktazowych i FAQ.

Album

Wyswietlanie galerii drona i galerii lokalnej.

Ja
Wyswietlanie informacji o koncie i danych lotu; dostep do funkcji Znajdz mojego drona, sklepu

i aktualnosci spotecznosci; ustawienia takie jak czyszczenie pamieci podrecznej, wylogowanie i usuniecie

konta.

Lec teraz

Dotknij, aby otworzy¢ ekran lotu.

Wyswietla aktualny stan potgczenia oraz sposéb potaczenia urzadzenia mobilnego, kontrolera
i drona.

Pomoc
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» 7.2 Ekran lotu o

1. Wst{ dotknij, aby wréci¢ do ekranu gtéwnego.
2. Tryb lotu: V: tryb Video N: tryb Normal S: tryb Sport

3. Pasek stanu systemu: wyswietla stan lotu drona.
Dotknij, aby otworzy¢ panel Szybkich ustawien, gdzie mozna wyswietli¢ wskazdwki, ustawic tryby lotu,

wysokos$¢ RTH, wirtualne ogrodzenie i zmieni¢ punkt HOME.

4. Kat gimbala: p@zuje aktualny kat pochylenia gimbala. Dotknij, aby wyswietli¢ szczegéty.

5. Stan GNSS: uje aktualna site sygnatu GNSS i liczbe potaczonych satelitéw.

Dotknij, aby wyswietli¢ wiecej informacji (liczba satelitéw i doktadnos$¢ pozycjonowania).

6. Sita sygnatu transmisji wideo: g
pomiedzy dronem a kontrolerem. Dotknij, aby wyswietli¢ wykres kanatéw kontrolera.

Hzuje site sygnatu transmisji wideo

7. Informacje o inteligentn prze: pokazuje aktualny poziom energii i

pozostaty czas lotu. Dotknij, aby wysSwietli¢ szczegéty (czas do powrotu przy niskim poziomie akumulatora lub

wymuszonego lagdowania; tempo zuzycia energii).

i informacje , 0 aplikacji”. Wiecej informacji w punkcie 7.3 Ustawienia.
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9. Telemetria lot

Dhm! Hmi i pmls v s

D: odlegtos$¢ pozioma miedzy punktem HOME a dronem
H: wzgledna wysokos$¢ miedzy punktem HOME a dronem
VD: predko$¢ pozioma drona

VH: predkos¢ pionowa drona

10. Tryby fotografowania i nagrywania:
Zdjecia: Pojedyncze, Seria, Interwat, BRK i 8K.
n Wideo: Normal, Al Night, Slow Motion i CineRoll.

N Podczas nagrywania wide knij, aby jednoczesnie zrobi¢ zdjecie (tylko Normal, Al
Q Night i Slow o}éion). C@ ! v e Y

11. Zoom cyfrowy:
Wyswietla W,spé{czi/(nnik powiekszenia. Dotknij, aby go zmieni¢. Przytrzymaj ikone,
aby rozwing¢ suwak zoomu, a nastepnie przeciagnij go w gére lub w dét. Mozesz
tez uzy¢ gestu dwoma palcami.

Kamera obstuguje zoom cyfrowy 2x przg zdjeciach (niedostepny w 8K) i do 4x
glJrzg/ wideo (2x w 4K, 3x w 2.7K; 4x w 1080p@24/25/30 kl./s; niedostepny w
080p@50/60 Kl./s).

12. Przycisk migawki/n wania:
Dotknij, aby zrobi¢ zdjecie albo rozpocza¢ lub zatrzymac nagrywanie filmu.

13. Albu
Dotknij, aby wyswietli¢ wykonane zdjecia i nagrania.

14. Przetacznik trybu kamery:

Dotknij, aby przetaczy¢ tr@uto/Reczn . rybie recznym mozna ustawi¢ 1SO,
czas mjigavelk?i balang bieli(TWB), obserV\yu wyartos't:gEM.y



15. Parametry fotografowania/nagrywania

Tryb automatyczny zdjec:

JPG+RAW. | EV. 0/| @ 2.3G/8G

Ustaw format zdjecia (JPG/JPG+RAW) i proporcje (16:9/9:16/4:3). Ustaw EV.

Przetgcz wyswietlanie miedzy pozostaty liczbg zdje¢ a dostepng pojemnoscia
biezacej karty microSD.

Tryb reczny zdjec:

13200 1/100 | [@4900K

JPG [EM O | @2.3G/8G

Ustaw ISO. Ustaw czas
rbni awki. Ustaw balans
ieli.

Tryb automatyczny wideo:

1080p 30 | EV +0.3 | @ 00:15:28

Ustaw proporcje obrazu/rozdzielczos¢/liczbe klatek oraz tryb koloréw
(Standard/HDR/P-Log). * P-Log obs{uguée wytacznie 2.7K i 4K. « 4K: 24/25/30 kl./s
(16:9) « 2.7K: 24/25730 kl./s (4:3/16:9/ :16}/- 1080p: 24/25/30/50/60 kl./s
(4:3/16:9/9:16). Ustaw EV. Przetacz wyswietlanie miedzy pozostatym czasem
nagrywania a dostepna pojemnoscia karty microSD.

Tryb reczny wideo:

E13200 1/100 | @@ 4900K

1080p 30/ EM +0.3 (@ 00:15:28

Ustaw ISO. Ustaw czas
B"_ni awki. Ustaw balans
ieli.

16. Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa lotu
Wskazoéwki bezpieczenstwa mozna wiaczy¢ w Potensic Eve: Bezpieczenstwo > Ustawienia ogdine >

Wskazowki bezpieczenstwa lotu. Po wiaczeniu informacje dotyczace lotu bedg wyswietlane u dotu
ekranu lotu.
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17. Mapa / wskaznik potozenia Reveros i

Dotknij prawego gérnego rogu, aby przetaczy¢ na wskaznik potozenia.

Dotknij lewego dolnego roguu przesun w dét, aby zminimalizowa¢ mage:

» Predkos¢ wia@ Kontroler

Dron Punkt HOME
Ao (1)

Kat przechylenia
| drona

Wskaznik Foloienia pokazuje m.in. kierunek i kat przechylenia drona, kierunek kontrolera
oraz punkt HOME.

Wskaznik moze prezentowacd kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym w nastepujacy sposdb:

Legend
a
Pochylenie do Pochylenie do Przechylenie Przechylenje
) ﬂrzo u: linia tytu: linia w prawo: linia w lewo: linia
Kierunek oryzontu horyzontu horyzontu horyzontu
przechyle rzesuwa sie rzesuwa sie przechyla sie przechyla sie
nia drona u gornej u dolnej W prawa w lewa
potowie potowie strone. strone.
wskaznika. wskaznika.

Kolory wskaznika potozenia:

Legenda Opijs

Zielony oznacza niewielki kat przechylenia drona; mozliwa jest
Wgsoka precyzja sterowania gimbalem i optymalna jakos¢
obrazu.

Z6tty oznacza stosunkowo duzy kat przechylenia; precyzja
sterowania gimbalem moze sie pogorszy¢, a jakosc obrazu
moze spasc.

Czerwony oznacza bardzo duzy kat przechylenia. Jesli wskaznik
czesto zmienia sie na czerwony, dron mozé napotykac silny
wiatr, co moze pogorszyc jakosc obrazu. Jak najszybciej
sprowadz drona i wyladuj.




« Gdy ikony drona i kontrolera sa zielone, kontroler jest skierowany na
drona, co zapewnia optymalny sygnat komunikacji.

* Po wtgczeniu drona i wejsciu w tl\%b GNSS biezace wspbtrzedne GNSS
zostang ustawione jako punkt HOME. Zwré¢ uwage na komunikat
aktualizacji punktu HOME.

» Jesli dron wystartuje w trybie OPTI, a nastepnie przejdzie do GNSS, punkt HOME moze nie
by¢ miejscem startu. Zwréc uwage na bezpieczenstwo powrotu.

18. Automatyczny start
Nacisnij i przytrzymaj dowolne puste miejsce na ekranie lotu, az pojawi sie okno ,Przesun, aby wystartowac”.
Po przesunieciu suwaka dron au@uatycznie wystartuje i zawisnie

na wysokosci 1,2 m.

20. Pomiar punktowy
Dotknij ekranu lotu w trybie automatycznym kamery, aby wtaczy¢ pomiar punktowy. Po aktywowaniu:
Pomiaru punktowego:
. Przeciagnijn\e obok ramki pomiarowej w gére lub w dét, aby szybko dostosowad
wartos¢ ekspozycji wzgledem biezacego punktu pomiaru.
« Dotknij ramki pomiarowej, aby zablokowa¢ biezgca ekspozycje. Parametry ekspozycji
zostang ustawione na state i nie beda zmieniac sie automatycznie wraz ze sceng. Dotknij

ramki ponownie lub innego miejsca na ekranie, aby odblokowa¢ ekspozycje.
21. Waypoint: szczegéty w punkcie 8.9.5 Waypoint.

22. Pasek ostrzezen
Wyswietla nieprawidtowe stany i ostrzezenia drona. Dotknij, aby wyswietli¢ wiecej

informacji.

AN Przed lotem upewnij sig, ze urzadzenie mobilne jest w petni natadowane. Mimo ze
kontroler moze je dotadowywaé, poziom jego akumulatora nadal moze spadac.

« Podczas korzystania z Potensic Eve wymagane sg dane komérkowe. Informacje o optatach
uzyskasz u operatora.

« Czytaj i rozumiej komunikaty oraz ostrzezenia wys$wietlane w Potensic Eve, aby zna¢
aktualny stan drona.

* Przestarzate urzadzenie mobilne moze pogorszy¢ dziatanie Potensic Eve i stwarzac

zagrozenie. Zaleca sie wymiane takiego urzadzenia. Potensic nie odpowiada za problemy
wynikajgce z uzywania przestarzatych urzadzen.
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» 7.3 Ustawienia o

Bezpieczenstwo
Ustawienia lotu
* Wiacz/wytacz Tryb poczatkujacy: po wiaczeniu dron moze lata¢ wytacznie w
cylindrze o promieniu 30 m i wysokosci 30 m, a dostepny jest tylko
tryb Video. Po zamontowaniu oston $migiet koniecznie wtacz Tryb poczatkujacy.
* Tryb lotu (Video/Normal/Sport)

r'c‘;_m';:'vt do punktu startu

« Ustaw zachowanie drona po utracie sygnatu: Powrét/Ladowanie/Zawis.

ggwnﬁt: po utracie sygnatu kontrolera dron automatycznie wzniesie sie do ustawionej wysokosci powrotu, a nastepnie wréci
punktu HOME.

Ladowanie: po utracie sygnatu kontrolera dron automatycznie wyladuje w miejscu.

Zawis: po utracie sygnatu kontrolera dron pozostanie w zawisie.

» Ustaw wysokos$¢ powrotu.

* Wiacz/wytacz Dynamiczny punkt HOME: po wtgczeniu, gdy odlegto$¢ miedzy miejscem startu
a kontrolerem przekroczy ustawiong wartos$¢ (i dron bedzie ponad 100 m
od miejsca startu), pojawi sie pytanie, czy ustawi¢ biezagca pozycje
kontrolera jako nowy punkt HOME. Urzgdzenie z matg doktadnoscia GPS moze pogorszy¢
dziatanie tej funkcji. Jesli doktadnos¢ pozycjonowania jest niewystarczajaca, zaleca sie
uzy¢ lepszego urzadzenia mobilnego albo wytgczy¢ te funkcje.

* Wiacz/wytacz Cichy powrét: po wigczeniu kontroler nie bedzie sygnalizowat dzwiekiem
wejscia drona w tryb RTH. Aby wytaczy¢ biezacy sygnat, nacisnij raz przycisk
zasilania kontrolera.

Wirtualne ogrodzenie

Ustaw maksymalng wysokos$¢ i odlegtos¢ lotu drona.

Ustawienia ogélne
* Ustaw jednostki: metryczne (m/km) lub imperialne (ft/mi). Wtacz/wytacz wskazéwki bezpieczenstwa lotu.

* Wiacz/wytacz Start jedna reka: po wtaczeniu dron mozna wystartowac jedna reka.

Zaawansowane ustawienia
bezpieczenstwa

* Wiacz/wytacz Awaryjne zatrzymanie $migiet podczas lotu: po wigczeniu mozna nacisna¢ i przytrzymac jednoczesnie C2
i RTH przez 2 s, aby zatrzymac silniki wytacznie w sytuacji awaryjnej. Uwaga:
Zatrzymanie silnikéw w locie spowoduje upadek drona. Upewnij sie, ze obszar pod
dronem jest wolny i otwarty.

Remote ID: wprowadz odpowi ie dane wy dla j identyfikacji UAS zgodnie z lokalnymi
przepisami

i regulacjami.

Informacje o akumulatorze: wyswietla m.in. temperature, prad, napiecie i liczbe
cykli.
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Kalibracja

Wykonaj kalibracje kompasu, kalibracje gimbala, precyzyjna regulacje gimbala, kalibracje kontrolera

oraz ponowne parowanie
drona.

Sterowanie

Ustawienia drazkéw: ustaw tryb drazkéw (Tryb 1/Tryb 2/Wtasny), wyswietl instrukcje

kontrolera, skonfiguruj programowalne przyciski i dostosuj czuto$¢

drazké

W.

* Tryb drazkdéw: przetaczaj tryby, w tym Tryb 1 (gaz po prawej), Tryb 2 (gaz po lewej)
oraz Wtasny.

» Wyswietl instrukcje kontrolera i skonfiguruj programowalne przyciski.

» Czutos¢ drazkéw: umozliwia ustawienie czutosci dla réznych trybéw lotu, w tym
oddzielnie reakcji podczas wznoszenia/opuszczania, obrotu

i przemieszczania.

Ustawienia gimbala: ustaw y a predkos¢ ster ia pochyleni przetacz kat pochylenia (0°/-90°),

dostosuj ptynnos$¢ przechylenia i ustaw tryb gimbala (Stabilny/FPV).

Kamera
Ustawienia kamery:
* Ustaw balans bieli, linie siatki, kolor, nagrywanie segmentowe i format kodowania.

* Reset ustawien kamery: dotknij, aby przywréci¢ domysine parametry kamery w trybie recznym.

Reset jest nledostepny w trybie
automatyczny

C 616 j ostrosc i

nasyceme
Ustawienia karty SD: wyswietl zajetos¢ karty microSD, sformatuj karte i zresetuj numeracje nazw plikéw.

Inne ustawienia:
* Wiacz/wytacz Automatyczne centrowanie celu: po wiaczeniu zablokowany cel zostanie automatycznie wysrodkowany

na ekranie.
* Wiacz/wytgcz Tryb odmgtawiania, napisy wideo i zapisywanie wspétrzednych GNSS w metadanych zdje¢.

Transmisja wideo

Wiacz/wytacz Wydajny format transmisji wideo: po wtaczeniu moze poprawic jakos¢ transmisji,
ale niektére modele telefondw moga nie obstugiwac obrazu. Jesli po wtgczeniu

nie ma podgladu wideo, wytacz te opcje.

Wyswietl mape kanatéw transmisji, aby oceni¢ site zaktécen w otoczeniu.

System automatycznie wybierze kanat o najmniejszych zaktéceniach, czyli optymalny
dla aktualnych warunkéw.

Informacje

W)‘/Skwmtla informacje takie jak model urzadzenia, wersja oprogramowania i wersja
aplikacji




W tym rozdziale przedstawiono zasady bezpiecznego lotu i wymagania.

» 8.1 Wymagania dotyczace srodowiska lotu

01. Nie lataj w niesprzyjajacych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, deszcz, $nieg, grad lub gesta mgta.

02. Wybijerz otwa(tg teren bez wysokich budynkéw. .Konsfcrukc{e z duzg iloscia stali zbrojeniowej moga
zaktécac kompas i blokowac sygnaty GNSS, powodujac niedoktadne lub nieskuteczne pozycjonowanie.
Przed kontynuowaniem lotu upewnij sig, ze ustyszysz komunikat ,Punkt HOME zaktualizowany”.
poblizu wysokich budynkéw doktadnosc punktu HOME moze by¢ gorsza, dlatego doktadnie obserwu;j
pozycje drona i podczas zblizania sie do punktu HOME przejmij reczne sterowanie lgdowaniem.

03. Podczas lotu utrzymuj drona w zasiegu wzroku (VLOS), aby géry lub drzewa nie blokowaty sygnatu
GNSS. W lotach poza z.asueﬁguem wzroku (BVLOS) uf)ewnu sie, ze'dron jest sprawny, posiadasz
wymagane uprawnienia pilota, a lot jest zgodny z lokalnymi przepisami.

04. Lataj z dala od przeszkdd, ttuméw, powierzchni wody, lotnisk, autostrad, stacji kolei duzych
predkosci i obszaréow miejskich, chyba ze uzyskano wymagane zezwolenia zgodnie z lokalnym
prawem.

05. Unikaj lotéw w poblizu linii wysokiego napiecia, stacji bazowych i wiez transmisyjnych, aby nie
zaktécac sygnatu kontrolera.

06. Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ powyzej 3000 m (9842 ft), poniewaz warunki srodowiskowe moga
obnizy¢ wydajnos¢ akumulatora i uktadu nap?dowego. Nie przekraczaj okreslonej wysokosci (2000
m/6562 ft'z zamontowanymi ostonami Smigiet)

07. Wraz ze wzrostem wysokosci wydtuza sie droga hamowania. Zapewnij wystarczajaca przestrzen do
bezpiecznego hamowania.

08. W rejonach polarnych dron nie moze korzysta¢ z GNSS do pozycjonowania. Lataj ostroznie.
09. Lataj tylko w dobrze o$wietlonym otoczeniu, z wyrazng fakturg podtoza i matga iloscig odblaskéw. Loty wytacznie w dzien.
10. Unikaj lotdw w poblizu stad ptakéw.

11. Zachowaj ostroznos¢ przy starcie z ruchomych powierzchni (np. samochodéw lub todzi). Nie startuj
z powierzchni jednolitych lub silnie odbijajacych swiatto (np. dach samochodu, jednolite ptytki, szkto).

12, Do startu wybieraj ptaskie i twarde powierzchnie. Unikaj zwiru i zarosli. Nadmierne drgania przed
odblokowaniem silnikdow mogg uniemozliwi¢ start.

13. Zachowaj ostroznosc¢ przy starcie na pustyni lub piaszczystej plazy, aby pyt nie dostat sie do drona.

14. Nie uzywaj drona w $rodowisku tatwopalnym lub wybuchowym.
15. Unikaj lotéw w skrajnie niskiej lub wysokiej temperaturze.

16. Drona, kontrolera, inteligentnego akumulatora, przewodu i koncentratora tadowania uzywaj
wytacznie w suchym otoczeniu.

17. Nie uzywaj drona, kontrolera, akumulatora, przewodu ani koncentratora w niebezpiecznych =
warunkach, np. na miejscu wypadku, pozaru, wybuchu, Bowodzu, tsunami, lawiny, osuwiska, trzesienia
ziemi, w silnym zapyleniu lub podczas burzy piaskowej. Unikaj mgty solnej i plesni.
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» 8.2 Lista kontrolna przed lotem e

Przed lotem nalezy sprawdzic¢:
1. Czy zdjeto pasek Smigiet i ostone gimbala.
2. Czy inteligentny akumulator, kontroler i urzadzenie mobilne sg dostatecznie natadowane.

3. Czy akumulator i Smigta sa prawidtowo zamontowane. SprawdZ smigta i Sruby pod katem
odksztatcen lub poluzowania.

4. Czy przednie i tylne ramiona drona sa catkowicie roztozone.
5. Po wiaczeniu sprawdz prawidtowe dziatanie kamery, gimbala i silnikdw.

6. Sprawdz, czy drazki i urzgdzenie mobilne sa prawidtowo zamontowane na kontrolerze, a antena
kontrolera poprawnie roztozona. SprawdZ dziatanie wszystkich przyciskéw i aplikacji Potensic Eve.
Upewnij sie takze, ze cate oprogramowanie zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.

7. Upewnij sie, ze karta microSD jest wtozona, a obiektyw kamery czysty.

8. Zawsze uzywaj oryginalnych akcesoriéw. Nieoryginalne czesci moga obnizy¢ bezpieczenstwo drona.
9. Sprawdz lokalng po?gde,i upewnij sig, ze warunki sg odpowiednie do lotu. Teren powinien by¢
otwarty i wolny od zaktécen.

10. Wtacz drona na otwartej, plaskie&&owierzchni. Przed startem poczekaj na wejécie w tryb GNSS i
zwrdc¢ uwage na potozenie punktu HOME.

11. Upewnij sie, ze w Potensic Eve ustawiono zachowanie drona po utracie sana{u oraz wysokos¢
powrotu, maksymalng wysokos$¢ i maksymalna odlegtos¢ lotu zgodnie z lokalnymi przepisami.

» 8.3 Strefy GEO

Aby zwiekszy¢ bezpieczenstwo i zgodnosc¢ z lokalnym prawem, ATOM 2 domysinie .wzs'.wietla strefy
GEO. Funkcja ogranicza lub zabrania dziatania drona w okreslonych obszarach, takich jak strefy
zakazane i strefy z limitem wysokosci, pomagajac uzytkownikowi lata¢ bezpiecznie i legalnie.

Przed lotem sprawdz lokalne strefy GEO na mapie w Potensic Eve.

Strefy GEO dzielg sie na dwa typy: Strefy zakazane i Strefy wysokosciowe.

Strefy zakazane: start lub wlot drona do takiej strefy jest bezwzglednie zabroniony. Jesli wskutek
ekstremalnej pogody, awarii systemu lub innych czynnikéw niezaleznych dron przypadkowo wleci
do strefy zakazanej, po jej wykryciu system rozpocznie automatyczne ladowanie awaryjne. Nie
mozna go anulowac, ale podczas ladowania mozna skorygowac miejsce ladowania drgzkami.

Strefy wysoko$ciowe: wysoko$¢ drona musi pozostawac ponizej limitu okreslonego dla danej strefy
(wysokosc miejsca startu = 0). Przy wlocie do strefy nie wolno przekroczy¢ limitu. Dron moze
wlecie¢ do strefy, jesli pozostaje ponizej dozwolonej wysokosci.

- » Potensic dynamicznie aktualizuje dane stref GEO na podstawie lokalnych przepiséw i wtasnej
= oceny ryzyka, aby wspierac bezpieczne i zgodne z prawem uzytkowanie drona.

« Potensic nie gwarantuje petnej aktualnosci, kompletnosci ani doktadnosci danych stref GEO;
sg one wytgcznie informacyjne.

« Funkcja GEO jest automatycznie konfigurowana zgodnie z przepisami kr\;‘ﬂ\)‘u lub regionu
uzytkownika i jest aktywowana tylko tam, gdzie jest prawnie wymagana. W regionach bez
takiego obowiazku jest domysinie wytgczona. Uzytkownik musi'znac i przestrzegac lokalnych
przepiséw.
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» 8.4 Potaczenie havros
Aby potaczy¢ urzadzenie mobilne, kontroler i drona, wykonaj ponizsze czynnosci:
1. Wykonaj procedure z rozdziatu 4.2 i wtgcz kontroler.
2. Wykonaj procedure z rozdziatu 4.1 i wiacz drona.

3. Uruchom Potensic Eve i sprawdz stan potgczenia. Gd}y na ekranie gtéwnym pojawi —i
symbol, urzadzenie mobilne, kontroler i dron sg prawidfowo potaczone.

» 8.5 Tryby lotu
ATOM 2 obstuguje ponizsze tryby lotu, przetagczane w Potensic Eve.
Tryb Video
Predkos¢ wznoszenia: 2 m/s, opadania: 2 m/s, lotu: 6 m/s

Przy pierwszym uzyciu dron domyslinie pracuje w Trybie poczatkujgcym. Predkos¢ lotu jest
ograniczona do wartosci trybu Video, aby utatwi¢ zapoznanie sie ze sterowaniem.

Tryb Normal

Predkos¢ wznoszenia: 4 m/s, opadania: 3 m/s, lotu: 10 m/s

Po opanowaniu podstawowych umiejetnosci mozna wytaczy¢ Tryb poczatkujacy; dron
domyslinie przetaczy sie wtedy na Tryb Normal.

Tryb Sport

Predkos¢ wznoszenia: 5 m/s, opadania: 4 m/s, lotu: 16 m/s

Do fotografii lotniczej zalecany jest tryb Video. Tryb Sport jest przeznaczony do szybkiego lotu.

W trybie Sport lataj ostroznie, poniewaz reakcje drona sa znacznie szybsze - niewielki ruch drazka
moze spowodowac duze przemieszczenie.

* Dla bezpieczenstwa tryb Sport jest dostepny tylko przy poziomie akumulatora powyzej
A go%&Jes’lippodczas lotu goziopm séadnie porﬁ)iigj ¥0%,pdrgnpautomatycznie wyjdzigz tIbefJ
port:

* W trybie Sport zachowaj szczegélng czujnos¢ i odpowiednio duza przestrzen do
manewrowania, poniewaz dron reaguje znacznie szybciej.

* W trybie Sport maksymalna gredkoéc’ i droga hamowania znaczaco ro$n'a3. W
bezwiétrznych warunkach dla bezpieczenstwa wymagana jest co najmniej 30-metrowa
(100 ft) droga hamowania.

* Podczas lotu w trybie Sport lub przy silnym wietrze gimbal moze drgac - jest to normalne.

* Maksymalna predkos$¢ moze rézni¢ sie o okoto =1 m/s. Kieruj sie rzeczywistym zachowaniem drona.

» 8.6 Tryb poczatkujacy
Przy pierwszym uzyciu dron domysinie dziata w Trybie poczatkujgcym. W tym trybie:
1. Odlegtosc i wysokosc lotu sg ograniczone do 0-30 m.
2. Tryb lotu jest ograniczony do Video.
3. Poczatkujgacym zaleca sie rozpoczac od tego trybu, aby nauczy¢ sie sterowania.

*» Po wyjsciu z Trybu poczatkujacego mozna zmienia¢ m.in. wysokos$¢ RTH, tryb lotu,
= wysokos¢ i odlegtos¢ lotu.



Potensic
» 8.7 Start / ladowanie / zawis neron e
8.7.1 Reczny start i ladowanie
Start
Krok 1: uruchom silniki
Aby uruchomi¢ silniki, wykonaj kombinacje drazkéw. Zaleznie od trybu sterowania przesuh oba

drazki do dolnych wewnetrznych lub zewnetrznych naroznikéw. Po uruchomieniu silnikéw
jednoczesnie zwolnij oba drazki.

Y e

Lewy drazek Prawy Lewy drazek Prawy
drazel drazek

Krok 2: przesun drazek gazu w gére, aby

wystartowac

Delikatnie przesun drazek %azu w gore, jak pokazano na ilustracji. Gdy dron oderwie sie od ziemi,
zwolnij drazek - dron pozostanie w zawisie.

1

Drazek gazu

chiagqij drazek gazu w dét, az dron wyladuje. Zwolnij drazek, gdy silniki przestang sie
obracac.

« Dla bezpieczenstwa nie lataj w poblizu lotnisk, autostrad, stacji.kolgejgw%/ch, wiez X
energetycznych ani gesto zaludnionych obszaréw i w miare mozliwosci utrzymuj drona w zasiegu
wzroku.

« Poczatkujacym zaleca sie stac lub i$¢ zwréconym w strone tytu drona, co utatwia
obserwacje stanu lotu i reagowanie na sytuacje awaryjne podczas nauki.

« Do startu zawsze ustaw drona na stabilnej, nieruchomej powierzchni. Start i lagdowanie z
dtoni nie sg obstugiwane.

* Unikaj startu przy niskim poziomie akumulatora, poniewaz taki lot moze skréci¢ jego
zywcf(tnosc. Jesli wymusisz start, zachowaj szczegolng ostroznosc i zaakceptuj zwigzane z tym
ryzyko.

* Bardzo blisko podtoza przeptyw powietrza moze utrudnia¢ stabilny zawis. Utrzymuj wysokos¢
powyzej 0,5 m.

« Jesli podczas awaryjnego ladowania dron nie zablokuje silnikéw automatycznie, przytrzymaj
drazek gazu maksymalnie w dét przez 3 sekundy, aby wymusi¢ blokade.

8.7.2 Automatyczny start/ladowanie
Automatyczny start

Nacisnij i przytrzymaj puste miejsce na ekranie lotu Potensic Eve. Pojawi sig okno ,Przesun, aby
wystartowac”. Po przesunieciu s&jka dron automatycznie wystartuje i zawisnie na wysokosci'1,2 m.

wipe to Take off




Automatyczne ladowanie

Dotl@\a ekranie lotu Potensic Eve, a pojawi sie okno ,Wybierz sposéb ladowania”.

I;[rzﬁsuh w lewo, aby rozpocza¢ automatyczne lgdowanie, albo w prawo, aby rozpoczac

Select the landing method

Jesli dron znajduje sie w promieniu 20 m od punktu HOME i dotkniesz , pojawi sie okno ,Wybierz sposéb lagdowania”.

Przesuniecie w lewo spowoduje natychmiastowe lgdowanie. Przesuniecie w prawo uruchomi

RTH z minimalng wysokosciag powrotu 5 m. Jesli przez

10 sekund nie zostanie wykonana zadna czynnos¢, dron automatycznie wyladuje.
Zachowaj ostroznosc.

8.7.3 Start jedna reka

W Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Bezpieczenstwo > Ustawienia ogdlne, ab

y
w{aczyc/wy{aczyc Start jedna reka. Po wiaczeniu mozna odblokowac silniki i wystartowac jedna
eka.

1. W Trybie 1 (gaz po prawej) nacisnij C2 i jednoczesride \§r7 n2 =
odblokgwac Sl|glk| pAb§ WystJartowac Jnajplferw zwolmjeﬂ\gbe%baggftevwggd

knavciiin| pt‘zbz 2 s, aby
diazeknigtd 6t

przestana sie obracac. przez 2 s. Aby wystartowac, najpierw zonmJ
drazek; jesli najpierw zwolnisz C1, smigta sie

zatrzymaja.




3. Gdy Tryb drazkdéw kontrolera jest ustawiony na Wtasny:

jzes'li wybrano ,C1 + lewy drgzek”: nacisnij C1 i jednoczesnie przytrzymaj lewy drazek w dét przez
2 s, aby odblokowac silniki. Aby wystartowac, najpierw zwolnij drazek. Jesli najpierw zwolnisz C1,
Smigta przestang sie obracac.

Jedli wybrano ,,C2 + prawy drazek”: nacisnij C2 i jednoczes$nie przytrzymaj prawy drazek w dét
pr%ez s. Aby wystartowac, najpierw zwolnij drazek. Jesli najpierw zwolnisz C2, Smigta sie
zatrzymaja.

8.8 Powroét do punktu startu (RTH)

8.8.1 Zwykty powroét
Zwykty powrét sktada sie z trzech etapdéw:

1. Wznoszenie: dron wznosi sie do ustawionej wysokosci powrotu (etap pomijany, jesli dron znajduje
sie juz wyzej).

2. Lot poziomy: dron leci prosto na ustawionej wysokosci w kierunku punktu HOME.

3. Ladowanie: po dotarciu do punktu HOME dron automatycznie laduje i zatrzymuje silniki.

Powrét do punktu startu (RTH) Dron musi by¢ w trybie GNSS

e Lot powrotny
€ € €

Wysokos¢ powrotu = ustawiona Wznoszenie do wysokosci
- wartosc powrotu
- Jedli wysokos¢ drona =

wysokosci powrotu,
rozpocznij od etapu 2

9 Ladowani

e

8 >20m
ap

Jak uruchomi¢ RTH

RTH jednym przyciskiem: naci$nij i przytrzymaj przycisk RTH na kgntrole@rzez 1slub |
dotknj{ ikony w aplikacji, aby otworzy¢ menu, a nastepnie przesun w pra aby rozpoczac
powrot.

Automatyczny RTH: zostanie uruchomionx, gdy poziom akumulatora jest niski, potaczenie
miedzy dronem a kontrolerem zostanie utracone lub wystapi inna nieprawidtowosc¢.

()~ = Jedli otoczenie zawiera przeszkody i powrét nie jest bezpieczny, po utracie sygnatu zaleca sie w
= Ustawieniach wybrac¢ zawis lub ladowanie, aby unikna¢ kolizji podczas RTH.

Jak wyjsé z RTH

Qnaelfgr?cazyllé %qrtﬁ.nij ibom lewej stronie aplikacji, aby

Metoda 2: nacisnij raz przycisk powrotu na kontrolerze.

Wymagania RTH

Dron musi wystartowac w trybie GNSS i pomysinie zapisa¢ punkt HOME.

Jesli dron wystartuje w trybie OPTI i dopiero w locie przetgczy sie na GNSS, nie bedzie mégt wrécic
do miejsca startu.

Zwracaj uwage na potozenie punktu HOME na mapie i komunikaty w Potensic Eve.
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* Dla bezpieczenstwa powrotu ustaw w aplikacji odpowiednig wysoko$¢ RTH stosownie
do otoczenia.

* Podczas powrotu nadal mozna regulowac wysokos¢ lotu drazkiem gazu.

* Jedli RTH zostanie uruchomiony w odlegtosci do 20 m od punktu HOME, a_lplikacja wyswietli
wybér miedzy Igdqwanlem a powrotem. Jesli wybrano powrdt, wysokos¢ RTH wynosi 5 m. Jesli
przez 10 sekund nie wykonasz zadnej czynnosci, dron automatycznie wyladuje.” Zachowaj
ostroznos¢.

* Wysokie budynki i przeszkody moga blokowac transmisje i powodowac utrate sygnatu. Nie
lataj za budynkami znajdu&a%ym sie powyz% wysokosci powrotu, poniewaz podczas RTH dron
moze zderzyc sie z przeszkoda. Jesli z powodu awarii lub zaktécen GNSS dron wejdzie w tryb
ATTI, nie bedzie mégt wréci¢. Podczas powrotu moze wystapic silny wiatr czotowy; odpowiednie
obnizenie wysokosci moze zmniejszy¢ zuzycie energii. Przy niewystarczajgcej energii dron
w¥kona'vlvymuszone ladowanie w miejscu. Obserwuj komunikaty w Potensic Eve. Nie uruchamiaj
RTH, jesli nad dronem znajduja sie przeszkody, np. wysokie drzewa, poniewaz podczas

wznoszenia moze dojs¢ do kolizji.

VAN Zwracaj szczegdlng uwage na bezpieczenstwo powrotu, poniewaz ATOM 2 nie ma systemu
omijania przeszkdd i podczas RTH moze sie z nimi zderzyc.

» Jedli podczas RTH dron utraci potaczenie, a sygnat GNSS zostanie zaktécony, dron zakonczy
zadanie powrotu i automatycznie przejdzie w tryb ATTI. Moze wtedy utraci¢ pozycjonowanie’lub
dryfowac. W lewym gérnym rogu ekranu pojawi sie ,ATT|” oraz ostrzezenie. Natychmiast
przejmij reczne sterowanie. Gdy transmisja wideo zostanie utracona, dron bedzie nadal szukat
sygnatu kontrolera i GNSS.

1. Po przywré6ceniu GNSS dron ponownie okresli pozycje i automatycznie wréci do punktu HOME.

2. Jedli nie uda sie odzyskac sygnatu kontrolera ani GNSS, a poziom akumulatora jest zbyt niski,
dron automatycznie uruchomi awaryjne ladowanie z powodu niskiego poziomu energii.

» Jedli po utracie sygnatu ustawiono Powrét, dron automatycznie wejdzie w RTH. Po zerwaniu

transmisji dron i kontroler beda stale prébowaty ponownie’sie potaczy¢. Po przywréceniu
potaczenia i obrazu mozna odzyskac sterowanie dronem.
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8.8.2 Powrot z obnizaniem wysokosci Revren 2
Jak uruchomi¢
Po 10 sekundach RTH, jesli wysokos¢ lotu przekracza 150 m, a odlegto$¢ 300 m, aplikacja zapyta,
czy uruchomic powrot z obnizaniem wysokosci. Po potwierdzeniu dron bedzie stopniowo obnizat

wysokos¢ podczas zblizania sie do punktu HOME. Po zejsciu do 120 m przetaczy sie na zwykty
powrdt, zachowa te wysokos¢ do punktu HOME i automatycznie wyladuje.

Jak wyjsc

Dotl@kgny po lewej stronie aplikacji lub przez 2 sekundy przytrzymaj drazek gazu w gére, aby
zakoM™ezy¢ powrot z obnizaniem. Dron przetaczy sie na zwykty RTH na biezacej wysokosci.

- 1. Przy silnym wietrze powrét z obnizaniem moze ograniczy¢ zuzycie energii i zwiekszy¢ szanse
= bezpiecznego powrotu.

2. Jesli podczas tej procedury dron utraci potaczenie z kontrolerem, przetaczy sie na zwykty RTH.

« Produkt nie ma funkcji omijania przeszkéd. Podczas powrotu zwracaj szczegdlng uwage
na bezpieczenstwo.

* Funkcja jest_dpsted)na tylko w krajach lub regionach, w ktérych prawo zezwala na loty
dronéw powyzej 120 m.

A Wysokos¢/m

Wysokos¢ lotu > 150 m

Odlegtos¢ lotu > 300 m

Powrét z obnizaniem

120 m

<€
l Zwykty powrét
©

7 N R T T T T R T R T R T R T R T R T ETET ETE R RETERERRRRRRRRRRRRNRNNERRY
0 >300m Odlegtosé lotu/m




» 8.9 Inteligentne tryby lotu
8.9.1 Al QuickShots

Potensic

Tryby Al QuickShots obejmuja Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang i

Boomerang

Dron leci wokét celu po owalnej
trasie, wznoszac sie podczas
oddalania do najdalszego
punktu i obnizajac podczas
powrotu.

Przeciwnie do ruchu wsk

Dolly Zoom.

Wprowadzeni Dron nagrywa cel zgodnie z wybranym trybem i automatycznie tworzy krétki
film. W Albumie mozna wyswietli¢ podglad w niskiej rozdzielczosci, a po pobraniu
wersje wysokiej jakosci.

1. Uruchom drona i wystartuj.
2. W trybie nagrywania wideo zaznacz cel przeciggnieciem na ekranie lotu Potensi
Eve. U dotu pojawi sie okno; dotknij Al QuickShots:
3. Wybierz tryb i ustaw parametry. Dotknij, a dron @ocznie nagrywanie.
Jak
urucho
mic
1. Dot@kony po prawej stronie ekranu lotu, aby zakonczy¢ Al QuickShots.
Jak wyjs¢ 2. Porusz dowolnym drazkiem lub nacisnij raz RTH na kontrolerze, aby zakonczy¢ Al
QuickShots.
Tryb Opis Regulowany parametr
Dtron leci doktyiu i wznosi sie,
utrzymujac kamere i
skierowana na cel. Powrét do punktu Odlegtos¢
Pull-Away startowego po zakonfczeniu
Dron wznosi sie pionowo, a hagrywania¢ Wadled
kamera jest skierowana w dét 5 cgledn
Rocket nace Tak wysokos¢
amen DoHysiZeopolu widzenia f
gimbala,jgdzhoc?gs’nie . Nie
przyblizajac obraz.
Objasnienie -
Dron okraza cel,
rozpoczynajac z biezacej
Circle pozycjl. Kierunek lotu =~
(zgodnie/przeciwnie do
b o ralni wskazowek zegara)
ron Wznosi sig, spirainie H
- okrazajac cel. Zgodnie z ruchem wskazévq%lkchbzaeh
Spiral zégara (1_:,?)

azowek zegara

44



« Wymagania uruchomienia Al QuickShots:

1) Dron musi by¢ w powietrzu i w trybie GNSS.

2) Musi by¢ wtozona karta microSD z wolnym miejscem.
3) Akumulator musi by¢ dostatecznie natadowany.

4) Dron nie moze wykonywac¢ automatycznego lotu (np. RTH, ladowania).

« Uzywaj Al QuickShots na otwartych, wolnych od przeszkéd terenach i zawsze obserwuj ludzi,
zwierzeta, budynki oraz inne przeszkody na trasie.

« Jesli nie znasz trajektorii Al QuickShots, zacznij od krétszych odlegtosci.
W S)étuacji awaryjnej badZ gotowy poruszy¢ dowolnym drazkiem, aby zatrzymac Al
QuickShots; dron zawisnie w miejscu.

» Obserwuj otoczenie drona i w razie potrzeby steruj recznie, aby unikna¢ kolizji lub
zaktécen sygnatu.

« Unikaj Al QuickShots w poblizu budynkéw i w miejscach blokujacych GNSS, poniewaz moze to
powodowac niestabilng trajektorie.

« Korzystajac z Al QuickShots, zawsze przestrzegaj lokalnych przepiséw dotyczacych prywatnosci.
* QuickShots jest niedostepny, gdy:
1) Dron nie znajduje sie w powietrzu.
2) Sygnat GNSS jest staby.
3) Nie ma karty microSD lub karta jest petna.
4) Poziom akumulatora jest niski.
5) Wysokos¢ lotu jest niewystarczajaca.
6) Dron osiggnat wirtualne ogrodzenie.
« NIE uzywaj Al QuickShots w sytuacjach, w ktérych dolny system wizyjny moze dziata¢
nieprawidtowo:
1) Gdy cel jest przez dtuzszy czas zastoniety lub znajduje sie poza zasiegiem wzroku drona.
2) Gdy cel znajduje sie ponad 50 m od drona.
3) Gdy kolor lub wzér celu zlewa sie z otoczeniem.
4) Gdy cel znajduje sie w powietrzu.
5) Gdy cel porusza sie z duzg predkoscia.
6) W bardzo ciemnym lub nadmiernie jasnym otoczeniu.
* Al QuickShots nie obstuguje nagrywania 1080p@60/50 kl./s.
* Po zablokowaniu celu w Al QuickShots nie mozna regulowad kata pochylenia gimbala.



8.9.2 Sledzenie Al

Potensic

Al Track obejmuje tyyb Parallel, Spotlight i Follow. Dron automatycznie leci zgodnie z
w?/branym trybem sledzenia i ruchem celu. Uzytkownik moze zdecydowac, czg/ po.
wigczeniu Al Track automatycznie rozpocza¢ nagrywanie. Po zakoriczeniu sledzenia

Werowadzeni | 6170y jest film. W Albumie dostepny jest podglad w niskiej rozdzielczosci, a po
pobraniu wersja wysokiej jakosci.
1. Uruchom drona i wystartuj.
2. W trybie nagrywania wideo zaznacz cel przeciggnieciem na ekranie lotu Potensic Eve
- u dotu pojawi sie okno, a domysinym trybem bedzie Al Track - Spotlight.
3. Wybierz tryb i ustaw parametry. Dotknij, a dron @ocznie Sledzenie.
Jak
urucho
mic
L. 1. Dot jkony po lewej stronie ekranu lotu, aby zakonczy¢ Al Track.
Jak wyjs¢

2. Nacisnij raz przycisk RTH na kontrolerze, aby zakonczy¢ Al Track.

Objasnienie

Tryb Opis Obstugiwane cele Regulowany parametr

Dron nie porusza sie automatycznie,
ale kamera pozostaje zablokowana na
celu. Steruj dronem recznie drgzkami:
. cllrazelé gazE - wyhsolko$c wz Iled’enj\,
celu, « drazek pochylenia - odlegtos¢ . i

od celu, * drazek przechylenia - Cele nieruchome
okrgzanie celu, « drazek obrotu -
kadrowanie.

(-tclile ru;hc()jme
o pojazdy,
{o)ézie |pILJsziey)

Spotlight

Wybierz, czy .
automatycznie
rozpoczynac
nagrywanie po

- - . aktywacji
Dron utrzymuje trajektorie réwnolegty
do celu i leci obok niego.

Parallel « Cele ruchome

(tylko pojazdy,
{o)ézie |pILJsziey)

= o .
Dron automatycznie podaza za celem.

Follow




* Al Track jest niedostepny, gdy dron nie znajduje sie w powietrzu.

« W trybach Parallel i Follow pokretto gimbala oraz pokretto sterowania kamerg nie reaguja
na polecenia.

« Jesli cel zostanie utracony, dron zawisnie w miejscu.

« Jesli cel zblizy sie do drona, dron zawiénie zamiast cofac sie.

« Aby Al Track mdgt zablokowac¢ cel, kat pochylenia gimbala musi wynosi¢ od -75° do -25°.
* Wysokos¢ lotu dla Al Track musi przekraczac¢ 4 m.

* Maksymalna obstugiwana predkos¢ Al Track wynosi 8 m/s.

* Przy Al Track zaleca sie stopniowe przyspieszanie j zwalnianie celu, a $rednia predkos
ruchu nie powinna przekraczac 4 m/s, aby zachowac stabilne Sledzenie.

IaN

& « Uzywaj Al Track w otwartym, wolnym od przeszkdd otoczeniu i zawsze obserwuj ludzi,
zwierzeta i budynki na trasie.

* Nie uzywaj Al Track w poblizu budynkéw ani tam, gdzie sygnat GNSS moze by¢ .
blokowany, poniewaz moze to powodowac niestabilny tor lotu lub nieprzewidziane sytuacje.

* W trybach Parallel lub Follow kazdy ruch drazkéw kontrolera spowoduje wyjscie z Al
Track i zawis drona.

* Podczas korzystania z Al Track przestrzegaj lokalnych przepiséw dotyczacych prywatnosci.
« Zachowaj ostroznos¢ przy Al Track w nastepujacych sytuacjach:
1. Gdy cel porusza sie po nieréwnym podtozu, np. po pochytosci.
. Gdy ksztatt celu znaczaco zmienia sie podczas ruchu.

2
3. Gdy cel jest zastoniety lub przez dtuzszy czas poza zasiegiem wzroku.
4. Gdy cel porusza sie z duzg predkoscia.

5

. Gdy cel jest bardzo podobny kolorystycznie lub wzorem do otoczenia.
6. W bardzo ciemnym lub nadmiernie jasnym otoczeniu.
« Zalecane odlegtosci Al Track:
Dla cztowieka: zalecana odlegtos¢ pozioma 5-10 m, wysokos¢ 4-10 m.

Dla pojazdéw i todzi: zalecana odlegtos¢ pozioma 20-50 m, wysokos¢ 10-50 m.

 Przekroczenie tych zakreséw moze obnizy¢ skutecznos¢ rozpoznawania celu.
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8.9.3 Cruise Control s

Funkcja Cruise Control pozwala dronowi, jesli warunki na to pozwalajg, zapamietac biezace
wychylenie drazkéw kontrolera i automatycznie lecie¢ z odpowiadajaca mu predkoscia. Dzieki
temu’dtugie loty nie wymagaja ciagtego trzymania dragzkéw. Funkcja umozliwia tez dodawanie
?C’Wlﬁh wychylen drazka pochylenia i przechylenia, co pozwala tworzy¢ bardziej ztozone
rajektorie.

Ustaw przycisk Cruise Control: domysinie dwukrotne nacisniecie C2 wtaﬁza, wytgcza

lub aktualizuje Cruise Control. Przycisk mozna zmieni¢ w Potensic Eve: Ustawienia >

Korzystani i Teni i iské
e z Cruise Sterowanie > Ustawienia kontrolera > Dostosowanie przyciskow.
Control

. Podczas lotu wychyl drazek pochylenia lub przechylenia, a nastepnie dwukrotnie
Wiaczenie nacisnij C2 V(Iubyus%/awiqny w‘i)asnyyvprzyvcisk Erujse %ontrol). Dron’ eviaczy Cruise Control
E:’)Lrl"tsr%l i bedzie leciat z predkoscia odpowiadajaca biezagcemu wychyleniu.

Podczas Cruise Control ponowne wychylenie drazkéw zostanie uwzglednione w locie.
Aktualizaci Jesli nastepnie ponownie nacisniesz przycisk Cruise Control, ustawienie zostanie

tualizacja | Zaktualizowane i dron bedzie kontynuowat lot z nowa predkoécia wynikajaca z
E;l:‘la%l potaczonych wychylen.

1. Nacisnij przycisk Cruise Control bez wychylenia drazkéw;
Wyijscie z 2. Nacisnij przycisk RTH na kontrolerze;
Cruise 3. Dot ikony po lewej stronie ekranu lotu
Control : ° Y P ) :
* Po wyjsciu z Cruise Control dron zawiénie w miejscu.

* W Cruise Control drazkiem gazu i obrotu mozna sterowac¢ w czasie rzeczywistym, ale ich
Evyc{\yllema nie sg zapamigtywane, czyli wysokos¢ i kierunek nie sa obstugiwane przez Cruise
ontrol.

« Cruise Control mozna wtgczy¢ w trybach Normal, Video i Sport.

& * Nie mozna wtgczy¢ Cruise Control bez wychylenia drazka.
« Dron nie wejdzie w Cruise Control lub z niego wyjdzie w nastepujacych sytuacjach:
1. Brak sygnatu GNSS;
2. Poziom akumulatora drona = 10%;
3. Uruchomiono powrdt z powodu niskiego poziomu akumulatora;
4. Utracono potaczenie miedzy dronem a kontrolerem;
5. Dron znajduje sie w poblizu wirtualnego ogrodzenia lub limitéw strefy GEO.
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8.9.4 CineRoll o

W trybie CineRoll dron leci do przodu z predkoscia ustawiong przez uzytkownika, jednoczesnie obracajac kamere w
Wprowadzeni wybranym kierunku, aby nagra¢ dynamiczne ujecie. Dron automatycznie tworzy
€ film. W Albumie mozna wyswietli¢ podglad w niskiej rozdzielczosci, a po pobraniu
wersje wysokiej jakosci.
1. Uruchom drona i wystartuj.
2. Na ekranie lotu Potensic Eve wybierz Wideo > CineRoll, aby wejs¢ w tryb CineRoll.
3. Po ustawieniu parametréw ekran wyswietli szacowang odlegtos¢ lotu do przodu.
Dotk y uruchomi¢ CineRoll Camera.
* Przed uruchomieniem CineRoll nie poruszaj drazkami; dron powinien pozostawa¢ w
stabilnym
zawisie,
Jak
urucho
mic
1. Dot°po prawej stronie ekranu lotu, aby zatrzyma¢ CineRoll Camera.
Jak wyjs¢ 2. Porusz dowolnym drazkiem lub naci$nij raz RTH na kontrolerze, aby zatrzyma¢
CineRoll Camera; dron zawisnie w miejscu.
Powrdt do punktu startowedo po nagraniu? Kierunek obrotu
(zgodnie/przeciwnie) PredRos¢ lotu
Regulowa
ny Tak
parametr
@ Nie . Pr/ze)c\wme do ruchu wskazo6ek zegara (regulacja predkosci 1-5
m/s,

-« Wymagania uruchomienia CineRoll

1) Dron musi by¢ w powietrzu i w trybie GNSS.
2) Wysokos¢ lotu > 4 m.

3) Poziom akumulatora >

10%.

4) Wtozona karta microSD z wolnym miejscem.

5) Dron nie moze wykonywac automatycznego lotu (np. RTH, ladowania).

* Uzywaj CineRoll wytacznie na otwartym, wolnym od przeszkéd terenie i stale obserwuj ludzi,
zwierzeta, budynki oraz inne przeszkody na trasie.

* Unikaj CineRoll w poblizu budynkéw lub w miejscach z przestonietym sygnatem GNSS, poniewaz
tor lotu'moze stac sig niestabilny.

* W sytuacji awaryjnej badZ gotowy poruszy¢ dowolnym drazkiem, aby zatrzymac CineRoll; dron
zawishie w miejscu.
« Obserwuj otoczenie i w razie potrzeby steruj recznie, aby unikna¢ kolizji lub zaktdcen sygnatu.

* Podczas korzystania z CineRoll przestrzegaj lokalnych przepiséw dotyczacych prywatnosci.
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8.9.5 Trasa po punktach (Waypoint)

Funkcja Waypoint umozliwia wstepne ustawienie punktéw trasy na ma

ie lub w rzeczywistym

otoczeniu oraz automatyczny lot po wyznaczonej trasie. Dron moze aufomaty_cznie leciec i
wykonywac zdjecia lub nagrania zgodnie z parametrami ustawionymi przez uzytkownika. Po
zakonczeniu lotu w Albumie dostepny jest podglad materiatéw o niskiej rozdzielczosci; materiaty w
wysokiej rozdzielczosci sa dostepne po pobraniu.

Misje Waypoint mozna zapisywac na Liscie zadan i uruchamia¢ ponownie jednym dotknieciem.
Utatwia to rejestrowanie zmian tego samego miejsca w réznych porach dnia, porach roku lub w
odstepach czasu. Przy powtarzaniu misji wysokos¢ punktu startu powinna byc mozliwie taka
sama.

i In-flight

1. Lista zadah 2. Szacowana odlegtos¢ lotu 3. taczna liczba punktéw trasy
4. Szacowany czas lotu 5. Usun punkt trasy / punkt zainteresowania (POI)

Korzystanie z funkcji Waypoint

1. Wiaczy¢ funkcje Wayp

IJﬂ'knij ikone Waypoint giewej stronie interfejsu lotu, aby

przejs¢ do interfejsu Waypoint.

Punkty trasy mozna tworzy¢ bezposrednio w interfejsie lotu: w
Rlanelu Waypoint dotknij ,+", aby dodac punkt trasy lub POI.

a aparaturze sterujacej nacisnij C1, aby dodac punkt trasy, a
C2, aby doda¢ POI. W widoku mapy dotknij wybranego miejsca,

2. Dodac punkt trasy / ROlaby dodac punkt trasy lub POI.

3. Ustawi¢ parametry punl&iﬁ

Dla punktu trasy mozna ustawic¢: dziatanie kamery, wysokos¢
Edem g)#&litu startu, predkos¢, kierunek lotu, kat’pochylenia
Yz czas zawisu. Dla POl mozna ustawi¢ wysokos¢
oraz powigzane punkty trasy.

Kolejnos¢ punktéw trasy: lot do przodu / lot wstecz

Po ustawieniu parametréow punktéw trasy / POl dotknij ,,Dalej”, aby skonfigurowac

parametry trasy.

G\/oba\ne ustawienie pr’edkos’c\: 0,5m/s ~ 10
m/s

Utrata sygnatu: powrdt / kontynuowanie misji

Po zakonczeniu lotu: powrét / zawis / ladowanie / powrét do
poczatku

Wysoko$¢ punktu trasy: niestandardowa / ustawienia
globalne
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Po zakonczeniu ustawien trasy dotknij ,,Start”. Dron rozpocznie wykonywanie misji
Waypoint.

Dotknij ponownie iko.r]y.@/poi,nt, aby wyjs¢. Biezaca trase mozna
réwniez zapisac na Liscil dan.

Dotknij przycisku po lewej stronie paska u misji, ab
6. Wyjscie z funkcji Wayppiutrwla% r‘r%,isje. Drr)on zanis’nie w rﬁiejscu?oﬁ) ! v

Catkowite wychylenie drazka pr_zechlglenia lub pochylenia w
dowolnym kierunku przerwie misje. Dron zawisnie w miejscu.

Jednokrotne nacisnjecie przycisku RTH przerwie misje Waypoint.
Dron zawisnie w miejscu.

| Zapisane misje mozna wyswietli¢ na Liscie zadan. Dotknij zapisanej
7. Wyswietlanie zapisanychisji, aby wyswietli¢ jej trase. Mozna ponownie dostosowac

. ) parametry i zapisa¢ misje jako nowg wersje.

misji Waypoint

W jednej misji mozna ustawi¢ maksymalnie 200 punktéw trasy i POI.

W‘wi_doku mapy nacisnij i przytrzymaj punkt trasy lub POI, a nastepnie przeciggnij go, aby zmieni¢ jego
potozenie.

Przed startem punkty trasy mozna dodawac¢ wyfacznie w widoku mapy.

Wysokos¢ POI oznacza wysokos¢ celu, w ktérego kierunku dron bedzie skierowany podczas misji.
Podczas wykonywania misji tryb lotu zostanie automatycznie przetgczony na Normalny (N).

Les’li dla kamery ustawiono ,,Brak”, dron wykona jedynie automatyczny lot; sterowanie
amerg odbywa sie recznie.

Jedli kierunek lotu i kat pochylenia gimbala ustawiono na skierowanie w strone POI, POI
zostanie automatycznie powigzany z odpowiednim punktem trasy.

VAN Funkcji Waypoint nalezy uzywac na otwartej przestrzeni wolnej od przeszkéd. Nalezy
zwraca¢ uwage na ludzi, zwierzeta i budynki w otoczeniu.

Podczas wykonywania misji nalezy stale obserwowac lot drona. W razie potrzeby nalezy recznie
przerwac misje, aby unikna¢ kolizji.

Podczas korzystania z tej funkcji nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
prywatnosci.

Na terenie UE po utracie sygnatu opcja , Kontynuuj misje” nie jest dostepna.



9. Dodatek

» 9.1 Dane techniczne i parametry

Dron
Model DSDR23A
Masa startowa [1] 245¢g

Wymiary

Ztozony: 88x143x58 mm
Roztozony (ze $migtami): 300x252x58 mm

Roztozony (bez $migiet): 210x152x58 mm

Wymiar po przekatnej

219 mm

Maks. predkosc¢ lotu (tryb Sport)

Wznoszenie: 5 m/s Opadanie: 4 m/s Poziomo: 16 m/s

Maks. odpornos¢ na wiatr

10,7 m/s (poziom 5)

Maks. wysokosé lotu

120 m (zgodnie z lokalnymi przepisami)

Maks. wysokos¢ startu 4000 m
Maks. czas zawisu [2] 29 minut
Maks. czas lotu [3] 32 minuty
Temperatura pracy 0°C to 40°C

GNSS

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Zakres doktadnosci
zawisu (przy bezwietrznej
lub lekkiej pogodzie)

Pionowo: +0, 1 m (gozg/c onowanie
wizyjne), 0,5 {
Poziomo: +0,3 m (gozg/c onowanie
wizyjne), £0,5 m (GN Sf

Udzwig [4]

Nieobstugiwany

Transmisja wideo / Wi-Fi / Bluetooth

Czestotliwos¢ pracy

2.400 ~ 2.4835 GHz

Moc nadajnika (EIRP) FCC: <24 dBm  CE: <20 dBm
Ko podgtadu na 1080p@30 fps

Pﬁéz’nienie 120 ms

Maks. szybkos¢ transmisji [6] 6 Mbps

Maks. zasieg transmisji [7] 10 km

Anteny Dwie anteny

Protokét Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac

Czestotliwos¢ pracy Wi-Fi
i moc nadajnika (EIRP)

2.4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC)
5 GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maks. predkos¢ pobierania
przez \,\’li-eFi P

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Protokét Bluetooth Bluetooth 4.0/4.2
Czestotliwos¢ pracy Bluetooth 2.400 ~ 2.4835 GHz
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) <8 dBm

Antena Wi-Fi i Bluetooth

Jedna antena




Kamera

Matryca obrazu

CMOS 1/2 cala, efektywna rozdzielczos¢: 48 MP

Obiektyw

FOV:79,4° Od owiednik
ognlskowej =2
Przyslona /1.8 Ostrosc 4m

Zakres ISO

Zwykty tryb wideo: 100 ~ 6400 Al Night: 100 ~ 25600

Czas migawki

1/6400s~8s

Maks. rozmiar zdjecia

8000%6000 (4:3)

Maks. rozmiar zdjecia
pionowego

1696x3000 (9:16)

Tryby fotografowania

Pojedyncze zdjecie JPG: 12 MP i 48 MP

rd(gedyncze zdjecie JPG+RAW: 12

BRK: 3/5 klatek (12 MP+)PG)

Zdjecia seryjne: do 7 klatek (12 MP+JPG)

Zdjecia interwatowe: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s (12 MP+JPG)
Panorama: 180°, pionowa, szerokokatna i sferyczna.

Format obrazu

JPG/JPG+RAW(DNG)

Rozdzielczos¢
wideo

4K: 3840x2160 (16:9)@24/25/30 fps

2.7K: 2704%2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1696x3000
(9:16)@24/25/30 fps

FHD: 1920x1440 (4:3)/1920%x1080 (16:9)/1080%1920
(9:16)@24/25/30/50/60 fps

Slow Motion: 1920x1080 (16:9)@2/3/4/5 x

Format wideo MP4 (H.264/H.265)

Maks. bitrate wideo 80 Mbps

Pamied karta microSD (klasa U3 lub V30 i wyzsza)
Obstugiwany system FAT32 (<32 GB) exFAT (>32 GB)

Tryb koloréw HDR. P-Log

Tryb odmgtawiania Tak

Zoom cyfrowy

4K: 1-2x, 2.7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Al QuickShots

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang i Dolly Zoom

Al Track

Tak

Dolny system wizyjny

Zakres precyzyjnego zawisu [8]

03m~5m

Sytuacje, w ktérych system jest nief

1. Powierzchnie jednobarwne.

2. Powierzchnie silnie odbijajace Swiatto.
3. Powierzchnie przezroczyste.

4. Poruszajace sie obiekty.

HosteRMYaitowne zmiany o$wietlenia.

6. Bardzo stabe lub bardzo silne o$wietlenie.
7. Powierzchnie o silnie powtarzalnej teksturze. Potensic

Ravey0s FL
8. Jednolite wzory paséw.




Potensic

Gimbal

Zakres mechaniczny

Tilt: -125° to +45° Roll: £45° Pan: +30°

Zakres sterowania

Tilt: -90° to +20°  Roll: +35°

Maks. predkosc sterowania (pod

hyleoie)s

Zakres drgan katowych [9]

£0.01°

Aparatura sterujaca

Model DSRC23A
Typ a Wbudowany akumulator litowo-jonowy
Pojemnosc 18.72 Wh (5200 mAh)

Port tadowania

USB-C, maks. 18 W, szybkie tadowanie PD

Temperatura pracy

0°C to 40°C

Obstugiwany typ
ztacza urzadzenia
mobilnego

Lightning, USB-C, Micro-USB

Uwaga: przewdd ze ztgczem Micro-USB jest
sprzedawany oddzielnie.

Maks. czas pracy [10]

4 hours

System transmisji wideo

System transmisji wideo

Maks. obstugiwany rozmia
urzadzenia mobilnego

L: 1770 mm W:100 mm H:12.5 mm

Uwaga: maksymalna grubos¢ urzadzenia z wystajacym
modutem aparatu wynosi 18 mm.

Najkrétszy czas

2 godziny (przy uzyciu szybkiej tadowarki PD 18 W)

tadowania
Inteligentny akumulator
Model DSBT02B
gojemnos 2230 mAh
Energia 17.18 Wh
Masa 84 g
Napiecie 7.7V
Typ Li-Po 2S
Temperatura pracy 0°C to 40°C

Sposdéb tadowania

1. USB-C: maks. 5 V/3 A
2. Koncentrator tadowania réwnolegtego: 8 V/2,0 A x 3

Temperatura tadowania

0°C to 40°C

Najkrétszy czas
tadowania

1,3 godziny (przy uzyciu koncentratora tadowania réwnolegtegqg

)
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[1] Standardowa masa drona obejmuje akumulator, $migta i karte microSD.
Rzeczywista masa produktu moze nieznacznie réznic sie w zaleznosci od partii
rodu c¥jnej. W niektorych krajach lub regionach rejestracja moze nie by¢ wymagana.
rzed lotem nalezy sprawdzic¢ lokalne przepisy.

[2] Makgymalgy czas zawisu zmierzono laboratoryjnie w temperaturze okoto 25°C, na
w¥(sokosci okofo 1,5 m, przy nagrxwaniu ustawionym na 1080p/24 kl./s (bez
faktycznego nagrywania), od 100% do 0% poziomu akumulatora. Rzeczywisty czas

zalezy od otoczenia, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania ukfadowego.

[3]1 Maksymalny czas lotu zmierzono w temperaturze okoto 25°C, w bezwietrznym
otoczeniu, podczas lotu ze stalgd)redkoscia 5 m/s, z ustawieniem 1080p/24 kl./s (bez
faktycznego nagrywania), od 100% do 0% poziomu akumulatora. Rzeczywisty czas
zalezy od warunkow i sposobu uzytkowania.

[4] Zwiekszenie masy drona wptywa na osiagi uktadu napedowego. Nie nalezy
montowac tadunkow ani akcesoriéow innych firm.

[5] Dane uzyskano w warunkach laboratoryjnych. Rzeczywiste opéZnienie moze sie
rozni¢ w zaleznosci od scenariusza uzycia i urzadzenia mobilnego.

[6] Srednia szybko$¢ transmisji wynosi okoto 5 Mb/s, a warto$¢ szczytowa 6 Mb/s.
Zalezy ona od zaktécen i odlegtosci.

[7]1 Wynik uzyskano na otwartej przestrzeni bez przeszkéd i zaktécen, na wysokosci 120
m, z antena sklerowan?)w strone drona. Podana wartosc¢ oznacza maksymalny za5|?g
jednokierunkowy w trybie Normalnym bez uwzglednienia powrotu. Podczas lotu nalezy
zwracac¢ uwage na komunikaty RTH w aplikacji.

[8] W idealnych warunkach: dostateczne oswietlenie i rozproszona, wyraznie
teksturowana powierzchnia o wspétczynniku odbicia powyzej 20% (np. beton).

[9]1 Zmierzono w standardowym zakresie temperatury pracy 0°C-40°C, przy
bezwietrznej pogodzie i w trybie Normalnym.

[10] Zmjerzono w pomieszczeniu bez wyraznych zaktécen, gdy dron znajdowat sie w
odlegtosci do 10 m od aparatury sterujacej, od 100% do 0% poziomu akumulatora.

VAN JPes’Ii dron pozostaje wiaczony bez startu Przez dtuzszy czas, jego temperatura moze wzrosnac.
0 przekroczeniu 55°C dron przejdzie w tryb niskiego poboru mocy, ograniczy rozdzielczos¢ do
1080p/24 Kl./s i wytgczy czesc funkcji. Przy dalszym wzroscie temperatury dron moze wytaczy¢
sie w celu schtodzenia.”Po wigczeniu zaleca sie mozliwie szybki start. Po rozpoczeciu lotu tryb
niskiego poboru mocy zostanie wytaczony.



Potensic

» 9.2 Lista kontrolna po locie neron e
S{)rawdi drona, aparatgristerujqca, gimbal, kamer%a akumulatory i $migta. W przypadku
stwierdzenia uszkodzen skontaktuj sie¢ z pomoca techniczna.
Sprawdz, czy obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sa czyste.

Przed transportem lub przechowywaniem prawidtowo zabezpiecz wszystkie
elementy produktu.

» 9.3 Instrukcje konserwacji

Aby uniknad powairg'ch obrazen, podczas uzytkowania produktu nalezy trzymac dzieci i
zwierzeta z dala od drona oraz przestrzegac wszystkich zasad bezpieczenstwa.

Mate czesci, przewody i paski moga by¢ niebezpieczne w przypadku potkniecia lub zaplatania.
Przechowuj je poza zasiegiem dzieci.

Inteligentny akumulator i aparature sterujaca przechowuj w chtodnym i suchym miejscu, z dala od
bezposredniego swiatta stonecznego. Zalecana temperatura przechowywania wynosi 22°C-28°C. Jesli
produkt nie bédzie uzywany przez ponad 3 miesigce, okresowo dotaduj akumulator. Nigdy nie
przechowuj go poza zakresem -10°C do 45°C.

Nie dopuszczaj do kontaktu kamery z woda. Jesli urzadzenie zamoknie, wytrzyj je do sucha. Nie
wigczaj produktu bezposrednio po kontakcie z woda. Do czyszczenia nie uzywaj alkoholu, benzyny,
rozcienczalnika ani innych substancji tatwopalnych. Nie przechowuj urzadzenia'w wilgotnym ani
zapylonym miejscu.

Po silnym uderzeniu lub wypadku sprawdz stan drona; w razie potrzeby skontaktuj sie z Potensic.

Regularnie sprawdzaj wskazniki i stan akumulatora. Akumulator jest przewidziany na okoto 250 cykli
tadowania; po osiggnieciu tej liczby dalsze uzytkowanie nie jest zalecane.

Podczas transportu dron powinien by¢ wytaczony, a ramiona ztozone.

Podczas transportu aparatura sterujgca powinna by¢ wytaczona, a anteny ztozone.

Po dtugim przechowywaniu akumulator moze przej$¢ w tryb uspienia. Nataduj go, aby go wybudzic.
Wszystkie elementy przechowuj w suchym miejscu.

Przed konserwacja, czyszczeniem lub wymiang $migiet wyjmij akumulator. Do czyszczenia uzywaj
miekkiej, suchej sciereczki. Nie uzywaj mokrej Sciereczki ani alkoholu. Kontakt cieczy z elektronika
moze spowodowac zwarcie.

Przed wymiang lub kontrolg $migiet wytgcz drona i akumulator.

» 9.4 Rozwiazywanie probleméw

P1: Co nalezy zrobi¢ z akumulatorem przed pierwszym lotem?

Przed pierwszym uzyciem akumulator nalezy aktywowac przez tadowanie.

P2: Urzadzenie nie reaguje.

Sprawdz, czy inteligentny akumulator i aparatura sterujaca zostaty aktywowane przez
tadowanie. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z pomoca techniczna.

P3: Problemy z wtgczeniem lub uruchomieniem.

tSprﬁwdz’ poziom natadowania akumulatora. Jesli urzadzenia nadal nie mozna uruchomic, skontaktuj sie z pomoca
echniczna.

P4: Problemy z aktualizacjg oprogramowania.

Wykonaj aktualizacje zgodnie z instrukcja. Jedli aktualizacja sie nie powiedzie, uruchom ponownie
wszystkie urzadzenia i sprobuj ponownie. W razie potrzeby skontaktuj sie z pomoca techniczna.

P5: Problemy z wytgczaniem.

Skontaktuj sie z pomoca
techniczna.
P6: Jak rozpoznac skutki niewtasciwego uzytkowania lub przechowywania?

Skontaktuj sie z pomoca
techniczna.



» 9.5 Ryzyko i ostrzezenia

Jezeli po wtaczeniu dron wykryje potencjalne ryzyko, aplikacja Potensic Eve wyswietli
ostrzezenie. Nalezy zwraca¢ uwage na wyswietlane komunikaty i postepowac'zgodnie z

nimi.

Jezeli stan drona nie pozwala na bezpieczny start, nie nalezy startowac.

Jezeli kompas jest zaktécany, wykonaj jego kalibracje zgodnie z instrukcjami w aplikacji.

Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

9.6 Utylizacja

hi¢

Drona i aparature sterujaca nalezy utylizowac¢ zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi zuzytego sprzetu elektrycznego i

elektronicznego.
Utylizacja
akumulatora

Akumulator nalezy oddawac do odpowiednich pojemnikéw lub punktéw zbiérki dopiero

catkowitym roztadowaniu. Nie wolno wyrzucac¢ go do zwyktych odpadéw komunalnych.
przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recyklingu baterii.

Jesli akumulator nie moze zosta¢ wiaczony z powodu nadmiernego roztadowania, nalezy go
niezwtocznie zutylizowac zgodnie z przepisami.

Jesli nie mozna catkowicie roztadowac¢ akumulatora, skontaktuj sie z profesjonalnym punktem

recyklingu baterii.

9.7 Certyfikacja CO
ATOM 2 (DSDR23A) jest zgodny z wymaganiami klasy CO.

Model DSDR23A
Klasa UAS Cco
Maksymalna masa startowa (MTOM) 245 g
Iéd':ilgsi.e?redkos'é obrotowa 16800RPM

Oswiadczenie dotyczace MTOM

alezy

MTOM wynosi 245 g i obejmuje inteligentny akumulator, Smigta oraz karte microSD.

Instrukcje dla uzytkownika dotyczace zgodnosci

Nie wolno przewozi¢ zadnego tadunku poza zakwalifikowanymi akcesoriami.

Nie wolno stosowac niezakwalifikowanych czesci zamiennych, w tym akumulatoréw i $migiet.
Nie wolno modyfikowa¢ ani przebudowywaé drona.

Lista zakwalifikowanych akcesoriow

Dla klasy CO

Potensic

Raveys PL

Element Ny

jmer modelu

Wymiary Masa

119.4%63.8 mm

Smigta " )

9 DSDR23A-PPS (DiameterxThread Pitch) 0.65 g (each piece)
Inteligentny akumulator  DSBT02B 83.6x42.5%34.6 mm Approx. 84 g
Karta microSD N/A 15x11x1.0 mm Approx. 0.3 g

Nie jest dotgczona do zestawu.



»

Potensic

Raveys PL

Lista czesci zapasowych i zamiennych
Dla klasy CO

1. Smigta ATOM 2

2. Inteligentny akumulator ATOM 2

Ostrzezenia dotyczace aparatury sterujacej, model DSRC23A: w przypadku utraty
potaczenia nalezy postepowac zgodnie z komunikatem aplikacji | wczesnieg' usta_wiongr(r)l

zachowaniem po utracie sygnatu. Aparatura sterujaca wytaczy sie automatycznie po
minutach bezczynnosci.

¢ Unikaj silnych Zrédet zaktécen i wytacz niepotrzebne urzadzenia Wi-Fi w poblizu. Jesli
zaktécenia s3 silne, wyla_dqi.

* Nie uzywaj aparatury, jesli ekran urzadzenia mobilnego jest zbyt jasny lub zbyt
ciemny, by zapewnic¢ prawidtowa obserwacje. Uzytkownik powinien odpowiednio
dostosowac jasnosc ekranu, zwtaszcza w bezposrednim swietle stonecznym.

¢ Jezeli dron zachowuje sie nieoczekiwanie, zwolnij drazki do potozenia srodkowego lub
nacisnij przycisk RTH.

Lista srodkéw ostroznosci mechanicznych i operacyjnych:
1. Awaryjne zatrzymanie smigiet — patrz 6.3.4.

2. Powrot do punktu startu (RTH) — patrz 8.8.

3. Dolny system wizyjny — patrz 5.2. ;

4. Stre EO z ograniczeniami i zakazem lotow — patrz 8.3.

Informacja EASA: zafzoznaj si? z informacjami dla uzytkownika drona
dotaczonymi do opakowania. Informacje dotyczace identyfikowalnosci znajduja
sie pod wskazanym odnosnikiem.

0r¥ginglna instrukcja: ninigjsza instrukcja zostata opracowana przez Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd. Tres¢ moze ulec zmianie bez wczesniejszego
powiadomienia. Dane producenta podano ponizej.

9.8 Kategorie ryzyka i ocena

Lataj wytgcznie w dozwolonych, otwartych obszarach. . .

Nie przekraczaj ma[(,symalnekdpzwolo.nEJ wysokosci 120 m nad powierzchnig terenu.

Nie montuj akcesoriéw innych firm ani dodatkowego tadunku.

Przed lotem upewnij sie, zé akumulator i jego zatrzask sg prawidtowo zamocowane.

Przed lotem wprowadZ wymagane dane zdalnej identyfikacji (Remote ID), jesli sa wymagane.

. Aktualizuj dane bezpieczenstwa lotu przed uzyciem. . L . o
Dane przesytaj w¥lacznle bezpiecznymi metodami. Oprogramowanie, zdjecia, filmy i aktualizacje

oprogramowania uktadowego s3 chronione mechanizmami bezpieczehstwa.

8. Unikaj lotu w poblizu silnych pél magnetycznych i duzych konstrukcji metalowych. N

9. Nie demontuj ani nie modyfikuj drona poza czynnosciami wyraznie dozwolonymi w instrukcji.

Uzywaj wytacznie zalecanych, oryginalnych czesci.

NouURwNE




Skala ocen:

rawdopodobienstwo 1-5,

Kategorie ryzyka i ocena

dotkliwose 1-5. Poziom ryzyka = prawdopodobienstwo x

dotkliwos$é. 1-4: niski, 5-10: sredni, 12-25: wysoki.
Ryzyko Prawddpodobiefstwo Dot S pziom Srodki ogr j nos¢
Przekroczenie maksymalnej masy startowej — deklaradja MTOM Srednie
Zachowa( bezpieczng Dodac ostrzezenia w instrukcji; . .
odlegtosc od 0séb 2 4 ograniczy¢ do minimum loty Srednie
niezwigzanych z operacja. nad skupiskami ludzi.
Ostrzezenia / lista kontrolna

Lot nad skupiskami ludzi 1 4 przed lotem Srednie
Ostrzezenie: obszar lotu

Lot poza zasiegiem wzroku (BVLDS) 2 4 ggzglgzl(ﬁgdl?yc wolny od Srednie

. Instrukcje oraz wbudowane
Przekroczenie 120 m 7 3 ograniczenie wysokosci. Wysokie
Przewozenie Z_ali)az p_rzewoZehntiad ké - h
materaiow 1 4 niebezpiecznych tadunkéw; Srednie
niebezpiecznych ostrzezenia w instrukgcji.

Sprawdza¢ prawidfowe
zagmcgwange EZQSCH )
Spadajace przedmiot: zabronione jest zrzucanie . .
padajace p! Y 1 3 przedmiotow. Srednie
Pilot w wieku ponizej 16 lat 1 2 Ostrzezenie na opakowaniu. Srednie
Pilot nie zapoznat sie z Ostrzezenie na opakowaniu. .
instrukcja 2 4 Niskie
Instrukcje dotyczace
Zdalna identyfikacja (Remote ID) pie jesp wiaczpna 4 !é’;éé%“fuiﬁm;%ilg przed Srednie
domyslne.
Jezeli aktualizacja sie nie Brak aktualizacii d h
powiedzie, ot waugiach | s | Bmkaldidanen Srecnie
ograniczonych powinien by¢ D p
zablokowany. startem
Stosowac bezpieczne . f
protokoty przesytania Ryzyko zwigzane z wymiana
danych. 1 2 danych Wysokie
Stosowac bezpieczne protokoty
zdalnej aktualizacji i
Ryzyko zwiagzane z 1 1 ograniczony dostep. Wysokie
aktualizacja
oprogramowania
Silne pole magnetyczne Ostrzezenie przed uzytkowaniem .
2 4 w takim otoczeniu. Wysokie
gstrzec uiy}kov_vni_ka, akéyfr)lie !
Nielegalna modyfikacja emontowat ani nie modyfikowa .
powodujaca awarie 2 4 Brodukty poza czynnosciami Wysokie
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Prawdopodobiefstwo
Dotkinos 1 2 3 4 5
1 5
2 4 6 8 10
3 6 9
4 8
5 5 10

9.9 Informacja dla pilota drona

~0r

European Union Aviation Safety Agency

WITH CAMERA

Ten dron jest statkiem powietrznym. Obowiazuja go
przepisy lotnicze.

Jako pilot odpowiadasz za bezpieczne wykonanie lotu.

Przed lotem nalezy:

Upewnic sie, ze wiasciciel/operator drona jest zarejestrowany we wiasciwym krajowym urzedzie, jesli jest to wymagane.

Umiesci¢ numer rejestracyjny operatora na dronie, jesli jest wymagany.

Przeczytac instrukcje producenta i stosowac sie do niej.

E Sprawdzi¢, gdzie mozna latac i jakie ograniczenia obowiazuja.

www.easa.europa.eu/drones/NAA
aruszeni
przepisow
moze podlegaé
cl .

Nie lata¢ nad duzymi skupiskami ludzi.

Sprawdzic¢ strefy zakazu lotow i inne TP Nie latac wyzej niz 120 m nad powierzchnia terenu
% oGraniczenia

Utrzymywac drona w zasiegu wzroku, =~ Nie lata¢ w poblizu innych statkow powietrznych,
lotnisk, ladowisk dla smigtowcow ani akcji ratunkowych.

T Zachowywac bezpieczna odlegtos¢ od ludzi, T Przestrzegac prywatnosci innych oséb
L zwierzatiinnych statkow powietrznych.
{
Teles T
& Niezwlocznie poinformowa¢ wiasciwy urzad T Nie nagrywac ani nie publikowac celowo materiaiow
lotniczy o powaznym lub Smiertelnym wypadku C%U przedstawiajacych osoby bez ich zgody, jezeli
albo zdarzeniu z udziatem zafogowego statku przepisy tego zabraniaja
powietrznego.

o~ Nie przewozi¢ materiatéw niebezpiecznych i nie
§ zrzucac przedmlotow

e Uzywad drona wyfacznie w granicach =~ Nie modyfikowa¢ urzadzenia; instalowac

—_ okreslonych przez producenta =9 wylacznie zalecane oprogramowanie |
s aktualizacje.

[P
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» 9.10 Informacja o zgodnosci z przepisami UE R 51

Deklaracja zgodnosci UE: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. oswiadcza, ze ATOM 2 jest
zgodny z dyrektywa 2014/53/UE oraz rozporzadzeniem delegowanym (UE) 2019/945.

Deklaracje zgodnosci UE mozna pobrad z oficjalnej strony internetowej Potensic.

Wejdz na strone internetowa Potensic, wybierz Centrum pobierania (Download
Center), nastepnie ATOM 2 i pobierz odpowiednia deklaracje zgodnosci.

Adres przedstawiciela w UE:
E-mail:
Tel.:
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Zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez strone odpowiedzialng za zgodnos¢,
moga uniewaznic prawo uzytkownika do obstugi urzadzenia.

Raveys PL

To urzadzenie jest zgodne z czescia 15 przepisow FCC. Uzytkowanie podlega nastepujacym dwém warunkom:

(1) urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen oraz (2) urzadzenie musi akceptowac wszelkie
odbierane zaktécenia, w tym zakidécenia moggce powodowad niepozadane dziatanie.

UWAGA: To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych
klasy B zgodnie z czescig 15 przepisow FCC. Ograniczenia te maja zapewnic rozsadna ochrone przed |
szkodliwymi zaktéceniami w instalacjach mieszkalnych. Urzadzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac
energie 0 czestotliwosci radiowej; jesli nie zostanie zainstalowane i uzywane zgodnie'z instrukcja, moze

m{voldo_v_vac zaktdcenia tacznosci radiowej. Nie mozna jednak zagwarantowac braku zaktécen w konkretnej
instalacji.

Jesi urzadzenie powoduie szkodliwe zakiécenia odbioru radiowego lub.
telewizy)nego, co mozna sprawdzic przez jego wylaczenie | ponowne
wiaczenie, Gzytkownik powinien sprobowat usuriac zakiocenia w jeden lub

VZRiEHRE Srigfitacje lub potozenie anteny odbiorczej.
» Zwiekszy¢ odlegtos¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

- Podiaczy¢ urzadzenie do gniazda w obwodzie innym niz ten, do ktérego podfaczony jest
odbiornik, albo skonsultowac sie ze sprzedawca lub doswiadczonym technikiem RTV.

Os$wiadczenie FCC dotyczace narazenia na promieniowanie: urzadzenie spetnia limity FCC dotyczace
narazenia na promieniowanie RF okreslone dla niekontrolowanego srodowiska. Nalezy zachowac co najmniej
20 cm odlegtosci miedzy elementem promieniujgcym a ciatem uzytkownika.

Oswiadczenie IC
To urzadzenie zawiera nadajniki/odbiorniki niewymagajace licencji, zgodne ze standardami RSS organizacji

Innovakion, Science and Economic Development Canada. Uzytkowanie podlega nastepujgcym dwém
warunkom:

1. Urzadzenie nie moze powodowac zaktécen.
2. Urzadzenie musi akceptowac wszelkie zaktdcenia, w tym takie, ktére moga powodowac niepozadane dziatanie urzadzenia.

1. Urzadzenie nie moze powodowac zaktdcen.

ktére mo

2. Urzadzenie musi akceptowac wszelkie zakiGcenia, w tym takie,
9a dziafanie

2. Urzadzenie musi akceptowac¢ wszelkie zaktécenia radiowe, w tym takie, ktére moga powodowac niepozgadane
dziatanie urzadzenia.

Urzadzenie zostato ocenione jako zgodne z ogéInYmi wymaganiami dqtyc_zacg/mi narazenia na promieniowanie RF.
Jest przeznaczone do uzytkowania mobilnego; nalezy zachowac co najmniej 20 cm odlegtosci miedzy elementem
promieniujacym a ciatem uzytkownika.

Oswiadczenie dotyczace narazenia na promieniowanie RF

Urzadzenie spetnia ogélne meagavnia dotyczace narazenia na promieniowanie RF i moze by¢ uzywane jako
urzadzenie mobilne przy zachowaniu co najmniej 20 cm odlegtosci od ciata.

Pasmo 5150-5250 MHz jest przeznaczone wyfacznie do uzytku wewnatrz pomieszczen.
Pasmo 5150-5250 MHz jest przeznaczone wytgcznie do uzytku wewnatrz pomieszczen.

Dla urzadzen dziatajacych w pasmach U-NII czestotliwo$¢ nosna powinna pozostawac stabilna zgodnie z
wymaganiami RSS-Gen Issue 5, sekcja 6.11.

Dla urzadzen dziatajacych w pasmach U-NII czestotliwo$¢ nosna powinna pozostawac stabilna zgodnie z
wymaganiami RSS-Gen Issue 5, sekcja 6.11.

Deklaracja zgodnosci UE

Produkt i akcesoria sa oznaczone znakiem CE i s. zgzodne z dyrektywa RED 2014/53/UE, dyrektywa
C E RoHS 2011/65/UE oraz dyrektywa delegowana (UE)2015/863.

Zgodnie z dyrektywa WEEE 2012/19/UE produktu nie wolno wyrzucac¢ z niesortowanymi odpadami
E komunalnymi. Nalezy przekaza¢ go do odpowiedniego punktu zbidrki.

Akumulator nalezy utylizowac zgodnie z rozporzadzeniem (UE) 2023/1542 oraz lokalnymi zasadami
E zbiorki i recyklingu baterii.



Potensic

Dron Potensic ATOM 2 Aparatura sterujaca Potensic ATOM 2 ~
Model: Model:

FCC ID: 2BK8B-DSDR23A FCC ID: 2BK8B-DSRC23A

IC ID: 32661-DSDR23A IC ID: 32661-DSRC23A

CMIIT ID: 25Z449G85170 CMIIT ID: 25Z449G8U8B67

Napiecie znamionowe: 7,7 V Napiecie znamionowe: 3,6 V

Maks. napiecie tadowania: Maks. napiecie tadowania: 4,2 V

Pojemnos¢ znamionowa: Pojemnos¢ znamionowa: 5200 mAh

Energia: Energia znamionowa: 18,72 Wh

Wejscie: Wejscie: 9V 2 A=

‘ =E E 210-240287 [E R-R-SPlc-DSDR23A ‘ = E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

Ocean Trading GmbH Anhalter Str.10, 10963, E
> (€@ 2

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

A DEPOSER A DEPOSER
Cet apparel], EN MAGASIN  EN DECHETERIE

OCEAN SUPPORT LTD Amber, Office 119, A battaneoires,

Luminous House 300 South Row, Milton keynes, se recyclent

MK9 2FR

o Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr

E-mail: info@topouxun.com Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
Importer:
Producent:

Adres: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, Chiny
Strona internetowa: www.potensic.com E-mail: support@potensic.com WYPRODUKOWANO W CHINACH

AN

NIEBEZPIECZENSTWO! Produkt przeznaczony wylacznie dia 0s6b w wieku 16+. OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie émigta. Nie dotykaj obracajacych sie smigiel.

OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie $migta. Nie dotykaj obracajacych sie s

NIEBEZPIECZENSTWO! Produkt przeznaczony wylacznie dla 0s6b w wieku 16+ OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie smigta. Nie dotykaj obracajacych sie Smigiet.

NIEBEZPIECZENSTWO! Produkt przeznaczony wytacznie dla 0sob w wieku 16+. OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie $migta. Nie dotykaj obracajacych sie $migiet.
OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie $migta. Nie dotykaj obracajacych sie $migiet.

NIEBEZPIECZENSTWO! Produkt przeznaczony wytacznie dia 0s6b w wieku 16+ OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie $migta. Nie dotykaj obracajacych sie smigiet.
(OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie $migta. Nie dotykaj obracajacych sie émigiet.

OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie $migta. Nie dotykaj obracajacych sie $migiet.

OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sie $migta. Nie dotykaj obracajacych sie $migiet.
NIEBEZPIECZENSTWO' Produkt przeznaczony wytacznie OSTRZEZENIE! Szybko obracajace sle $migta. Nie
dla 0s6b w wieku dotykaj obracajacych sie $

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy dokladnie przeczyta instrukcje obstugi i

achowac ja do pézniejszego wykorzystania.

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy doktadnie przeczyta¢ instrukcje obstugi i ¢ ja do

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy dokladnie przeczytac instrukcje obstugi i zachowac ja do poZniejszego wykorzystania.

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy i ¢ je obstugi i ¢ ja do

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy doktadnie przeczytac instrukcje obstugi | zachowa¢ ja do pézniejszego wykorzystania.

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy je obstugi i ja do
UWAGA: Przed utyciem produktu nalezy dokiadnie przeczytac instrukcje obstugi i zachowaé ja do péinisjszego wykorzystania.

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy dokladnie przeczytaé instrukcje obstugi i zachowa ja do pézniejszego wykorzystania.

UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy dokfadnie przeczyta¢ instrukcie obstugi i zachowat ja do péznieiszego wykorzystania.
UWAGA: Przed uzyciem produktu nalezy doktadnie przeczytac
instrukcje obstugi i do y




Pomoc

techniczna

Kraj/region: Stany Zjednoczone — kontynentalna czes¢ kraju (z wytaczeniem Alaski, Hawajow i terytoriéw zamorskich)
Tel.: +1 833 549 7772

Godziny obstugi: sobota-poniedziatek, 9:00-18:00 (ET)

W przypadku pytan lub sugestii dotyczgcych produktu skontaktuj sie z pomoca techniczng Potensic.

Potensic jest i towarowym i Co.,
Ltd.

Copyight © shenzhen Potensic Intelligent
Co., Ltd. Wszelkie prawa zastrzezone.




