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» 1.1 zastrzezenie

Drony to produkty, ktére moga stwarzac zagrozenie i s dos¢ skomplikowane w obstudze. Przed uzyciem trzeba doktadnie przeczytac caty
instrukcje obstugi, zeby pozna¢ podstawowe informacje i zapoznac¢ sie z funkcjami drona. Przy pierwszym uzyciu ATOM 3 zalecamy
korzystanie z trybu GNSS w przestronnym miejscu na $wiezym powietrzu, zeby zapoznac sie z jego funkcjami.

Aby zapewni¢ bezpieczne i prawidtowe uzytkowanie, nalezy Scisle przestrzega¢ instrukcji obstugi i srodkéw ostroznosci zawartych w
instrukcji. Uzytkownicy ponizej 16 roku zycia powinni znajdowac sie pod nadzorem osoby dorostej, a produkt nalezy przechowywac w
miejscu niedostepnym dla dzieci.

Firma zrzeka sie odpowiedzialnosci i nie zapewnia ustug gwarancyjnych w przypadku jakichkolwiek bezposrednich lub posrednich strat
(w tym utraty mienia i obrazen ciata) wynikajacych z nieprzestrzegania przez uzytkownika wytycznych bezpieczeristwa zawartych w
instrukgji.

Nalezy unika¢ demontazu jakiejkolwiek czesci produktu z wyjatkiem $migiet lub modyfikowania go bez oficjalnych wskazéwek;
uzytkownicy beda ponosi¢ odpowiedzialno$¢ za wszelkie konsekwencje wynikajace z takich naruszen.

W celu uzyskania pomocy w kwestiach zwigzanych z uzytkowaniem, obstuga i konserwacja prosimy o kontakt z lokalnym dystrybutorem
lub Firma.

Oprogramowanie poktadowe drona przeszto rygorystyczng certyfikacje bezpieczefistwa i zawiera zaawansowane mechanizmy
szyfrowania oraz zabezpieczenia przed manipulacja, aby zapewnic, ze jego kod nie moze zostac¢ zmieniony przez nieuprawnionych
uzytkownikéw. Te srodki bezpieczeristwa moga natychmiast wykrywac i zapobiegac wszelkim nielegalnym modyfikacjom
oprogramowania, skutecznie chronigc funkcje sterowania lotem i gromadzenia danych drona przed ztosliwym oprogramowaniem,
wirusami lub atakami hakeréw.

Prawa autorskie i wkasnos¢ niniejszego dokumentu nalezg do Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. (zwanej dalej ,,Potensic”), a
informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Najnowsze aktualizacje mozna znalez¢ na stronie https://www.potensic.com.

» 1.2 Bezpieczerstwo i srodki ostroznosci

—

. Upewnij sie, ze NIE jeste$ pod wptywem $rodkéw znieczulajacych, alkoholu lub narkotykéw ani nie cierpisz na zawroty gtowy,
zmeczenie, mdtosci lub inne dolegliwosci, ktére mogtyby wptynac na Twoja zdolnos¢ do bezpiecznego pilotowania drona.

)

. Trzymaj sie z dala od przeszkdd i ttuméw. Jako miejsce lotu wybierz otwarta przestrzeri, wolng od wysokich budynkéw; podczas
lotu zaleca sie utrzymywanie odlegtosci co najmniej 10 metréw od budynkéw.

w

. Chrori przed wilgocia. Aby zapobiec nieprawidtowosciom lub uszkodzeniom spowodowanym przez wilgo¢ wptywajacg na
precyzyjne komponenty elektroniczne i podzespoty mechaniczne wewnatrz produktu, nalezy upewnic sie, ze jest on chroniony
przed wilgocia.

'

. NIE NALEZY uzywac statku powietrznego, ktdry ulegt katastrofie lub zostat przypadkowo uszkodzony, ani statku powietrznego,
ktdry nie jest w dobrym stanie.

v

. Aby zapewnic¢ bezpieczeristwo, konieczne jest ponowne montaz lub naprawa produktu przy uzyciu oryginalnych czesci. Uzywaj
produktu Scisle w okreslonych granicach i pamietaj o przestrzeganiu lokalnych przepiséw bezpieczeristwa.

=)

. Podczas korzystania z aparatu nalezy szanowac prywatnos$¢ innych osdb. Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
prywatnosci, regulacji i norm moralnych.

N

Gdy $migta produktu obracaja sie z duzg predkoscia, nalezy trzymac go z dala od tuméw i zwierzat, aby zapobiec zadrapaniom
lub zaktéceniom. Nalezy unika¢ dotykania obracajacych sie $migiet rekami.

=

. Aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu, deformacji i potencjalnym uszkodzeniom, nalezy trzyma¢ produkt z dala od zrédet
ciepta i wysokich temperatur. Srodek ten jest szczegdlnie wazny, poniewaz produkt zawiera elementy metalowe, z wiékna
szklanego, z tworzyw sztucznych oraz elementy elektroniczne

o

Ze wzgleddéw bezpieczeristwa zaleca sie unikanie lotéw w warunkach stabej widocznosci, np. w nocy.
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» 1.3 Ostrzezenia i wskazowki

01. Przechowuj opakowanie i instrukcje w bezpiecznym miejscu, poniewaz zawierajg one wazne informacje.

02. icy sq iedzialni za ienie, ze k ie z tego drona nie spowoduje szkéd osobowych ani materialnych u innych oséb.

03. Nasza firmai dystryl y nie ponosza iedzialnosci za straty i obrazenia ciata wynikajace z niewtasciwego uzytkowania lub obstugi.

04. Uzytkownicy musza Sciéle przestrzegat instrukeji zawartych w instrukcji obstugi podczas montazu i testowania drona. Podczas lotu nalezy zachowa¢
minimalna odlegtos¢ od 1 do 2 metréw od uzytkownikéw lub innych osob, aby zapobiec zderzeniu drona z ludzmi i spowodowaniu obrazen.

05. Produkt powinien by¢ montowany przez osobe dorosta. Uzylkowmcy w wieku pDnllEj 16 lat nie powinni ielni iwac produktu. nalez
tadowac pod nadzorem osoby dorostej i trzymac z dala od h podczas proce i
06. Produkt zawiera mate el ty. Nalezy je ¢ w miejscu ni dla dzieci, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu.

07. Nie nalezy uzywac produktu nad drogami lub stojaca woda, aby uniknac wypadkéw.

08. zabrania sie 2u lub modyfikacji produktu, z wyjatkiem $migiel, poniewaz moze to prowadzic do nieprawidiowego dziatania drona.
0
1
1
12. Nie nalezy umieszczac baterii w goracym miejscu (w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

1

©

. Inteligentn baterie nalezy fadowat za pomoca tadowarki obstugujacej szybkie fadowanie USB-PD, zgodnej z normami FCC/CE.

o

. Pilot zdalnego sterowania posiada wbudowang baterie litowa 3,6 V, ktérej nie trzeba wymieniac.

=

Nie nalezy powodowac zwarcia ani sciskac baterii, aby unikna¢ wybuchu.

w

Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od szybko obracajacych sie $migiet; unikaj uzywania produktu w tlumie, aby zapobiec zadrapaniom lub
obrazeniom.

14. Nie nalezy uzywac produktu w miejscach o silnym polu magnetycznym, takich jak okolice kabli wysokiego napiecia, ynké ierajacych metale z
grupy , samochodéw i pociagdw; w przeciwnym razie moze to wptyna¢ negatywnie na stabilnos¢ potaczenia.

1

16. Aby za:howac zgodnosc zwymogami dotyczqcym\ srodowska magnetycznego w lotnictwie radiowym, w okresie obowiazywania nakazéw dotyczacych
wydanych przez wiadze krajowe w h regionach nalezy zawiesi¢ uzywanie pilota zdalnego sterowania zgodnie z

(4

Nalezy dokfadnie zapoznac sie z lokalnymi przepisami jami, aby uniknaé ni i uzycia drona.

instrukcjami.

1
1

Wskazowki dotyczace odczytu

» 2.1 Legenda

@ Zabronione
& ‘Waine

~

Prosze powstrzymat sie od lotéw na niskich wysokosciach nad powierzchnia wody.

©

Nalezy trzymac sig z dala od lotnisk, tras lotniczych i innych obszaréw o ograniczonym dostepie.

» 2.2 wskazéwki dotyczace uzytkowania
1. Przed zapoznaniem sie z instrukeja zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego oraz zapoznanie sie z skréconym przewodnikiem.
2. Przed zapoznaniem sie z instrukeja nalezy koniecznie przeczytac sekcje ,,Zastrzezenia i srodki ostroznosci”.
» 2.3 Filmiinstruktazowy | Pobierz aplikacje
Zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby:
1. Pobra¢ aplikacje Potensic Eve.
2. Obejrze¢ filmy instruktazowe.

3. Uzyskac dostep do najnowsze] instrukcji obstugi.

4, Zapoznac sie z czesto zadawanymi pytaniami (FAQ).

“(J- = Aplikacja Potensic Eve obstuguje systemy iOS 13.0 i nowsze oraz Android 7.0 i nowsze.

— 03 ——
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» 2.4 Rejestracjai pomoc —

Aby zapewni¢ jak najlepsze wrazenia uzytkownika, przy pierwszym uruchomieniu aplikacji konieczne jest utworzenie konta.
Gwarantujemy, ze nigdy nie bedziemy gromadzi¢ zadnych informacji o uzytkownikach bez ich zgody.

Procedura rejestracji

1. Wpisz swéj adres e-mail na stronie rejestracji.

2. Pobierz kod weryfikacyjny i wprowadz go, a nastepnie przeczytaj i zaakceptuj Umowe uzytkownika oraz Polityke prywatnosci.
3. Ustaw hasto, aby zakoriczy¢ rejestracje.

Po pomyslnym zakoriczeniu rejestracji nastapi automatyczne zalogowanie.

" «Podczas rejestracji upewnij sie, ze Twoje urzadzenie mobilne jest potaczone z Internetem.

«Jesli podczas rejestracji nie otrzymasz kodu weryfikacyjnego, sprawdz folder ze spamem, poniewaz wiadomos¢ e-mail z kodem
weryfikacyjnym mogta zosta¢ omytkowo oznaczona jako spam.

& «Bez rejestracji i zalogowania sie na konto Potensic nie bedziesz w stanie aktywowac¢ drona i bedziesz mie¢ ograniczone do 3 lotéw
prébnych. Zaleca sie rejestracje i zalogowanie sie na konto w celu aktywacji drona.

Pomoc

Dziekujemy za zakup Potensic ATOM 3. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy uwazne przeczytanie instrukcji obstugi.
W przypadku jakichkolwiek probleméw lub watpliwosci dotyczacych drona prosimy o kontakt z naszym zespotem pomocy
technicznej pod adresem: support@potensic.com .

» 2.5 Terminy techniczne B

MU IMU (Inertial Measurement Unit) to najwazniejszy czujnik drona.
TOF TOF (czas przelotu), czas miedzy wystaniem a odebraniem sygnatu wykrywania w podczerwieni, stuzacy do
okreslenia odlegtosci do celu.
(czas przelotu)
Widzenie w dét System czujnikéw umieszczony w dolnej czesci drona, sktadajacy sie z kamery i modutu TOF.
System
Wizyjne pozycjonowanie Pozycjonowanie o wysokiej doktadnosci, realizowane za pomoca systemu widzenia w dét.
Kompas Czujnik geomagnetyczny, ktéry umozliwia dronowi okreslenie kierunku.
Czujnik ci$nienia atmosferycznego, ktéry pozwala dronowi okresli¢ wysokos$¢ na podstawie cisnienia
Barometr

atmosferycznego.

Blokowanie/odblokowywan Odnosi sie do przejscia silnikéw drona ze stanu spoczynku do obrotéw biegu jatowego .

Po odblokowaniu silnik bedzie obracat sie ze statg predkoscia, ale nie bedzie w stanie zapewni¢

Praca na biegu jalowym wystarczajgcej sity nosnej, aby dron mégt wystartowac.

Automatyczny powrét Dron powrdci automatycznie do punktu HOME na podstawie pozycjonowania GNSS.
Glowica drona Pozycja kamery drona.
Diwignia sterowania Wznoszenie lub opadanie drona.

przepustnica

Dzwignia sterowania Latanie dronem do przodu lub do tytu.

pochyleniem

Dzwignia sterowania Steruj dronem w lewo lub w prawo.

przechytem

Drazek sterowania od:hylenilem mozliwia obrét drona w prawo lub w lewo.

— 04 ——
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Przeglad

W niniej; iale pr iono cl ystyke funkcjonalng modelu ATOM 3, a takze schematy dronaii pilota zdalnego sterowania.

» 3.1 Wprowadzenie

ATOM 3 posiada skfadane ramiona, ktére utatwiaja przenoszenie, a jego lekka konstrukcja wazy zaledW|e 249 g. Dron jest wyposazony w
system pozycj izyji ktéry liwia precyzyjne isanie na niskiej wysokosci w eniach i na zewnatrz. Dzieki
czujnikowi GNSS dron umozliwia pozycjonowanie i automatyczny powrét. Kamera wykorzystuje matryce CMOS o rozmiarze 1/1,3 cala,
zdolna do rejestrowania filméw w wysokiej rozdzielczosci 4K/60 fps HDR oraz zdjec o rozdzielczosci 50 MP. Kamera jest zamontowana na 3-
osiowym gimbalu, co pozwala na uzyskanie stabilnych uje¢ podczas lotu drona.

Pilot ia ATOM 3 wykorzystuje iet isji cyfrowej PixSync 5.0, osiggaj k Iny zasieg ikacji do 16 km oraz
transmisje wideo 1080p 60 fps w idealnych warunkach. Pilot ma konstrukcje chowang i sktad: apo zeni ia miejsce na d

mobilne. Po podtaczeniu do pilota za pomoca kabla USB mozna obstugiwac i konflgurowac drona za pomoca aplikacji, a takze ogladac transmisje
wideo w wysokiej rozdzielczosci. Wbudowany akumulator litowy w pilocie zap ‘ Iny czas pracy wynoszacy okoto 4 godzin.

ATOM 3 jest zonyw technologie ia lotem SurgeFly, oferujacg maksymalng predkos¢ pozioma 16 m/s (52 ft/s),
maksymalny czas lotu wynoszacy okoto 40 minut oraz odporno$¢ na wiatr do poziomu 5.

Maksymalny czas lotu wydtuza sie do okoto 50 minut, gdy dron jest wyposazony w baterie o zwi zasiegu.

Urzadzenie jest kompatybilne zaréwno z pilotami PTD 2, jak i PT 2. Wiece] informacji mozna znalez¢ w rozdziale ,,Pilot”.

& «Warunki testowe maksymalnego czasu lotu: w temperaturze otoczenia okoto 25°C w $rodowisku bezwietrznym, podczas lotu do
przodu ze statg predkoscia 6,3 m/s, po przetaczeniu do trybu nagrywania wideo 1080p/24 kl./s (bez nagrywania wideo podczas lotu)
od 100% do 0% natadowania baterii.

«Zuzycie energii znacznie wzro$nie, gdy dron wraca pod wiatr. Jesli w aplikacji pojawi si¢ komunikat o silnym wietrze, nalezy obnizy¢
wysokos¢ lotu i wrdci¢ na czas, aby zapewni¢ bezpieczeristwo drona.
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» 3.2 schemat drona

3-osiowy gimbalikamera
Wat ramienia

Ramie

1.

2,

3.

4, Smigto
5. Dolny otwér chiodzacy

6. Modut TOF

7. Modut wizualny monokularowy

8. Wskaznik ogonowy

— 06

9. Wskaznik zasilania

10. Przycisk zasilania/parowania
11. Zatrzask akumulatora
12. statyw antenowy

13. silnik bezszczotkowy

14. Gniazdo kart microSD

15. Port USB-C do tadowania/przesytania danych

Potensic
Ravey0s FL
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» 3.3 schemat pilota —

raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania baterii. Naciénij i przytrzymaj, aby
wiaczy¢ lub wytaczyé pilota.

2.Wskaznik zasilania
Wyswietla aktualny poziom natadowania baterii
lub stan pilota.

3. 1/4 otwér montazowy na nakretke

Do zamocowania paska pilota (*sprzedawanego 11. Konfigurowalny przycisk C2
oddzielnie). Naciénij raz, aby przetaczy¢ tryb predkosci (Wideo/Normalny/Sport). Naciénij
dwukrotnie, aby ustawi¢ (wiacz/wytac: izuj). Nacisnij C2i
4. Gniazdo USB-C lewe pokretto, aby dostosowac balans bieli. Nacisnij C2 i prawe pokretto,
aby dostosowac EM. Ustaw funkcje w aplikacji Potensic Eve, przechodzac do
Do podtaczenia pilota. Ustawienia > e > ienia pilota > D ie przyciskow.
5. Prz‘yclsk RTH/awaryjnego za.trzy.mama ‘ 12. Konfigurowalny przycisk C1
Naciénij raz, aby dron zahamowat i zawist w trybie o ) . e -
lotu automatycznego. Naciénij przycisk raz, a dron Nacisnij raz, aby przetaczy¢ kat pochylenia kamery (0°/-90°). Nacisnij
waltownie zahamuie i zawisnie w mie'scuy dwukrotnie, aby przetaczyc tryb kamery (automatyczny/reczny). Nacisnij C1i
g d Jseu. lewy pokretio, aby dostosowac czas otwarcia migawki.
P N Naci$nij C1 i pokretto prawe, aby ustawic czutos¢ 1SO. Ustaw te funkcje w
6. Diwignie sterujace aplikacji Potensic Eve, przechodzac do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia
Uzyj drazkéw sterujacych, aby kontrolowac ruchy drona. pilota > Dostosowanie przyciskow.
Ustaw tryb drazkéw sterujacych w aplikacji Potensic
Eve, przechodzac do Ustawienia > Sterowanie >
Ustawienia pilota > Tryb drazkéw sterujacych.
7. sktadana antena kierunkowa Przesyta 13. Pokretio lewe
sygnaly sterujace i wideo do drona.
Sterowanie pochyleniem kamery.
8. Uchwyt na urzadzenie mobilne
Stuzy do i o )
mobilnego na pilocie. 14. przycisk migawki/nagrywania
Naciénij raz, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpocza¢/zakoriczy¢ nagrywanie.
9. Gniazdo tadowania USB-C Nacisnij i przytrzymayj, aby przetaczac sie miedzy trybem zdje¢ a trybem
* wideo.
Do fadowania pilota.
10. Prawe pokretio 15. otwory wentylacyjne
Do sterowania zoomem cyfrowym.
16. Gniazdo d ia drazké i
3 y £ Jacy

Do przechowywania drazkéw sterujacych.



» 4.1 Przygotowanie drona
Produkt jest dostarczany w stanie ztozonym. Prosze roztozy¢ go w nastepujacy sposob:
1. Zdejmij pokrywe schowka.
2. Roztéz przednie ramie przed tylnym ramieniem.

3. Roztéztopaty smigta.

» 4.2 przygotowanie pilota

Zamontuj urzadzenie mobilne i drazki sterujgce

Rozt6z anteny.

[ad o

Wyjmij drazki sterujace z

gniazd przechowywania.

w

Zamontuj drgzki sterujgce na pilocie.

IS

. Podfacz kabel adaptera z logo pilota do pilota.

@

Podtacz drugi koniec kabla do urzadzenia
mobilnego.

o

. Wsun kabel do gniazda wewnatrz prawego
uchwytu pilota.

~

Rozsuii pilota obiema rekami i zamocuj
urzadzenie mobilne na miejscu.

o

Przygotowanie zakoriczone.

& «Kabel adap pilota ma okreslony kierunek; nie ieniaj koricéwek kabla.
«Nie wktadaj koricéwki USB-C kabla adaptera pilota do gniazda fad ia USB-C pilota, poni Zmoze to sp di
zwarcie.
+Podczas podtaczania do telefonu z systemem Android, jesli system wyswietli monit o wybér trybu potaczenia USB, wybierz opcje
»Transfer danych”. Inne opcje mogg spowodowac niepowodzenie potaczenia.
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» 4.3 tadowanie/uruchamianie i wytaczanie s
Przed pierwszym lotem konieczne jest ,rozbudzenie” akumulatora; w przeciwnym razie dron nie uruchomi sie. Wt6z akumulator do drona,
a nastepnie podtacz gniazdo tadowania USB-C do tadowarki USB podtaczonej do zrédta zasilania pradem pr iennym w celu d i

drona. tadowarka USB nie wchodzi w sktad zestawu. Uzytkownicy mogg korzystac z tadowarki zgodnej z normami FCC/CE. Uzytkownik
moze tadowac¢ akumulator za pomoca Parallel Charging Hub, jesli zakupiono zestaw Fly More Combo. Wiecej szczeg6téw mozna znalezé w
instrukcji obstugi Parallel Charging Hub.

" «Podczas tadowania przez port USB-C inteligentny akumulator taduje sie w petni w okoto 2 godziny, natomiast akumulator o
zwiekszonym zasiegu potrzebuje okoto 3 godzin. Aby osiagnac te predkosc tadowania, upewnij sie, ze tadowarka obstuguje napiecie
wyjsciowe 5V/3A.

+Zaleca sie tadowanie baterii za pomoca koncentratora do tadowania réwnolegtego, aby szybko natadowa¢ 3 baterie

jednoczesnie.

tad ie nie jest obstugi gdyur

ie jest wigczone.

& +Po uzyciu bateria moze si¢ nadmiernie nagrzewag; nie taduj jej, dopéki nie ostygnie; w przeciwnym razie tadowanie moze zosta¢
odrzucone przez baterie.
«taduj baterie co trzy miesigce, aby utrzymac aktywnos¢ ogniw.

Do portu USB-C nalezy podtaczy¢ oryginalny kabel lub dowolny kabel obstugujacy prad powyzej 3 A; w przeciwnym razie moze to
powodowac niepowodzeni ia lub ie baterii.

Uruchamianie

Dron: Naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zapala sie wszystkie wskazniki zasilania, a nastepnie zwolnij, aby zakoficzy¢ uruchamianie.

Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zapala sie wszystkie wskazniki zasilania, a nastepnie zwolnij, aby zakoficzy¢
uruchamianie.

Wytaczanie

Dron: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania zgasna, a nastepnie zwolnij, aby zakoriczy¢ wytaczanie.

: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania zgasna, a nastepnie zwolnij, aby zakoriczy¢ wytaczanie.

Q «Przyciski zasilania na dronie i pilocie ia zostaty zaproj tak, aby i przy naci$nieciu. Gdy
wszystkie wskazniki baterii si¢ zaswieca, nalezy natychmiast zwolnic przycisk, aby uniknac¢ Znego w! P g
zbyt dtugim przytrzymaniem.
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» 4.4 Aktywacja drona

Przed pierwszym uzyciem dron wymaga aktywacji za pomoca aplikacji Potensic Eve. Wiacz i potacz drona oraz pilota, a nastepnie otwérz aplikacje
Potensic Eve i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby aktywowac drona.

Po aktywacji dron i pilot zdal ia zostang domyslnie sparowane. Konto uzyte do aktywacji bedzie miato petng kontrole nad dronem.

. Do aktywacji wymagane jest potaczenie z Internetem. Nieaktywowany dron moze wykonac tylko ograniczong liczbg lotéw
(maksymalnie 3 razy).

» 4.5 Aktualizacja oprogramowania

Gdy d pna jest nowa izacja ia, nalezy jg zai I ¢ za pomocg aplikacji Potensic Eve. Po podtaczeniu drona i
pilota nalezy otworzy¢ aplikacje Potenslc Eve Aplikacja automatycznie powiadomi uzytkownika o dostepnosci nowej aktualizacji
oprogramowania. Aby uzyskac najlepsze wrazenia z uzytkowania, zaleca sie postepowanie zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie.

& «Przed aktualizacjg upewnij sie, ze poziom natadowania baterii drona wynosi > 30%, a pilot zdalnego sterowania ma co najmniej dwa
paski natadowania. Jesli nie, nataduj je przed przystapieniem do aktualizacji.

«Sprawdz, czy ostona gimbala zostata zdjeta i upewnij sie, ze w poblizu gimbala nie ma zadnych ciat obcych.

«Upewnij sie, ze Twoje urzadzenie mobilne jest podtgczone do Internetu podczas aktualizacji; w przeciwnym razie pobieranie
oprogramowania moze sig nie powies¢. Jesli Twoje obecne urzadzenie mobilne nie moze pobra¢ oprogramowania, sprébuj uzy¢
innego urzadzenia lub systemu operacyjnego.

+Podczas aktualizacji trzymaj pilota i drona w odlegtosci nie wigkszej niz 1 metr od siebie i z dala od zrédet zaktéceri sygnatu,
takich jak komputery i routery.

«Nie obstuguj drona ani pilota podczas aktualizacji (np. wytaczajac urzadzenia lub podtaczajac/odtaczajac kable), chyba ze aplikacja
wyswietli odpowiednig instrukcje. Utrzymuj urzadzenia w bezruchu przez caty czas trwania procesu.




ATOM 3 sklada si¢ z systemu ia lotem, systemu ikacyjnego, systemu pozycj ia, systemu zasilania i inteligentnej baterii. W
tym rozdziale opisano funkcje wszystkich elementéw drona.

»

»
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5.1 Pozycjonowanie

ATOM 3 wykorzystuje nowa technologie sterowania lotem SurgeFly firmy Potensic, ktéra obstuguje dwa nastepujace tryby pozycjonowania:
Pozycjonowanie GNSS: zapewnia precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje drona; umozliwia precyzyjne zawisanie, lot w miejscu i automatyczny

powrdt.

Pozycjonowanie wizyjne: umozliwia precyzyjne pozycjonowanie na niskiej wysokosci w oparciu o system widzenia w dét. Pozycjonowanie
wizyjne moze byc realizowane bez sygnatu GNSS, dzieki czemu produkt moze by¢ uzywany w pomieszczeniach. Jak przetaczac: System sterowania
lotem przetacza sig automatycznie w zaleznosci od otoczenia drona. Gdy sygnaty GNSS sa stabe, a system widzenia w dét jest niedostepny, dron
przetacza sie w tryb Attitude Mode (ATTI). W tym trybie dron nie bedzie w stanie utrzymac stabilnego zawisu, co wymaga od uzytkownika recznego
manewrowania drazkami sterujacymi, aby jak najszybciej wyladowa¢ dronem w bezpiecznym miejscu i uniknaé wypadkéw.

Podczas schodzenia nalezy uwaznie monitorowac potozenie, predkos¢ i wysokos¢ drona, aby zapewnic¢ bezpieczne ladowanie. Aby zminimalizowac
ryzyko przejécia do trybu Attitude i spowodowania wypadkéw lotniczych, nalezy unika¢ latania w obszarach o stabym sygnale GNSS lub w
ograniczonych przestrzeniach.

& *W trybie pozycjonowania wizyjnego (tryb OPTI) tryby inteligentnego lotu nie s3 dostepne, a tryb lotu bedzie ograniczony do trybu wideo.
*Gdy sygnal GNSS jest staby lub nie ma go wcale, nie bedzie mozna powrdci¢ dronem do punktu startu ani aktywowaé pewnych funkji, takich
jak AI Track lub AI QuickShots.

@ «Przed lotem nalezy przeéwiczy¢ i op ¢ wszystkie metody ia dronem w bezpi i Kujacym zaleca sie
ustawienie si¢ tylem do drona i utrzymywanie go w zasiegu wzroku, aby unikna¢ utraty orientacji co do polozenia i kierunku drona, co
mogloby prowadzi¢ do niebezpieczeristwa.

5.2 System widzeniaw dét

ATOM 3 jest wyposazony w system widzenia w dét umieszczony w dolnej czeéci drona, sktadajacy sie
z kamery monokularowej i modutu TOF (Time of Flight). Modut TOF dzieli sie na nadajnik i ’
®

Modyt TOF

Uuuu

odbiornik, ktére obliczaja doktad ysokos¢ drona ledem ziemi, mierzac czas potrzebny na
przejscie sygnatu podczerwonego od nadajnika do odbiornika po odbiciu sie od ziemi. W potaczeniu
zkamerg monokularowa pozwala to na obliczenie doktadnej pozycji drona na niskiej wysokosci,

pewniajac wysoka doktadnos¢ pozycj

Zasieg obserwacji:

Kamera monokularowa

Zakres wysokosci roboczej systemu widzenia w dét wynosi od 0,3 m do 10 m. Doktadne pozycjonowanie mozna osiagnac w zakresie od 0,3 m do 5
m.

Scenariusze zastosowan:

Funkcja pozycjonowania wizyjnego systemu Downward Vision System nadaje sie do srodowisk, w ktorych sygnaty GNSS sg stabe lub niedostepne,
ale wystepuje bogata tekstura powierzchni i odpowiednie o$wietlenie otoczenia, a wzgledna wysokos¢ drona wynosi od 0,3 m do 10 m. Gdy
wzgledna wysoko$¢ przekroczy 10 m, dron przetaczy sie w tryb Attitude Mode. Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas lotu.

Sposéb uzycia:
System widzenia w dot aktywuje sie automatycznie, gdy spetnione sg warunki do pozycjonowania wizyjnego. W trybie pozycjonowania wizyjnego
wskaznik ogonowy drona bedzie powoli migac na kolor cyjanowy.
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& «W trybie OPTI maksymalna wysoko$¢ lotu wynosi 10 m.
«Pozycjonowanie wizyjne jest jedynie pomocnicza funkcja lotu, nalezy zawsze zwracac uwage na zmiany w srodowisku lotu i trybie
pozycjonowania oraz nie polegac zbytnio na automatycznej ocenie statku powietrznego. Uzytkownicy muszg przez caty czas

ia dronem w d

¢ pilot zdall

ia i by¢ pr

i do recznego

«System wizyjny nie dziata prawidtowo podczas lotu nad nastepujgcymi powierzchniami:

Powierzchnia jednobarwna.

Powierzchnie o silnym odbiciu, takie jak gtadkie powierzchnie metalowe.

Przezroczyste powierzchnie obiektéw, takie jak powierzchnia wody i szkto.

Ruchome tekstury, takie jak biegajace zwierzeta domowe i poruszajace sie pojazdy.

Miejsca o stabym lub silnym oswietleniu.

2.
3.
4.
5. Sytuacje z gwattownymi zmianami o$wietlenia; na przyktad dron leci na zewnatrz z
6.
7.

momencie.

enia o silnym

Powierzchnie o bardzo powtarzalnej teksturze, takie jak ptytki podtogowe o tej samej fakturze i niewielkich rozmiarach oraz o

bardzo spéjnym wzorze paskéw.

«Ze wzgleddw bezpieczeristwa przed lotem sprawdz kamere i rurke nadajnika-odbiornika TOF oraz wyczys¢ je migkka $ciereczka, jesli
sg na nich zabrudzenia, kurz lub woda. Skontaktuj sie z obstugg klienta, jesli system wizyjny jest uszkodzony.

» 5.3 Wskaznik ogona drona

Uruchamianie/

Wrylaczanie

Trwa uruchamianie/wylaczanie: Zielony wskaznik $wieci $wiatlem ciggtym

Pozycjonowanie GNSS

Pozycjonowanie wizyjne

Tryb polozenia

Powrét

Status lotu

Wskaznik miga powoli

na zielono

Wskaznik miga powoli

na kolor cyjan

Wskaznik miga powoli

na niebiesko

Wskaznik miga powoli

na czerwono

Wskaznik miga na przemian

na czerwono i zielono

‘Wskaznik miga na
przemian na niebiesko i

zielono

Wikaznik szybko miga

na zielono

. Lt . Awaryjne
Pilot nie ma polaczenia z Niski poziom Blad czuinik ge
baterii 4d czujnika zatrzymanie
dronem (rozltaczony) aterit imi
$migla
Ostrzezenie i L
blad . Wikaznik
Wskaznik $wieci Wskaznik miga szybko Wkaznik zapala si¢ na krétko na
nieprzerwanie , ) $wieci sig na czerwono, a nastgpnie
na czerwono pozostaje wylaczony przez
na niebiesko czerwono dhuzszy czas.
Kalibracja kompasu Kalibracja kompasu Tryb parowania Tryb aktualizacji
(poziomo) (pionowo)
Aktualizaciai |
kalibracja

Wikaznik szybko miga

na niebiesko
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» 5.4 Inteligentny akumulator e

5.4.1 Funkcja

Dron ATOM 3 jest kompatybilny zaré zinteli nym , jakizinteli nym ak [ 0 ZWi ym zasiegu. Oba
akumulatory maja takie same wymiary zewnetrzne i wykorzystuja ogniwa o wysokiej energii z y zarzadzani
akumulatorem (BMS) do zarzadzania tadowaniem i roztadowywaniem. Gtéwne réznice dotycza wagi i pojemnosci, co pozwala
uzytkownikom na wybér w oparciu o ich konkretne ia dotyczace wytr Sci a.
Podstawowe Parametry Inteligentna Bateria Inteligentna Bateria Plus
Model DSBT25A DSBT25B
Napiecie znamionowe 7,32V 7,38V
Pojemnos¢ akumulatora 2590 mAh 3850 mAh
Napiecie zakoriczenia tadowania 8,6V 8,5V
Tryb tadowania USB-C / réwnolegty hub tadujacy
Liczba ogniw 2 szeregowo
Maks. prad tadowania USB-C:5V=3A Hub do tadowania réwnolegtego: 20V == 3,25 A
Funkcja Opis
Ochrona balansu napigcia Podczas fadowania napigcia ogniw akumulatora sg automatycznie wyréwnywane.

Jedli akumulator pozostanie nieuzywany przez 3 dni po petnym natadowaniu, samoczynnie roztaduje sie

Zabezpieczenie przed ¢ v S :
do poziomu 96%. Po kolejnych 5 dniach bezczynnosci akumulator samoczynnie roztaduje sie do

samorozladowaniem " o
poziomu 60%, aby chroni¢ jego stan.
Ochrona przed
przeladowaniem Po osiagnieciu petnego natadowania akumulator automatycznie przestaje sie tadowac.

tadowanie nie rozpocznie sie, jesli temperatura ogniwa jest nizsza niz 5°C lub wyzsza niz 45°C,
Zabezpieczenie poniewaz tadowanie w takich warunkach moze uszkodzi¢ akumulator. tadowanie zatrzyma sie
automatycznie, jesli temperatura ogniwa osiagnie 55°C lub wiecej.

termiczne
Automatyczne - . . . :
. "\ d Aby chroni¢ ogniwa, akumulator automatycznie ograniczy prad tadowania w przypadku wykrycia
ograniczenie _Pf% v nadmiernego natezenia.
fadowania

Roztadowywanie zatrzymuje sie automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy
akumulator nie jest uzywany podczas lotu. Akumulator przejdzie w tryb hibernadji i zaleca sie jego
natadowanie.

Zabezpieczenie przed
nadmiernym
roztadowaniem

Ochrona przed zwarciem W celu ochrony drona i akumulatora zasilanie zostanie automatycznie odciete w przypadku

Zabezpieczenie wykrycia zwarcia.
Monitorowanie System BMS monitoruje stan akt aiwyswietla ostrzezenia w przypadku wykrycia
BMS uszkodzonego ogniwa, co pozwala na terminowg wymiane akumulatora.
Informacje o cyklach tadowania i pozostatlym poziomie natadowania baterii sa przesytane do drona i
Funkcja komunikacji Jeocy P tym p aprzesy

mozna je wyswietli¢ w aplikacji.
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A «Diugotrwata bezczynnos¢ moze negatywnie wptyna¢ na wydaj a nawet sp trwate ie. Aby
zachowac dobry stan akumulatora, nalezy go tadowac mniej wiecej co trzy miesiace, aby zapewnic jego sprawnosc.

«Akumulator nalezy przechowywac w chtodnym i suchym miejscu, niedostepnym dla dzieci.
«Srodki ostroznosci w srodowiskach o niskiej temperaturze:
1. Akumulatoréw nie mozna uzywaé do lotéw, gdy temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C.
2. W niskich temperaturach przed lotem nalezy zawisna¢ dronem, aby podgrzac akumulator.
3. W niskich temperaturach moc wyjéciowa akumulatora jest ograniczona, co zmniejsza odpornosc na wiatr; nalezy latac ostroznie.

4. Wniskich hinaduzychw Sciach wydaj jest iej nalezy zachowac ostroznos¢ podczas lotu.

«Pielegnacja akumulatora po locie: Po locie nalezy poczekac, az akumulator ostygnie do zakresu temperatur tadowania (5°C

~40°C) przed tadowaniem.

«Bezpieczeristwo akumulatora podczas transportu: Aby zapewni¢ bezpieczny transport, utrzymuj akumulator na niskim poziomie
natadowania. Przed transportem roztaduj akumulator do poziomu ponizej 30%.

5.4.2 Instalacja i demontaz akumulatora

Instalacja:

W167 akumulator do komory akumul i zapnij zatrzask. Po

Wyjmowanie:

catkowitym zablokowaniu akumulatora ustyszysz klikniecie. Naciénij zatrzaski po obu stronach i wyjmij bateri¢.

5.4.3 tadowanie

Sposdb tadowania opisano w punkcie 4.3

Diody LED a wyswietlajg stan ieczenia w przypadku wykrycia nieprawidtowych warunkéw fadowania.
Dioda Dioda Dioda Dioda Wz6r migania VzAR e T e
LED1 LED 2 LED3 LED 4

Naprzemiennie miedzy LED 1, LED 2i LED
o o 3,LED 4 Zb a/nisk atad
3 ytwy P
Naprzemiennie miedzy LED 1,LED 3a Wykryto nadmierny prad
© © LED2,LED 4 tadowania/wysokie napiecie
akumulatora
Q (o] LED 1iLED 4 migaja; LED 21§ Blad komunikadji

LED 3 wytaczone

Jesli prad tadowania lub napiecie akumulatora jest zbyt wysokie, nalezy ponownie wtozy¢ akumulator, aby wznowi¢ tadowanie. Jesli temperatura
tadowania jest nieprawidtowa, nalezy poczekac, az temperatura akumulatora powréci do normy, a tadowanie zostanie automatycznie wznowione.

Potensic 14
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5.4.4 Wyswietlanie poziomu natadowania

Po witozeniu akumulatora do drona nacisnij przycisk zasilania, aby wyswietli¢ poziom i a, jak pok na

obrazku:

/ Dioda LED| DiodaLED Dioda LED Dioda LED Aktualny poziom
‘ 1 2 3 4 natadowania
fos (o} o} e} 0%~ 10%
S Dioda LED 1 Tk [0} [¢] (o] 11%~25%
Dioda LED 2 Zi j;i (0] 26% ~50%
LED3 - n
fos T @ 519~ 75%
| Dioda LED 4 -
\ T T 76% ~ 98%
\ . Y
\\ / Zasilanie ¥ ¥ Tk 99% ~ 100%
G Prazycisk
f}/// 20 Wskaznik Swieci ‘&- Wskaznik miga @ Wskaznik jest wytaczony

5.4.5 Instrukcja obstugi inteligentnej baterii w wysokich/niskich temperaturach
Gdy temperatura akumulatora wynosi <5°C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o niskiej temperaturze akumulatora, a akumulator nalezy podgrzac¢
przed lotem.

Gdy temperatura akumulatora przekroczy 70°C, aplikacja wy$wietli ostrzezenie o wysokiej temperaturze akumulatora, a dron nie bedzie mégt
latac.

& W niskiej temperaturze pojemnos¢ roztadowcza ulegnie znacznemu ostabieniu, a czas lotu ulegnie skréceniu, co jest zjawiskiem
normalnym.

«Nalezy unika¢ dtugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, w przeciwnym razie zywotno$¢ akumulatora moze ulec skréceniu.
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» 5.5 $migta

Smigta dzielg sie na typy obracajace sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara. Zamocuj $migta z
oznaczeniami do silnikéw ramion z oznaczeniami, a $migta bez oznaczeri do silnikéw ramion bez oznaczer. Dwa $migta zamocowane na tym
samym silniku powinny byc identyczne.

Smigto Instrukcja montazu Schemat montazu

Przymocuj topatki $migta

Oznaczony QO oznaczonego do ramienia
$miglo oznaczonego

Przymocuj nieoznaczone topatki

Smnglobe]z $migta do nieoznaczonego
oznaczen ramienia

+Do montazu $migiet uzyj $rubokreta dolaczonego do opakowania.

*Podczas wymiany topat $migta tatwiej jest trzymac¢ silnik w dtoni.

& «Smigta ATOM 3 nie s kompatybilne ze $miglami ATOM/ATOM SE/ATOM LT/ATOM 2/ATOM 2S.

Zachowaj ostroznos¢ podczas wymiany $migiel.

«Upewnij sig, ze émigla z oznaczeniami sg zamontowane na silnikach ramion z oznaczeniami, a $migta bez oznaczeri na silnikach ramion bez
oznaczen. W przeciwnym razie dron nie bedzie mogl lataé.

Jesli $miglo jest uszkodzone, nalezy zdja¢ dwa $migla i sruby z odpowiedniego silnika i wyrzuci¢ je. Nalezy uzywa¢ dwoch $migiet z tego samego
opakowania. NIE WOLNO mieszaé ich ze $migtami z innych opakowan.

«Lopatki $migta s ostre. Nalezy obchodzi¢ sie z nimi ostroznie. NIE WOLNO éciskac ani zginaé émigiet podczas transportu lub przechowywania.
*W razie potrzeby kup $migta osobno.

«Trzymaj si¢ z dala od obracajacych si¢ $migiet i silnikéw, aby uniknaé obrazen.

«W przypadku drgari lub utraty predkosci podczas lotu nalezy natychmiast sprawdzi¢ fopatki $émigta i w odpowiednim czasie wymieni¢ $migta, jesli
s3 uszkodzone lub zdeformowane.

«Upewnij sig, ze silniki sa solidnie zamontowane i obracaj si¢ plynnie. Jesli silnik zablokowal si¢ i nie obraca sie swobodnie, natychmiast wyladuj
dronem. W przypadku wystapienia nietypowych odgtoséw dochodzacych z silnika nalezy przerwac lot i skontaktowac sie z pomoca techniczng Potensic.

+Przed kazdym lotem upewnij sig, ze $migta s3 dobrze zamontowane. Sprawdz, czy sruby na $migtach sa dokrecone.

@ «Podczas montazu lub demontazu $migiel nie wkladaj rubokreta ani innych ciat
obcych do wnetrza silnikéw, poniewaz moze to sp d ich uszkodzeni
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?» 5.6 Gimbalikamera —

5.6.1 Tréjosiowy gimbal

Kamera ATOM 3 jest wyposazona w trzyosiowy gimbal. Gimbal umozliwia regulacje pochylenia w zakresie od +30° do

-90° oraz regulacje odchylenia w osi obrotu i przechytu w zakresie od +10° do -10°. Kat pochylenia gimbala mozna regulowac, przesuwajac
pokretto gimbala na pilocie zdalnego sterowania. Gdy tryb lotu jest ustawiony na tryb wideo, zakres regulacji pochylenia gimbala wynosi od
+20° do -90°; gdy tryb lotu nie jest ustawiony na tryb wideo, zakres regulacji pochylenia gimbala wynosi od 0° do -90°.

«Przed wiaczeniem drona nalezy zdjac ostone gimbala. Podczas przechowywania lub transportu nalezy zatozy¢ ostone gimbala.
«Za kazdym razem, gdy dron jest wtaczany, domyslny kat nachylenia gimbala wynosi 0° (widok poziomy). Jesli gimbal sie obraca, zmier kat
nachylenia gimbala za pomoca aplikacji Potensic Eve lub pilota w nastepujacy sposéb:
1. W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala i wybierz aktualny kat nachylenia (0°/-90°).
2. Nacisnij raz przycisk C1 na pilocie. Domyslng funkeja przycisku C1 jest zmiana kata nachylenia gimbala (0°/-90°), ktéra mozna
dostosowac.

<Przed startem upewnij sie, ze w poblizu gimbala nie ma zadnych ciat obcych, a obiektyw jest czysty.

& +Gimbal sktada sie z precyzyjnych éw. Gdy dron jest , unikaj wywi ia nadmiernej sity na gimbal (np silnych uderzen lub
gwattownego skrecania gimbala). Jesli gimbal ulegnie kolizji lub iu, jego dziatanie moze ulec
«Utrzymuj gimbal w czystosci i unikaj przedostawania sie piasku lub innych ciat obcych, ktére moga zmniejszy¢ doktadnos¢ gimbala lub
spowodowac jego uszkodzenie.
+Aby zapewnic stabilny materiat filmowy, gimbal moze automatycznie regulowac kat nachylenia w zakresie okoto -90° lub 0° podczas
silnego wiatru lub gwattownych manewréw, aby unikna¢ ograniczeri powodujacych drgania.

+Podczas lotu w trybie Sport maksymalny kat regulacji gimbala wynosi 25°.

@ «Gimbal jest potaczony z dronem za pomoca elastycznego uchwytu amortyzujacego, ktéry pomaga wyeliminowac drgania kamery. Nie nalezy
mocno ciagnac za gimbal. Jesli { ia uchwytu amortyzujacego, skontaktuj sie niezwtocznie z obstuga klienta.
«Nie modyfikuj gimbala ani nie mocuj do niego innych przedmiotéw, poniewaz moze to spowodowac drgania gimbala lub
doprowadzic¢ do uszkodzenia silnika.

Tryby pracy gimbala

Gimbal moze pracowac w trybie stabilnym i trybie FPV, aby sprostac réznym potrzebom zwigzanym z nagrywaniem. Tryb gimbala mozna
wybrac¢ w aplikacji Potensic Eve w sekcji Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala.

== Tryb stabilny: Kierunek przechytu gimbala pozostaje caty czas poziomy. Kat nachylenia gimbala mozna regulowac za pomocg
pokretta gimbala na pilocie zdalnego sterowania. Ten tryb nadaje sie do rejestrowania stabilnych ujec¢.

== Tryb FPV: Kierunek przechytu gimbala podaza za zmianami potozenia drona. Ptynnos¢ przechytu mozna regulowac w aplikacji
Potensic Eve w sekcji Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala > Tryb gimbala. Kat pochylenia gimbala mozna regulowac za
pomocg lewego pokretta na pilocie. Ten tryb jest idealny do lotéw z widokiem z pierwszej osoby (FPV) i rejestrowania dynamicznych
ujec.



Precyzyjna regulacja gimbala
Gdy dron znajduje sie na réwnej powierzchni, a gimbal jest lekko przechylony, mozna to skorygowac za pomocg precyzyjnej regulacji gimbala.
«Jak przeprowadzi¢ precyzyjna regulacje gimbala
1. W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Kalibracja > Precyzyjna regulacja gimbala, aby wyregulowac katy poziome i odchylenia
gimbala. Zakres regulacji wynosi +10°. Kazde nacisniecie przycisku ,+” lub ,,-” zmienia kat gimbala 0 +0,1° lub -0,1°. Mozesz tez wpisac
wartos¢ kata bezposrednio za pomoca klawiatury.

2. Regulacja pozioma: Naciénij ,+”, aby obréci¢ w prawo, a ", aby obréci¢ w lewo. Regulacja odchylenia:
Nacisnij ,+”, aby obréci¢ w prawo, a ,,-”, aby obréci¢ w lewo.

3. Nacisnij ,Domyslne”, aby zresetowac gimbal do domyslnego kata (oba ustawione na 0°).

Kalibracja gimbala

Jesli gimbal ma problemy z zacinaniem sie, sprébuj przywréci¢ go poprzez kalibracje gimbala.

«Procedura kalibracji

1. Przejdz do aplikacji Potensic Eve > Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja gimbala, aby rozpocza¢ proces kalibracji. Odwré¢ drona do géry
nogami, tak aby sp6d byt skierowany do gory, i umie$¢ go na réwnej powierzchni.

2. Po dotknieciu opcji ,Kalibracja gimbala” gimbal rozpocznie automatyczna kalibracje. Podczas tego procesu interfejs kalibracji wyswietli obraz
na zywo z kamery drona.

3. Poczekaj, az pasek postepu sie zapetni. Gdy na ekranie pojawi sie komunikat , Kalibracja zakoriczona sukcesem”, kalibracja gimbala jest
zakoriczona.




5.6.2 Kamera

Parametry podstawowe
Rozmiar matrycy 1/1,3" CMOS
Liczba pikseli
efektywnych S0MP
Przystona F2.8
Pole widzenia 84°
Zakres ostrosci 2m~oo
Zakres 1SO Wideo: 100 ~ 25600 Zdjecia: 12 MP 100 ~ 25600 50 MP 100-12 800
Zakres czasu otwarcia
N N 12 MP: 1/6400-8 s 50 MP: 1/6400-2 s
migawki
Pamiec karta microSD (U3 lub V30 i wyzsza)
Format zdje¢ JPG/JPG + RAW (DNG)
Rozmiar zdjecia 50 MP (8192 x 6144)
Kodek H.264/H.265
Format wideo MP4.
4K: 3840 %2160 (16:9) przy 24/25/30/48/50/60 kl./s
Tryb Med-Tele: 3840X 2160 (16:9) przy 24/25/30 klatkach na sekundeD2,7K: 2704 X 1520
(16:9) przy 24/25/30/48/50/60 klatkach na sekunde
Tryb $redni-teleobiektyw: 2704 X 1520 (16:9) przy 24/25/30 klatkach na sekunde
Rozdzielczoéé wideo 1520X 2704 (9:16) przy 24/25/30 klatkach na sekunde
FHD: 1920 X 1080 (16:9) przy 24/25/30/48/50/60 klatkach na sekunde
Tryb $redni-teleobiektyw: 1920 1080 (16:9) przy 25/30 kl./s
1080% 1920 (9:16) przy 24/25/30 klatkach na sekunde
Zawolnione tempo: 1920 X 1080 (16:9) przy 4/5/6/7x

& «Podczas lotu w trybie Sport lub przy silnym wietrze gimbal moze sig trza$¢. Aby uzyska¢ optymalng stabilizacje gimbala, zaleca si¢ latanie dronem
w trybie wideo.

*Nie dotykaj obiektywu po dlugim nagrywaniu, aby unikng¢ poparzenia.

*Nie nagrywaj filmow, gdy dron nie leci; w przeciwnym razie dron uruchomi zabezpieczenie przed przegrzaniem.

@ ie kieruj kamery na wiazki laserowe, takie jak pokazy laserowe lub modut LIDAR samochodéw wyscigowych, aby uniknaé uszkodzenia

czujnika kamery.
«Uzywaj drona w okreslonym zakresie temperatur otoczenia (od 0°C do 40°C), aby zapewni¢ stabilna pracg kamery.
Jesli obiektyw jest zabrudzony, uzyj p jonalnych narzedzi do ¢ ia obiektywow, aby go wyczysci¢ i unikngé uszkodzenia obiektywu

oraz pogorszenia jakosci obrazu.
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5.6.3 Przechowywanie multimediéw i metody eksportu

Filmy i zdjecia nagrane przez ATOM 3 beda przechowywane na karcie microSD, a nie w aplikacji Potensic Eve lub galerii telefonu. Pamietaj,
aby przed lotem wiozy¢ karte microSD. W przeciwnym razie ATOM 3 nie bedzie mégt nagrywac filméw ani robi¢ zdjec.

Wymagania dotyczace karty SD

Format plikow: exFAT Pojemnos¢:

4GB~512GB

Zaleca sie uzywanie karty microSD o specyfikacji U3/V30 lub wyzszej. Uzycie karty microSD o specyfikacji nizszej niz zalecana moze
spowodowac niedostepnosc niektérych ustawieri nagrywania lub ryzyko przerw w nagrywaniu filméw.

Metody eksportu
1. Uzyj SmartTransfer do pobrania plikéw multimedialnych
W aplikacji uzytkownicy mogg przegladac i pobierac filmy oraz zdjecia z karty microSD. Do pobierania plikow zaleca si¢ uzycie aplikacji

SmartTransfer, ktora zapewnia predkosé do 30 MB/s.

1

Uzyj kabla do eksportowania plikow

‘Wilgcz drona, podlacz go do komputera za pomocg kabla do transmisji danych, aby przenieé¢ pliki z karty microSD.

w

. Uzyj czytnika kart, aby wyeksportowa¢ pliki
Wyjmij karte microSD z drona, wtéz ja do czytnika kart i podiacz go do komputera, aby uzyskaé dostep do plikéw multimedialnych i je

wyeksportowac.

VAN

*Jesli karta microSD zawiera wazne dane, nalezy wykonac ich kopig zapasowa na innym urzadzeniu, aby zapewni¢ bezpieczenstwo danych.
*NIE wyjmuj ani nie wkladaj karty microSD z drona, gdy jest on wlaczony. Wyjmowanie lub wkladanie karty microSD podczas robienia zdje¢ lub
nagrywania filméw moze prowadzi¢ do uszkodzenia lub utraty danych, a nawet do uszkodzenia samej karty microSD.

dzial

«Firma Potensic nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za straty sp
uzytkownika.

d s owladci behod

ym iem si¢ z karta microSD przez

*Podczas pobierania filméw, zdje¢ lub innych plikéw multimedialnych przerwy, takie jak roztaczenie sieciowe lub awaria urzadzenia, moga
spowodowa¢ uszkodzenie lub utrate danych. Aby zminimalizowa¢ ryzyko, zaleca si¢ korzystanie ze stabilnego potaczenia sieciowego oraz
oficjalnie zalecanych metod przesytania danych (pobieranie RC, SmartTransfer lub kopiowanie z karty pamieci).

» 5.7 odtwarzanie rejestru lotu

ATOM 3 obstuguje odtwarzanie rejestréw lotéw. Uzytkownicy moga uzyska¢ dostep do odtwarzania rejestréw lotéw w aplikacji Potensic Eve w
sekcji Strona gtéwna > Ja > Rejestry lotéw. Kazdy lot generuje zestaw danych lotu, ktére rejestruja czas trwania, odlegto$¢, zmiany potozenia
drazkéw sterujacych oraz trajektorie lotu. Uzytkownicy mogg klikna¢ odpowiednie dane lotu w aplikacji Potensic Eve, aby odtworzy¢ lot, co
pomaga w przegladaniu i analizowaniu operacji.

Jesli podczas lotu wystapia jakiekolwiek nietypowe sytuacje, uzytkownicy moga skontaktowac sie z obstuga klienta za posrednictwem
aplikacji Potensic Eve w sekcji Strona gtéwna > Ja > Obstuga klienta online. Jesli konieczna jest dalsza analiza, uzytkownicy moga przesta¢
odpowiednie dane lotu, aby poméc firmie Potensic w zapewnieniu pomocy i wsparcia w bardziej efektywny sposéb.

& «Wszystkie dane lotu beda przechowywane na ur uzytl ika. Z wyjatkiem sytuacji, gdy uzytkownicy aktywnie
przesla je do chmury, firma Potensic nie bedzie miata dostepu do zadnych danych lotu.




VPalenslc
» 5.8 smartTransfer —

SmartTransfer umozliwia bezprzewodowe potaczenie drona z urzadzeniem mobilnym przez Wi-Fi (bez podtaczania pilota). Uzytkownicy moga po
prostu uzy¢ aplikacji Potensic Eve, aby pobra¢ zdjecia i filmy z drona z predkoscig transferu do 30 MB/s, co sprawia, ze pobieranie tresci jest
szybsze i wygodniejsze.

W aplikacji Potensic Eve uzytkownicy mogg uzyskac dostep do SmartTransfer, dotykajac opcji ,, m ” w lewym gérnym rogu ekranu gtéwnego

Sposob uzycia:

lub w prawym gérnym rogu albumu.

1. Wlcz drona, upewniajac sie, ze silniki si¢ nie obracajg.
2. Wlgcz Bluetooth i Wi-Fi na swoim urzgdzeniu mobilnym, a nastepnie otwérz aplikacje Potensic Eve.

3. Na ekranie gtownym dotknij opcji ,Potacz z SmartTransfer” w lewym gornym rogu. Pojawi si¢ okno wyskakujace z listg dostepnych
modeli dronéw.

4. Naciénij ,Polacz”. Po nawigzaniu polaczenia automatycznie przejdziesz do albumu, gdzie mozesz wybraé pliki do szybkiego pobrania.

«Podczas pierwszego laczenia urzadzenia mobilnego z dronem nacisnij raz przycisk zasilania drona, aby potwierdzi¢ polaczenie z tym urzadzeniem.
«Aby zoptymalizowa¢ predkosé isfi, zaleca si¢ rozlozenie ramion drona podczas
mobilnym a dronem nie ma zadnych przeszkod, a odleglos¢ migdzy nimi nie przekracza 1 m.

ia oraz upewnienie sig, 7e miedzy urzad

/I Aplikacja SmartTransfer nie jest dostepna w trakeie lotu.
+Jedli nie uda si¢ potaczy¢ z SmartTransfer, sprébuj wykona nastepujace czynnosci:
1. Upewnij si¢, ze Wi-Fi i Bluetooth w urzadzeniu mobilnym sa wlaczone.

2. Trzymaj urzadzenie mobilne w odleglosci nie wigkszej niz 1 m od drona, bez przeszkéd pomiedzy nimi, aby utrzymaé silne polaczenie Wi-Fi.

3. Sprawds, czy w urzadzeniu mobilnym wlaczone sy ia przyspieszeni isji danych lub asystenta sieciowego. Funkcje te moga
automatycznie dostosowywa polaczenia sieciowe, co moze wplywaé na bezposrednig transmisje Wi-Fi
migdzy dronem a urzadzeniem.

4. W przypadku urzadzen z systemem Android: Przejdz do , Ustawieni” i wyszukaj stowa kluczowe, takie jak , Przyspieszenie transmisji danych”,

Wzmocnienie danych komérkowych”, , Przelaczanie sieci Smart” lub , Silnik przyspieszenia sieci”. Dokladne nazwy moga si¢ roznié w zaleznosci od
marki. Znajdz i wylacz te funkcje.

5. W przypadku urzadzen z i0S: Przejdz do ,(

ia” > ,Sie¢ komérkowa” i przewit w déh, aby wylaczy¢ opcjg , Wi-Fi Assist”.
Jesli w obecnym otoczeniu wystepuja silne zaklocenia Wi-Fi, sprobuj przenies¢ si¢ w miejsce o mniejszych zakloceniach.

Po wykonaniu tych czynnosci zrestartuj aplikacje i drona, a nastgpnie sprobuj ponownie nawigza¢ potaczenie. Jesli problem nadal wystepuje,
skontaktuj si¢ z obstuga Klienta online.

» 5.9 Kalibracja kompasu

5.9.1 Kiedy nalezy przeprowadzic kalibracje kompasu

Podczas lotu dronem w obszarach o silnych zaktéceniach lub polach magnetycznych aplikacja moze wys$wietli¢ komunikat, ze kompas wymaga
kalibracji. Prosze skalibrowac go zgodnie z instrukcjami w aplikacji.

«Nie kalibruj kompasu w miejscach, w ktérych moga wystapi¢ zaktécenia magnetyczne, takich jak poblize zt6z magnetycznych lub duzych

konstrukcji metalowych, takich jak parkingi wielopoziomowe, piwnice wzmocnione stala, mosty, samochody lub rusztowania.
«Podczas kalibracji nie nalezy nosi¢ w poblizu drona pr iotéw zawierajacych materiaty ferr
komérkowe.

takich jak telefony

«Podczas kalibracji upewnij sie, ze dron znajduje sie co najmniej 1,5 m (4,92 ft) nad ziemia.

«Nie ma potrzeby kalibrowania kompasu podczas lotéw w pomieszczeniach.
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5.9.2 Procedura kalibracji S

1. Gdy wymagana jest kalibracja, aplikacja Potensic Eve automatycznie wy$wietli interfejs kalibracji. Nalezy nacisng¢ ,,Start Calibration”, a
wskaznik stanu drona bedzie migal na przemian na czerwono i zielono.

2. Trzymaj drona w pozycji poziomej i obracaj go 0 360°, az aplikacja Potensic Eve wyswietli kalibracje pionowg, a wskaznik stanu drona
zacznie migac na przemian na niebiesko i zielono.

3. Trzymaj drona pionowo i obracaj go 0 360° wokol osi pionowej, az aplikacja Potensic Eve wy$wietli komunikat o zakonczeniu kalibracji.

Mozesz réwniez uruchomi¢ kalibracje kompasu recznie w aplikacji Potensic Eve w sekgji Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja kompasu.

& <Jesli w aplikacji Potensic Eve wielokrotnie pojawia si¢ komunikat ,Kalibracja nie powiodta si¢”, zmien lokalizacje i sprébuj ponownie
przeprowadzi¢ procedurg kalibracji.

@ +Nie kalibruj kompasu, gdy ramiona sg ztozone.




Pilot zdalnego sterowan

» 6.1 Przeglad

Po sparowaniu z ATOM 3 pilot ia Potensic PT 2 je tr isje wideo PixSync 5.0. Obstugiwane jest ptynne
przetaczanie miedzy trzema pasmami czestotliwosci - 2,4 GHz, 5,2 GHz i 5,8 GHz - z jakoscig transmisji wideo do 1080p/60 klatek na
sekunde. Mak Iny zasieg ikacji wynosi 16 kil 6w przy wysokosci lotu 120 m w $rodowisku wolnym od zaktdéceri, co

zapewnia niezawodne operacje lotnicze i materiat wideo w jakosci HD w czasie rzeczywistym na urzadzeniach mobilnych za
posrednictwem apllkacjl

Pilot zdal ma wbud 0 poj! -5000 mAh |]est wyposazony w dedykowana tadowarke USB-C, ktéra
obstuguje szybkie tadowanie 18 W. Podczas tadowania urzadzeni Iny czas pracy a pilota moze wynies¢
do 4 godzin.

» 6.2 Tryb drazka sterujacego

W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia pilota > Tryb drazka sterujacego, aby ustawic tryb drazka
sterujacego. Dostepne opcje to Tryb 1 (przepustnica w prawej rece), Tryb 2 (przepustnica w lewej rece) oraz Niestandardowy, jak pokazano
ponizej.

Tryb 1 (przepustnica w prawej rece)

Lewy drazek Dzwignia
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Niestandardowe

Uzytkownicy moga dostosowac tryb drazka sterujacego do swoich potrzeb, w tym odwréci¢ kierunki drazka.

< Mode

Control

» 6.3 Funkcja
6.3.1 wskaznik

Jak pokazano ponizej, pilot zdalnego sterowania jest wyposazony w cztery biate diody LED, ktére wskazuja poziom natadowania baterii i inne
stany.

(L

. ‘\4
PN Wskaznik swieci sie
‘ N\ T LED4 rn
( \ ©
| ‘-.Q/'q\— LED 3 sds
‘ — g \ 207V~ wskanik miga
\_ LED 2 A B
~
\ T LED1
) Wskainiki
jest wytaczony
a o
N ~ ,
Wskazanie tadowania —
LED1 LED2 LED3 LED 4

Aktualny poziom natadowania akumulatora
O O O 0% ~25%

25% ~ 50%

50% ~ 75%

75% ~99%

99% ~ 100%




Wskaznik zasilania (w uzyciu)

LED 1 LED 2 LED 3

Aktualny poziom natadowania baterii

0%~ 10%

10% ~ 25%

25% ~ 50%

50% ~ 75%

A

'

75% ~ 100%

Wskazanie stanu (przez diode LED 1)

Stan Dioda LED 1
Podtaczony Swieci sig na zielono
Niepodtaczony Niebieskie Swiatfo ciggte
Parowanie - Szybko migajace niebieskie swiatto
Aktualizacja Migajace zotte Swiatto

Bardzo niski poziom baterii

State czerwone $wiatto

Kalibracja pilota

e
A5 State biate Swiatto

6.3.2 Ostrzezenie na pilocie

Pilot emituje rézne sygnaty dzwiekowe w zaleznosci od stanu lub trybu pracy. Typowe sygnaty

Potensic

Raveys PL

W ponizszej tabeli:
Stan Sygnat
Wiaczanie/wylaczanie 2sygnaly
Tryb ATTI 4 sygnaty
Pilot uruchamia funkcje, np. RTH 2 sygnaty dzwiekowe
Pilot koriczy dziatanie funkeji, np. RTH 1sygnatdzwigkowy

Trwa RTH 2 sygnaty dzwiekowe (powtarzane)
Ladowanie 1sygnat dzwiekowy (powtarzany)
P z

1sygnat dzwiekowy

Niski poziom baterii

3 wolniejsze sygnaty dZzwiekowe

(powtarzane)

W apli

po RTH i nie bedzie

h Q «Jesli chcesz zatrzymac ciagly sygnat diwiekowy pilota podczas procesu RTH, mozesz wytaczyé sygnat, naciskajac raz przycisk zasilania.

Potensic Eve przejdi do Ustawienia > Bezpieczeristwo > Powrét (RTH) > Cichy powrét. Gdy ta opcja jest wiaczona, pilot wyda tylko dwa sygnaty

=Gy poziom natadowania bateri pilota jest niski, a dron nie wyladowat, pilot bedzie emitowat powolny, ciagly sygnat déwigkowy. Mozesz réwniez wytaczyé
biezacy sygnat, naciskajac raz przycisk zasilania.




6.3.3 Parowanie

ATOM 3 i jego pilot sg fabrycznie sparowane i gotowe do uzycia natychmiast po wigczeniu zasilania. Jesli z jakiegokolwiek powodu
pilota lub drona, przed uzyciem konieczne bedzie ponowne sparowanie urzadzen.

y

Kroki parowania:

-

. Wiacz pilota i podtacz go do urzadzenia mobilnego. Przejdz do aplikacji Potensic Eve > Ustawienia > Kalibracja > Ponownie sparuj drona,
aby uzyskac dostep do interfejsu parowania.

N

. Wiacz drona, naciskajac i przytrzymujac przycisk zasilania. Nastepnie szybko nacisnij dwukrotnie przycisk zasilania drona. Wskaznik
na ogonie drona bedzie szybko miga¢, sygnalizujac, ze znajduje sig on w trybie parowania.

w

Podczas procesu parowania dioda LED 1 na pilocie bedzie migac na niebiesko. Gdy ustyszysz sygnat dzwiekowy z pilota, oznacza to, ze
parowanie zakoriczyto sie powodzeniem. Dioda LED 1 na pilocie zmieni kolor z migajacego niebieskiego na staty zielony, a aplikacja
Potensic Eve wyswietli komunikat ,,Pairing Successful!”.

& «Podczas parowania trzymaj pilota i drona w odlegtosci nie wiekszej niz 1 m od siebie i upewnij sie, ze w poblizu nie ma

zakt6ceri 2,4 GHz w poblizu.

«Jesli parowanie sig nie powiedzie, sprawdz, czy nie ma zaktéceri, upewnij sie, ze zadne inne drony nie sa w trybie parowania, i sprawdz, czy
pilot nie znajduje sie zbyt daleko od drona lub czy nie ma przeszkdd. Rozwiaz te problemy i sprébuj ponownie.

6.3.4 Awaryjne zatrzymanie $migiet w trakcie lotu

W przypadku sytuacji awaryjnej podczas lotu, gdy dron musi zosta¢ natychmiast zatrzymany, mozna skorzystac z funkcji awaryjnego zatrzymania
$migiet w trakcie lotu. Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu spowoduje upadek drona. Nalezy korzystac z tej funkcji z zachowaniem ostroznosci.

Jak wiaczyc:

Funkcja awaryjnego zatrzymania $migiet jest domyslnie wytaczona. Aby jg wigczy¢, przejdz do aplikacji Potensic Eve > Ustawienia

> Bezpieczeristwo > Zaawansowane ustawienia bezpieczeristwa > Awaryjne zatrzymanie $migiet w trakcie lotu. Po wiaczeniu, w sytuacji awaryjnej,

nacisnij i przytrzymaj jednocze$nie przycisk C2 oraz przycisk RTH przez 2 sekundy. Silniki zostang natychmiast zatrzymane. Korzystajac z tej funkcji,
upewnij sie, ze obszar pod dronem jest wolny.

Funkcja awaryjnego zatrzymania $migiet w trakcie lotu jest przeznaczona do sytuacji, w ktérych dron jest poza kontrola lub w innych
sytuacjach awaryjnych. Dzigki natychmiastowemu zatrzymaniu silnikéw funkcja ta zmniejsza ryzyko spowodowania przez $migta
obrazen u ludzi lub uszkodzenia cennych przed . Dron moze ulec uszkodzeniu w wyniku zderzenia, dlatego nalezy korzystac z
tej funkcji z zachowaniem ostroznosci.

a
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» 6.4 optymalny zasieg transmisji

Kat nachylenia anteny pilota nalezy odpowiednio dostosowac do wysokosci i odlegtosci drona, aby zapewnic¢ optymalny zasieg transmisji.

Podczas lotu nalezy zawsze utrzymywac Gdy dron leci bezposrednio nad pilotem na
ptaszczyzne anteny pilota skierowang w duzej wysokosci, jakos¢ komunikacji znacznie
kierunku drona, aby zapewni¢ najlepsza jakos¢ sie pogorszy z powodu ztego ustawienia
transmisji i wiekszy zasieg lotu. anteny. Prosze obnizy¢ wysokos¢ lub lecie¢

poziomo przez pewien odcinek, aby antena

pilota byta skierowana bezposrednio w strone
drona.
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& +Podczas lotu unikaj jednoczesnego uzywania innych urzadzen komunikacyjnych dziatajacych w tym samym pasmie
czestotliwosci, poniewaz moga one zaktéca¢ komunikacje pilota.

+Podczas rzeczywistego lotu mozna skorzystac z mapy/wskaznika potozenia w lewym dolnym rogu interfejsu lotu w aplikacji
Potensic Eve, aby sprawdzi¢, czy pilot jest wyréwnany z dronem. Gdy zaréwno ikonadrona " jak i ikona pilota @ zmienia
kolor na zielony, oznacza to, ze pilot jest wyréwnany z dronem.

» 6.5 Kalibracja pilota

6.5.1 Kiedy nalezy przeprowadzic kalibracje pilota

1. Gdy dron samoczynnie dryfuje w jednym kierunku bez poruszania drazkami sterujacymi.
2. Gdy dron nieustannie obraca sie na boki.

3. Gdy drazki sterujace sa zbyt czute lub zbyt mato czute.

6.5.2 Procedura kalibracji

1. Wigcz pilota i potacz go z urzadzeniem mobilnym. Otwérz aplikacje Potensic Eve i przejdz do Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja
pilota.

g

Upewnij sie, ze drazki sterujace znajduja sie w pozycji Srodkowej i nie obstuguj ich przed dotknieciem przycisku, aby rozpocza¢
kalibracje.

w

. Naci$nij ,,Rozpocznij kalibracje”, a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie i poruszaj drazkami we wszystkich
kierunkach, az aplikacja Potensic Eve wy$wietli 100%, a nastepnie obracaj pokretto w przdd i w tyt do maksymalnego zakresu.

IS

. Gdy aplikacja Potensic Eve wyswietli komunikat ,Kalibracja zakoriczona sukcesem”, kalibracja pilota jest zakoriczona.
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acja Potensic Eve

» 7.1 Ekran giéwny

0 Support

nnect to Drone

SmartTransfer

Szybko i wygodnie pobieraj zdjecia i filmy z drona na swoje urzadzenie mobilne.

Akademia

Uzyskaj dostep do instrukcji obstugi, filmoéw instruktazowych i czesto zadawanych pytan.

Album

Przegladaj zaréwno galerie drona, jak i galerig lokalna.

O mnie
Wyswietl informacje o koncie i dane lotu; uzyskaj dostep do funkcji Znajdz mojego drona; uzyskaj dostep do sklepu i

aktualizacji spotecznosci; dostosuj ustawienia, takie jak czyszczenie pamiegci podrecznej, wylogowanie i usunigcie
konta.

Potacz z dronem

Kliknij, aby przejs¢ do strony pofaczenia z dronem.

Przewodnik

Wyswietla aktualny stan potaczenia oraz pokazuje, jak potgczy¢ urzadzenie mobilne, pilota i drona.

Wsparcie

Skorzystaj z serwisu posprzedazowego i pomocy technicznej.

— g ——




Potensic
» 7.2 Interfejs lotu —

1. Wstecz: Dotknij, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego
2. Tryb lotu: V: Tryb wideo N: Tryb normalny S: Tryb Sport

3. Pasek stanu systemu: Wyswietla stan lotu drona.
Dotknij, aby uzyska¢ dostep do panelu Szybkich ustawienr, gdzie mozesz wyswietli¢ pomocne wskazéwki, ustawic tryby

lotu, wysokos¢ RTH, wirtualne ogrodzenie oraz zmieni¢ punkt HOME.

4. Kat gimbala: E Wyswietla aktualny kat nachylenia gimbala. Dotknij, aby wyswietli¢ wiecej informacji.

5. Stan GNSS: Wyswietla aktualna site sygnatu GNSS i podtaczone satelity. Dotknij, aby wyswietli¢ wiecej informacji

(liczba podtaczonych satelitéw i doktadnos¢ pozycjonowania).

6. Sita sygnatu transmisji wideo: m Wyswietla site sygnatu transmisji wideo miedzy dronem a pilotem. Dotknij, aby
wyswietli¢ schemat

7. Informacie o baterii: [&[{[j[) 348" Wyswietla aktualny poziom natadowania baterii i pozostaty czas lotu. Dotknij,

aby wyswietli¢ wiecej informacji (czas pozostaty do powrotu z powodu niskiego
poziomu baterii lub przymusowego ladowania; tempo zuzycia energii).

8. Ustawienia: n Dotknij, aby wyswietli¢ lub ustawi¢ parametry dotyczace bezpieczenstwa, sterowania, kamery, transmisji
wideo oraz informacji o aplikacji. Wiecej informacji znajdziesz w sekcji 7.3 Ustawienia.
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9. Telemetria lotu:

D: odlegtos¢ i miedzy HOME a dronem

H: wzgledna wysokos¢ miedzy punktem HOME a dronem
V, : predko$¢ pozioma drona

V, : predkos¢ pionowa drona

10. Tryby fotografowania:

Zdjecia: pojedyncze, seria, interwatowy, BRK i 8K.
n Wideo: normalne, tryb Al Night, zwolnione tempo i tryb CineRoll.

Panorama: 180°, pionowa, szerokokatna i sferyczna.

"2 «Podczas nagrywania wideo dotknij opcji D , aby jednoczesnie robi¢ zdjecia (funkcja dostepna tylko w trybach Normalnym, Al
Night i Slow Motion).

n-flight

11 Zoom cyfrowy:
Wyswietla wspdtczynnik powigkszenia. Dotknij, aby dostosowa¢ wspétczynnik powigkszenia. Dotknij i przytrzymaj ikone, aby rozwinaé¢
pokretto powiekszenia, a nastepnie przeciagnij je w gére lub w dét, aby dostosowa¢ wspétczynnik powigkszenia. Uzyj dwdch palcéw na
ekranie, aby powiekszy¢ lub pomniejszy¢ obraz.

Aparat obstuguje 2-krotny zoom cyfrowy podczas robienia zdjec (niedostepny w rozdzielczosci 8K) i do 4-krotnego podczas nagrywania
filméw (2-krotny w rozdzielczosci 4K, 3-krotny w rozdzielczosci 2,7K, 4-krotny w rozdzielczosci 1080p przy 24/25/30 klatkach na
sekunde, ale niedostepny w rozdzielczosci 1080p przy 50/60 klatkach na sekunde).

12. Przycisk migawki/nagrywania: @ Dotknij, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpocza¢ lub zatrzymac nagrywanie wideo.
13. Tryb Med-Tele: Dotknij e , aby wigczy¢/wytaczy¢ tryb Med-Tele.

14, Album: E Dotknij, aby wyswietli¢ zarejestrowane zdjecia i filmy.

15. Przelacznik trybu aparatu:

Dotknij, aby przetaczac sig miedzy trybem automatycznym atrybem recznym E . W trybie recznym mozna ustawi¢ parametry

1SO, czasu otwarcia migawki i balansu bieli, obserwujac wartos¢ EM.



Potensic

Raveys PL

16. Parametry fotografowania

Tryb automatyczny:

JPG+RAW | EV O 2.3G/8G

Ustaw format zdjecia (JPG/JPG+RAW) i proporcje zdjecia (16:9/9:16/4:3). Dostosuj EV.
Przetacz wyswietlacz miedzy liczbg pozostatych zdje¢ a dostepng pojemnoscig aktualnej karty microSD.

Tryb reczny:

1/100

JPG EMO @&

Dostosuj czuto$¢ I1SO.
Dostosuj czas otwarcia migawki.

Dostosuj balans bieli.

Tryb automatyczny wideo:

1080p 30 EM +0.3 00:15:28

Ustaw proporcje obrazu/rozdzielczo$é/liczbe klatek na sekunde oraz tryb koloréw
(Standardowy/HDR/P-Log). * P-Log obstuguje tylko nagrywanie w rozdzielczosciach 2,7K i

4K.

«4K: 24/25/30/48/50/60 klatek na sekunde (obstuguje 16:9)
Tryb $redni-teleobiektyw: 24/25/30 klatek na sekunde (obstuguje 16:9)
«2,7K: 24/25/30/48/50/60 klatek na sekunde (obstuguje 16:9)

Tryb $redni-teleobiektyw: 24/25/30 klatek na sekunde

(obstuguje 16:9) 24/25/30 klatek na sekunde

(obstuguje 9:16)

+1080p: 24/25/30/48/50/60 klatek na sekunde (obstuguje 16:9)

Tryb $redni-tele: 25/30 klatek na sekunde (obstuguje

16:9) 24/25/30 klatek na sekunde (obstuguje 9:16)

Dostosuj EV.

Przetacz wyswietlanie miedzy pozostatym czasem nagrywania a dostepna pojemnoscia

aktualnej karty microSD.

Tryb reczny wideo:

3200 1/100  [@4900K

1080p 30 | EM +0:3 | @ 00:15:28

Dostosuj czuto$¢ 1SO.
Dostosuj czas otwarcia migawki.

Dostosuj balans bieli.

17. Wskazowki dotyczace bezpieczeristwa lotu

Uzytkownicy moga wiaczy¢ wskazéwki dotyczace bezpieczeristwa lotu w aplikacji Potensic Eve >
Bezpieczefistwo > Ustawienia ogélne > Wskazéwki dotyczace bezpieczefistwa lotu. Po wiaczeniu wskazéwki
dotyczace lotu bedg wyswietlane na dole interfejsu lotu.
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18. Mapa/Wskaznik potozenia
Dotknij prawego gérnego rogu, aby przetaczy¢ sie na wskaznik potozenia.
Dotknij lewego dolnego rogu E lub przesuri palcem w dét, aby zminimalizowa¢ mape @ -

Gdy predkos¢ wiatru osiggnie poziom 3 lub wyzszy, b zostanie wyswietlony.

» Predkosé wiatru @ Pilot
‘ Dron @ Punkt HOME

1
:— Kat pochylenia drona
|

Wskaznik potozenia wyswietla informacje o kierunku drona, kacie nachylenia, kierunku pilota, punkcie HOME i nie tylko.

Wskaznik pofozenia moze wy$wietlac kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym w nastepujacy sposdb:

Potensic
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Legenda

Przechylenie/

Przechylenie do przodu:

linii horyzontu

Pochylenie do tytu:

linii horyzontu

Przechylenie w prawo:

linia horyzontu

Przechylenie w lewo:

linia horyzontu

ki:::::k przechyla sie w kierunku przechyla sie w strone przechyla sig w strong przechyla sie w strone
gbrna potowa dolnej potowy prawej strony lewa strona
wskaznik potozenia wskaznik potozenia
Rézne y 7
Legenda Opis

Kolor zielony oznacza, ze dron leci pod stosunkowo niewielkim katem nachylenia, co pozwala na precyzyjne
sterowanie gimbalem i uzyskanie optymalnej jakosci obrazu.

Kolor z6tty oznacza, ze dron leci pod stosunkowo duzym katem nachylenia, co moze wptywac na precyzje
sterowania gimbalem i obnizac jako$¢ obrazu.

Kolor czerwony oznacza, ze dron leci pod bardzo duzym katem nachylenia. Jesli wskaZznik potozenia
czesto zmienia kolor na czerwony podczas lotu, dron moze napotykac silny wiatr, co moze negatywnie
wptyngé na jakos¢ obrazu. Nalezy jak najszybciej zawréci¢ drona i wylagdowac.




«Gdy ikony drona i pilota zdalnego sterowania zmienig kolor na zielony, oznacza to, ze pilot jest
skierowany w strone drona, co gwarantuje optymalny sygnat komunikacyjny.

+Po wigczeniu drona i przejéciu w tryb GNSS aktualne wspétrzedne GNSS zostang zaktualizowane jako punkt
HOME. Zwré¢ uwage na komunikat o aktualizacji punktu HOME.

& +Gdy dron startuje w trybie OPTI, a nastepnie przechodzi w tryb GNSS, punkt HOME moze nie by¢ punktem startu. Zwré¢ uwage na
bezpieczeristwo powrotu.

19. Automatyczny start

Naci$nij i przytrzymaj dowolny pusty obszar na interfejsie lotu, a pojawi sie okienko ,,Swipe to Take off” (Przesur, aby wystartowac). Po

przesunieciu palcem w gére ((‘;,) ) dron automatycznie wystartuje i zawisnie na wysokosci 1,2 m.

20. Automatyczne ladowanie/RTH: Dotknij E , anastepnie przesun palcem, aby zainicjowa¢ automatyczne ladowanie lub RTH.

21. Pomiar punktowy

Dotknij interfejsu lotu w trybie automatycznym aparatu, aby wtaczy¢ pomiar punktowy. Po wtgczeniu pomiaru punktowego:

*Przeciagnij ikone , n  znajdujaca sie obok ramki pomiaru w gére lub w dét, aby szybko dostosowa¢ wartos¢ ekspozycji
w oparciu o aktualny punkt pomiaru punktowego.

«Dotknij ramki pomiaru, aby zablokowac biezacg ekspozycje. Parametry ekspozycji stang sie wtedy wartosciami statymi i nie bedg
dostosowywane automatycznie wraz ze zmianami sceny. Dotknij ponownie ramki pomiaru lub dowolnego innego obszaru na ekranie,
aby odblokowac ekspozycje.

22. Punkt orientacyjny: SzczegStowe informacje znajduja sie w sekcji 8.9.5 Punkt orientacyjny.

23. Pasek ikaté

Wyswietla nieprawidtowy stan i komunikaty ostrzegawcze dotyczace drona. Dotknij, aby wyswietli¢ wiecej informacji.

& «Przed lotem upewnij sie, ze urzadzenie mobilne jest w petni Mimo ze pilot ia moze tadowac urzadzenie
mobilne, bateria urzadzenia moze sig nadal roztadowywac.
+Podczas korzystania z aplikacji Potensic Eve wymagane jest potaczenie z sieciag komérkowa. Skontaktuj sie z operatorem

komérkowym, aby uzyska¢ informacje na temat optat za transfer danych.

«Nalezy ¢siez il i i ostrzezeniami wyswi ymi w aplikacji Potensic Eve, aby by¢ na biezaco z aktualnym stanem
drona.
«Jesli Twoje urzadzenie mobilne jest przestarzate, moze to wp#ynqc na komfort korzystania z aplikacji Potensic Eve i stanowi¢
zagrozenle dla i fstwa. Zaleca sie wymiane urzad: ill Firma Potensic nie ponosi odpowiedzialnosci za
p y sp ds przez przestarzate urzadzenia mobilne.



» 7.3 Ustawienia

Bezpieczeristwo

Ustawienia lotu
= Wiacz/wytacz tryb dla poczatkujacych: po wiaczeniu dron bedzie mégt lata¢ wytacznie w cylindrycznej przestrzeni o promieniu 30 m
i wysokosci 30 m oraz wyfacznie w trybie wideo.

< Tryb lotu (Wideo/Normalny/Sport)
= Wiacz/wytacz $ledzenie na niskiej wysokosci: Po wiaczeniu $ledzenia na niskiej wysokosci zainstaluj ostony $migiet i jednocze$nie
aktywuj tryb ostony $migiet. Dron moze $ledzi¢ osobe na wysokosci ponizej 4 m. Zwrd¢ uwage na bezpieczeristwo lotu.

= Wiaczanie/wytaczanie trybu ostony $migta: Dron automatycznie wiaczy tryb ostony $migta po zamontowaniu oston $migta. Po
aktywacji moc drona zostanie czesciowo ograniczona. Tryb ten mozna stosowac razem z trybem $ledzenia na niskiej wysokosci.

Powrét do punktu startowego (RTH)
= Ustaw zachowanie drona w przypadku utraty sygnatu: Powré6t/Ladowanie/Zawis.
Powrdt: Dron automatycznie wzniesie sig na zaprogramowang wysokos¢ powrotu, a nastepnie powrdci do punktu HOME w
przypadku utraty sygnatu z pilota.
Ladowanie: Dron automatycznie wyladuje w miejscu, w ktérym utracono sygnat z pilota.
Zawis: Dron zawisnie w miejscu po utracie sygnatu z pilota.
= Ustaw wysoko$¢ powrotu.

= Wtiacz/wytacz dynamiczny punkt HOME: po wiaczeniu, gdy odlegtos¢ migdzy punktem startu a pilotem przekroczy ustawiong
wartos¢ (a dron znajdzie sie w odlegtosci wigkszej niz 100 m od punktu startu), pojawi sie monit o wybranie, czy ustawi¢ biezgca
pozycje pilota jako nowy punkt HOME. Korzystanie z urzgdzenia o niskiej doktadnosci GPS moze negatywnie wptyngé na komfort
uzytkowania. Jesli doktadnos¢ pozycjonowania urzadzenia jest niewystarczajaca, zalecamy albo przejscie na lepsze urzadzenie
mobilne, albo wytaczenie tej funkcji.

Wigcz/wytacz cichy powrét: po wiaczeniu pilot nie bedzie juz wydawat sygnatu dzwiekowego, gdy dron wejdzie w tryb RTH w
przysztoéci. Aby zatrzymac biezacy sygnat dZzwiekowy, wystarczy raz nacisng¢ przycisk zasilania na pilocie.

« Ustawienia AR RTH: Wybierz, czy chcesz wyswietla¢ punkt AR HOME, Sciezke AR RTH i projekcje ladowania na interfejsie
lotu.

Wirtualne ogrodzenie
Ustaw maksymalna wysoko$¢ lotu i odlegtos¢ drona.

Ustawienia ogélne

« Ustaw system miar: metryczny (m/km) lub imperialny (ft/mi). Wtacz/wytacz wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa lotu.

« Wiacz/wytacz Start jedng reka: Po wigczeniu uzytkownicy mogg uruchamia¢ drona jedng reka.

« Wiaczanie/wytaczanie funkcji bezpiecznego ladowania: Ta funkcja jest domysinie wiaczona. Po wytgczeniu dron nie bedzie
samoczynnie zwalniat podczas schodzenia w poblizu ziemi.

« Wiacz/wytacz awaryjne zatrzymanie $migiet w trakcie lotu: po wtaczeniu tej funkcji mozna nacisnaé i przytrzymac jednoczesnie
przyciski C2 i RTH przez 2 sekundy, aby zatrzymac silniki wytacznie w sytuacji awaryjnej. Uwaga: Zatrzymanie silnikow w trakcie lotu
spowoduje upadek drona. Nalezy upewnic sig, ze przestrzen pod dronem jest wolna i otwarta.
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Remote ID: prosze wpisa¢ odpowiednie dane wymagane przez UAS Remote ID zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami. L

Informacje o akumulatorze: wyswietl informacje o akumulatorze, takie jak temperatura, prad, napiecie i liczba cykli.

Kalibracja
Wykonaj kalibracje kompasu, kalibracje gimbala, precyzyjne dostrajanie gimbala, kalibracje pilota oraz ponowne sparowanie drona.

Sterowanie
ol ienia drazkéw sterujacych: ustaw tryb drazkéw sterujacych (Tryb 1/Tryb 2/Niestandardowy), przejrzyj instrukcje dotyczace
pilota, skonfiguruj przyciski, ktére mozna dostosowac, oraz dostosuj czutos¢ drazkéw sterujacych.

<Tryb drazkéw sterujacych: przetaczaj tryby drazkéw sterujgcych, w tym Tryb 1 (przepustnica w prawej rece), Tryb 2 (przepustnica w
lewej rece) i Niestandardowy.

« Zapoznaj sig z instrukcja pilota, skonfiguruj przyciski, ktére mozna dostosowac.

« Czutos¢ drazka: umozliwia uzytkownikom dostosowanie czutosci drazka sterujacego dla réznych trybow lotu, umozliwiajac oddzielne
regulacje czutosci sterowania podczas wznoszenia/opadania, obrotu i ruchu drona.

Ustawienia gimbala: ustaw maksymalng predkos¢ sterowania pochyleniem gimbala, przetacz kat pochylenia gimbala (0°/-90°),
dostosuj ptynnos¢ obrotu i ustaw tryb gimbala (tryb stabilny/tryb FPV).

Kamera

Ustawienia kamery:

«Ustaw balans bieli, siatke, kolor, nagrywanie segmentowe i format kodowania.

«Resetuj ustawienia kamery: dotknij, aby zresetowac parametry kamery do ustawieri domys$lnych w trybie recznym. Resetowanie
niedostepne w trybie automatycznym.

Ustawienia szczegétowe: Dostosuj klarownos¢ i nasycenie.

Ustawienia karty SD: Wyswietl pamiec¢ karty microSD, sformatuj karte microSD i zresetuj numer pliku.

Inne ustawienia:
«Wiacz/wytacz automatyczne centrowanie celu: po wigczeniu cel zostanie automatycznie wysrodkowany na ekranie po namierzeniu.

«Wtacz/wytacz tryb odmgtawiania, napisy wideo i wspdtrzedne GNSS w metadanych zdjecia.

Transmisja wideo

Wtacz/wytacz wydajny format transmisji wideo: po wiaczeniu mozna poprawic jakos¢ transmisji wideo, ale niektére modele
telefondw moga nie obstugiwaé wyswietlania obrazu wideo. Jesli po wtgczeniu nie ma transmisji wideo, wytacz te opcje.
Wyswietl mape kanatéw transmisji wideo, aby sprawdzi¢ site zaktcen srodowiskowych. System automatycznie wybierze kanat o
najmniejszych zaktéceniach, dobierajgc optymalny kanat do aktualnych warunkéw.

O produkcie

Wyswietla informacje, takie jak model urzgdzenia, oprogramowanie sprzetowe i wersja aplikacji.



W niniejszym rozdziale przedstawiono zasady bezpiecznego lotu oraz wymagania.

» 8.1 Wymagania dotyczace srodowiska lotu

1. Nie nalezy lata¢ w niekorzystnych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, deszcz, $nieg, grad lub gesta
mgta.

2. Do lotu wybierz otwartg przestrzer wolna od wysokich budynkéw. Konstrukcje z duzym wzmocnieniem stalowym
moga zaktdcaé dziatanie kompasu i blokowa¢ sygnaty GNSS, co prowadzi do stabego lub nieprawidtowego
pozycjonowania. Przed kontynuowaniem lotu upewnij sie, ze ustyszate$ komunikat gtosowy ,,Punkt HOME
zaktualizowany”. Jedli latasz w poblizu wysokich budynkdw, doktadno$¢ punktu HOME moze by¢ ograniczona,
dlatego uwaznie monitoruj pozycje drona i recznie kontroluj Igdowanie, gdy zbliza sie on do punktu HOME.

3. Upewnij sig, ze dron pozostaje w zasiegu wzroku (VLOS) podczas lotu, aby unikna¢ blokowania sygnatu GNSS przez
gory lub drzewa. W przypadku lotéw poza zasiegiem wzroku (BVLOS) upewnij sig, ze dron jest w dobrym stanie,
posiadasz niezbedne uprawnienia pilota, a lot jest zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami.

4. Nalezy latac z dala od przeszkdd, thuméw, powierzchni wodnych, lotnisk, autostrad, stacji pociaggéw duzych
predkosci i obszaréw miejskich, chyba ze uzyskano odpowiednie zezwolenia lub zgody zgodnie z lokalnymi
przepisami i regulacjami.

5. Unikaj latania w poblizu linii wysokiego napiecia, stacji bazowych tacznosci lub wiez transmisyjnych, aby zapobiec
zaktéceniom sygnatu
z pilota zdalnego sterowania.

6. Zachowaj ostroznos¢ podczas lotéw na duzych wysokosciach, poniewaz wydajnos¢ akumulatora i uktadu
napedowego moze ulec pogorszeniu z powodu czynnikdw srodowiskowych. W przypadku korzystania ze
standardowego akumulatora maksymalna wysokos¢ startu wynosi 5000 metréw; w przypadku korzystania z
akumulatora o zwiekszonym zasiegu maksymalna wysokos$¢ startu wynosi 4000 metréw.

(2000 m/6562 stop po zamontowaniu oston $migiet).

7. Dtugoéc drogi hamowania wzrasta wraz z wysokoscia. Nalezy zapewni¢ wystarczajac dtugos¢ drogi hamowania,
aby zapewni¢ bezpieczny lot w regionach potozonych na duzych wysokosciach.

8. W regionach polarnych dron nie moze korzysta¢ z GNSS do pozycjonowania. Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas
lotu.

9. Latac tylko w dobrze o$wietlonych miejscach o wyraznej teksturze powierzchni i minimalnym odblasku. Tylko loty
w ciggu dnia.

10. Unikaj latania w poblizu stad ptakéw.

11. Zachowaj ostroznos¢ podczas startu z ruchomych powierzchni (takich jak samochody lub todzie). Nie startu;j z
jednolitych lub
silnie odbijajacych $wiatto powierzchni (np. dachéw samochoddw, jednobarwnych ptytek, szkta).

12. Do startu wybieraj ptaskie, twarde powierzchnie. Unikaj zwiru i terenéw porosnietych krzakami. Nadmierne
wibracje przed odblokowaniem silnikéw mogg uniemozliwic start.

13. Zachowaj ostrozno$¢ podczas startu z piaszczystych lub zwirowych plaz, aby zapobiec przedostawaniu sie pytu do
drona.

14. Nie uzywaj drona w $rodowiskach tatwopalnych lub wybuchowych.
15. Aby uniknac zagrozen, unikaj latania w ekstremalnie niskich lub wysokich temperaturach.
16. Dron, pilota, akumulatora, kabla tadujacego i stacji fadujacej uzywaj wytacznie w suchym otoczeniu.

17. Nie uzywaj drona, pilota, akumulatora, kabla tadujacego ani stacji tadujacej w niebezpiecznych warunkach, takich
jak miejsca wypadkow, pozary, wybuchy, powodzie, tsunami, lawiny, osunigcia ziemi, trzesienia ziemi, srodowiska
zapylone lub burze piaskowe. Unikaj ekspozycji na mgte solng i plesr podczas uzytkowania.

Potensic
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» 8.2 Listakontrolna przed lotem R
Przed lotem nalezy wykonac nastepujace czynnosci kontrolne:
1. Upewnij sie, ze pasek $migta i ostona gimbala zostaty zdjete.
. Sprawdz, czy akumulator, pilot zdalnego sterowania i urzagdzenie mobilne sg wystarczajgco natadowane.
. Upewnij sig, ze akumulator i $migta sa prawidtowo zamontowane. Sprawdz, czy $migta i $ruby nie s zdeformowane ani poluzowane.

2

3

4. Sprawdz, czy przednie i tylne ramiona drona sg w petni wysuniete.

5. Po wiaczeniu zasilania sprawdz, czy kamera i gimbal dziataja prawidtowo, a silniki obracajg sie prawidtowo.
6

. Sprawdz, czy na pilocie zdalnego sterowania s3 prawidtowo zamontowane drazki sterujgce i urzagdzenie mobilne, a takze upewnij sie, ze
antena pilota jest prawidtowo roztozona. Sprawdz, czy wszystkie przyciski dziataja normalnie i czy aplikacja Potensic Eve dziata
poprawnie. Dodatkowo sprawdz oprogramowanie sprzetowe, aby upewnic sie, ze zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.

~

Upewnij sie, ze karta microSD jest wiozona, a obiektyw kamery jest czysty.

0

Zawsze uzywaj oryginalnych akcesoriow. Stosowanie nieoryginalnych akumulatoréw moze zagrozi¢ bezpieczefstwu drona.

©0

Sprawdz lokalng pogode, aby upewnic sie, ze nadaje sie do lotu. Upewnij sig, ze otoczenie lotu jest otwarte i wolne od przeszkdd.

10. Wtacz drona na otwartej i ptaskiej powierzchni. Przed startem poczekaj, az dron przejdzie w tryb GNSS, i zwrdé¢ uwage na
lokalizacje punktu HOME.

11. Upewnij sie, ze zachowanie drona w przypadku utraty sygnatu zostato wstepnie ustawione w aplikacji Potensic Eve, a takze
ustaw wysokos¢ powrotu, maksymalng wysoko$¢ lotu i maksymalng odlegtos¢ lotu zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami.

» 8.3 strefa GEO
Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu i zgodnos¢ z lokalnymi przepisami i regulacjami, ATOM 3 domyslnie wys$wietla
strefy GEO. Ta funkcja ogranicza lub uniemozliwia dziatanie drona w okreslonych obszarach, takich jak strefy
ograniczonego dostepu i strefy wysokosciowe, zapewniajgc uzytkownikom mozliwos¢ bezpiecznego i legalnego
korzystania z drona.
Przed lotem sprawdz informacje o lokalnych strefach GEO w aplikacji Potensic Eve, przechodzac do interfejsu mapy.

Strefy GEO dzielg sie na dwa rodzaje: strefy ograniczone i strefy wysokosciowe.

Strefy ograniczonego dostepu: W strefach ograniczonego dostepu surowo zabrania sie startu lub wlatywania dronéw
na ten obszar. Jesli dron nieumysinie wleci do strefy ograniczonego dostepu z powodu ekstremalnych warunkdéw
pogodowych, awarii systemu lub innych czynnikdw pozostajacych poza kontrolg uzytkownika, system zainicjuje
automatyczne lgdowanie awaryjne po wykryciu drona w strefie ograniczonego dostepu. Lagdowania awaryjnego nie
mozna anulowac, ale podczas procesu lagdowania mozna dostosowa¢ pozycje lgdowania drona za pomocg drazkéw
sterujacych, aby zapewni¢ bezpieczne ladowanie.

Strefy wysokosci: W strefach wysokosci wysokos$¢ drona musi by¢ $cisle kontrolowana ponizej okreslonego limitu dla
danego obszaru (przy czym wysokos¢ punktu startu stanowi punkt odniesienia zero). Dron nie moze przekroczy¢
limitu wysokosci przy wlatywaniu do strefy wysokosci. Dron moze wlatywac do strefy wysokosci, o ile pozostaje
ponizej maksymalnej dozwolonej wysokosci.

O «Potensic bedzie dynamicznie aktualizowac dane stref GEO w oparciu o lokalne przepisy i regulacje, a takze wtasne oceny ryzyka, aby

poméc uzyt w bezpieczniej: i zgodnym z prawem korzystaniu z drona.

«Nalezy pamietac, ze firma Potensic nie moze zag j waz i Sciani i danych dotycza
stref GEO; sg one podane wytacznie w celach informacyjnych.

«Funkcja strefy GEO jest cznie igH zgodnie z pr i ob ymi w kraju lub regionie uzytkownika i

zostanie aktywowana tylko w krajach lub regionach, w ktérych jest to wymagane przez prawo. W regionach bez obowiazkowych

wymagan funkcja ta jest domyslnie wytaczona. Uzytkownicy musza ¢siez ymi przepi: i i $cisle ich przestrzegac.
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» 8.4 Potaczenie i
Aby potaczy¢ urzadzenie mobilne, pilota i drona, wykonaj ponizsze czynnosci:
1. Postepuj zgodnie z procedurami opisanymi w rozdziale 4.2 i wiacz pilota.
2. Postepuj zgodnie z procedurami opisanymi w rozdziale 4.1 i wigcz drona.

. Uruchom aplikacje Potensic Eve i sprawdz stan potgczenia. Gdy na ekranie gléwnym pojawi sie komunikat ,,m ”, oznacza to,
Zze urzadzenie mobilne, pilot zdalnego sterowania i dron zostaty pomyslnie potgczone.

w

>

”, aby przej$¢ do interfejsu lotu.

«Podczas pierwszego uzycia zaleca sie dotkniecie opcji ,,Guide”, aby wyswietli¢ i postepowac zgodnie z instrukcjami animowanymi.

» 8.5 Tryblotu

ATOM 3 obstuguje nastepujace tryby lotu, ktére mozna przetaczac za pomoca aplikacji Potensic Eve.

Tryb wideo

Predkosc¢ ia: 2 m/s, predkos¢ ia: 2 m/s, predkosc lotu: 6 m/s

Dron domyslnie przechodzi w tryb dla poczatkujacych przy pierwszym uzyciu. Predkosc lotu zostanie ograniczona do wartosci z trybu wideo,
aby umozliwi¢ zapoznanie sig z obstugg drona.
Tryb normalny

Predkosé ia: 4 m/s, predkoéé ia: 3 m/s, predkos¢ lotu: 10 m/s

Po iU i j Sci latania mozna wyjs¢ z trybu dla poczatkujacych, a dron domyslinie przetaczy sie w tryb normalny.
Tryb sportowy

Predkos¢ ia: 5 m/s, predkosé ia: 4 m/s, predkosé lotu: 16 m/s

Tryb wideo jest zalecany do fotografii lotniczej. Tryb Sport jest zalecany, jesli chcesz doéwiadczy¢ szybkiego lotu.

Nalezy zachowa¢ ostroznosé podczas lotu w trybie Sport, poniewaz reaktywnos¢ drona znacznie wzrasta, co oznacza, ze niewielki ruch drazkiem

sterujacym na pilocie przektada sie na przemieszczenie drona na duza odlegtos¢.

& +Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu, tryb Sport jest dostepny tylko wtedy, gdy poziom natadowania baterii wynosi powyzej 30%. Jesli
poziom natadowania baterii spadnie ponizej 30% podczas lotu w trybie Sport, dron automatycznie wyjdzie z trybu Sport.

j czujnosé i
reaktywnos¢ drona.

3 podczas lotu, i z w trybie Sport znacznie wzrasta

w warunkach

«W trybie Sport znacznie wzrasta ¢ i droga ia drona. Aby
bezwit jest mini droga h ia wy aca 30 m (100 stop).

«Podczas lotu w trybie Sport lub przy silnym wietrze gimbal moze sig trzaé¢, co jest zjawiskiem normalnym.

«Maksymalna predko$é moze sig waha¢ w zakresie +1 m/s. Prosze ki ¢ sig rzeczywisty

» 8.6 Trybdla poczatkujacych
Podczas pierwszego uzycia drona domyslnie wigczony jest tryb dla poczatkujacych. W trybie dla poczatkujacych:
1. Zasieg lotu i wysokos¢ sg ograniczone do 0 m ~ 30 m.
2. Tryb lotu jest ograniczony do trybu wideo.

3. Zaleca sie, aby poczatkujacy pozostawali w trybie dla poczatkujacych, aby nauczyc sie obstugi drona i zapoznac sie z nim.

Q «Po wyjsciu z trybu dla poczatkujacych uzytkownicy mogg modyfikowac parametry, takie jak wysokos¢ RTH, tryb lotu, wysokos¢ lotu i
odlegtos¢ lotu.




Potensic
» 8.7 Start/ladowanie/zawis v e
8.7.1 Reczny start/ladowanie
Start

Krok 1: Uruchom silniki

Uzyj kombinacji drazkéw, aby uruchomic silniki. Przesuri oba drazki do dolnego wewnetrznego lub zewnetrznego rogu, w zaleznosci od trybu
drazkéw sterujacych, aby uruchomié silniki. Zwolnij oba drazki jednoczesnie, gdy silniki zaczng sie kreci¢.

S0 @)

Lewy drazek Prawy drazek Lewy drazek Prawy drazek
sterowania sterowania sterowania sterowania

Krok 2: Pchnij drazek gazu, aby wystartowac

Delikatnie pchnij drazek gazu do géry, tak jak pokazano na zdjeciu, zwolnij drazek, gdy dron oderwie sie od ziemi, a bedzie on
utrzymywat zawis.

1

Drazek gazu

Ladowanie
Pociagnij drazek gazu, az dron wyladuje na ziemi. Zwolnij drazek gazu, gdy silniki przestang sie obracac.

& «Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu, unikaj latania w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, stupéw energetycznych lub

obszaréw gesto zaludnionych i staraj sie lata¢ w zasiegu wzroku.

«Poczatkujacym zaleca sie, aby zawsze stali lub chodzili tytem do drona, co pomaga obserwowac stan lotu drona i reagowac na sytuacje
awaryjne, zwiekszajac bezpieczeristwo podczas ¢wiczen.

«Podczas startu zawsze umieszczaj drona na stabilnej, statej powierzchni. Start i ladowanie z reki lub dtoni nie s3 zalecane.

«Nalezy unikac startéw przy niskim p di ia baterii, poni z loty przy niskim poziomie natadowania mogg
skréci¢ zywotnos¢ baterii. Jesli start jest konieczny, nalezy postepowac ostroznie i zaakceptowa¢ potencjalne ryzyko.

«Gdy dron znajduje sig bardzo blisko ziemi, przeptyw powietrza moze uniemozliwi¢ stabilne zawisanie. Upewnij sig, ze wysoko$¢ drona
przekracza 0,5 m.

«W przypadku awaryjnego ladowania, podczas ktérego dron nie zablokuije sie automatycznie, nalezy pociagna¢ drazek gazu do
oporu na 3 sekundy, aby wymusi¢ zablokowanie drona.

8.7.2 Automatyczny start/ladowanie
Automatyczny start

i przytrzymaj dowolny pusty obszar na interfejsie lotu w aplikacji Potensic Eve, a pojawi sig okienko ,,Przesuri, aby wystartowac¢”. Po
przesunieciu @ dron automatycznie wystartuje i zawisnie na wysokosci 1,2 m.
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Automatyczne lagdowanie Ravey0s FL

Dotknij opcji ,,E ” na interfejsie lotu w aplikacji Potensic Eve, a pojawi sie okienko ,,Select the landing method”. Przesur palcem w lewo, aby
zainicjowa¢ automatyczne ladowanie, a w prawo, aby zainicjowa¢ powrét do punktu startowego (RTH).

Select the landing method

Jesli dron znajduije sie w odlegtosci do 20 m od punktu HOME i dotkniesz opcji ,,E ”, pojawi sie okienko ,Wybierz metode ladowania”.
Jesli przesuniesz palcem w lewo, dron natychmiast wyladuje. Jesli przesuniesz w prawo, dron uruchomi tryb RTH, z minimalna wysokoscig
powrotu wynoszacg 5 m. Dron wyladuje automatycznie, jesli po 10-sekundowym odliczaniu nie zostanie podjete zadne dziatanie. Prosimy o
zachowanie bezpieczeristwa podczas tego procesu.

Select the landing method

8.7.3 startjednareka

W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Bezpieczeristwo > Ustawienia ogélne, aby wiaczy¢/wytaczy¢ funkcje Start jedna reka. Po
wigczeniu uzytkownicy mogg odblokowac silniki i wystartowac¢ dronem jedna reka.

1. Gdy tryb drazka sterujacego to Tryb 1 (przepustnica w prawej 2. Gdy tryb drazka sterujacego to Tryb 2 (przepustnica w lewej
rece), nacisnij przycisk C2 i jednoczesnie pociagnij w dét prawy rece), naci$nij przycisk C1 i jednoczesnie pociagnij w dét lewy
drazek sterujgcy na 2 sekundy, aby odblokowac silniki. drazek sterujacy na 2 sekundy, aby odblokowac silniki. Aby
Najpierw zwolnij drazek sterujacy, aby wystartowac; w wystartowac, najpierw zwolnij drazek sterujacy; w przeciwnym
przeciwnym razie najpierw zwolnij przycisk C2, aby zatrzymac razie najpierw zwolnij przycisk C1, aby zatrzymac obracanie si¢
obracanie sie $migiet. Smigiet.
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3. Gdy tryb drazka sterujacego w pilocie zdalnego sterowania jest ustawiony na Niestandardowy: Raveyos PL

Jesli wybrano opcje ,,C1 + lewy drazek”: nacisnij przycisk C1 i jednoczesnie pociggnij w dét lewy drazek sterujacy na 2 sekundy, aby
odblokowac silniki. Najpierw zwolnij drazek sterujgcy, aby wystartowac. W przeciwnym razie najpierw zwolnij przycisk C1, aby zatrzyma¢
obracanie sie $migiet.

Jesli wybrano opcje ,,C2 + prawy drazek”, naci$nij przycisk C2 i jednoczes$nie pociagnij w dét prawy drazek sterujacy na 2 sekundy, aby
odblokowac silniki. Aby wystartowac, najpierw zwolnij drazek sterujacy. W przeciwnym razie najpierw zwolnij przycisk C2, aby zatrzymac
obracanie sie $migiet.

» 8.8 Powrét do punktu startowego (RTH)
8.8.1 Zwykty powrét

Zwykty powrdt sktada sig z trzech nastepujacych krokéw:

1. Wznoszenie: Dron wznosi sie na zaprogramowana wysokos¢ powrotu (ten krok jest pomijany, jesli wysokos¢ drona jest juz wyzsza
niz wysokos$¢ powrotu).

2. Lot poziomy: Dron utrzymuje lot prostoliniowy na ustalonej wysokosci w kierunku punktu HOME.
3. Ladowanie: Po dotarciu do punktu HOME dron automatycznie wyladuje i wytaczy silniki.

Powrét do punktu startowego (RTH) Dron musi znajdowac sig w trybie GNSS

o Lot powrotny

A o Wznoszenie powrotne

=
H Wysokos¢ powrotu = Twoje ustawienia .
* = Jesli wysokos¢ drona = wysokos¢

powrotu, powtérz od kroku 2

>20m

Jak ustawic¢ RTH
Powrdt do punktu startowego jednym przyciskiem: Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH na pilocie przez 1 sekundeg lub dotknij opcii ,,
‘. ” w aplikacji, aby wy$wietli¢ menu, a nastepnie przesuri palcem w prawo, aby ustawi¢ powrét.

Automatyczny powrdt do punktu startu (Auto RTH): Funkcja Auto RTH zostanie uruchomiona, gdy poziom natadowania akumulatora drona
bedzie niski, utracony zostanie sygnat miedzy dronem a pilotem lub wystapia inne nieprawidtowosci w dziataniu drona.

Q «Jesliw iu znajduja sie pr i powrét nie jest mozliwy, zaleca sie, aby po utracie sygnatu w Ustawieniach utrzyma¢ drona
w zawisie lub wyladowac go, aby uniknac kolizji z przeszkodami podczas powrotu do punktu startu.

Jak wyjs¢ z trybu RTH

Metoda 1: Nacisnij przycisk ” po lewej stronie aplikacji, aby wyj$¢ z trybu RTH.
Metoda 2: Nacisnij raz przycisk powrotu na pilocie, aby wyjs¢ z trybu RTH.
Wymagania dotyczace funkcji RTH

Dron musi wystartowac w trybie GNSS i pomyslnie zarejestrowac punkt HOME.
Jesli dron wystartuje w trybie OPTI i przetaczy sie na tryb GNSS w trakcie lotu, nie bedzie w stanie powréci¢ do punktu startu.

Zwré¢ uwage na potozenie punktu HOME na mapie oraz komunikaty w aplikacji Potensic Eve.



+Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu powrotnego, nalezy ustawi¢ w aplikacji odpowiednia wysoko$¢ powrotu zgodnie z warunkami lotu.

Podczas lotu powrotnego uzytkownicy moga nadal regulowac wysokos¢ lotu, poruszajac drazkiem sterujacym przepustnica.

+Gdy dron znajdzie sie w odlegtosci 20 m od punktu HOME i zostanie zainicjowany powrét (RTH), w aplikacji pojawi sie okno pop-up, w
ktérym uzytkownik moze wybra¢ miedzy ladowaniem a powrotem. Jesli wybrano powrét, wysoko$¢ powrotu wynosi 5 m. Dron
wyladuje automatycznie, jesli po odliczeniu 10 sekund nie zostanie podjete zadne dziatanie. Prosze zwréci¢ uwage na
bezpieczeristwo lotu.

*Wysokie budynki lub przeszkody mogg blokowac sygnat transmisji i powodowac utrate sygnatu. Nie nalezy latac za budynkami
powyzej wysokosci powrotu, w przeciwnym razie dron zderzy sie z przeszkodami i ulegnie awarii podczas powrotu. Jesli dron
przejdzie w tryb ATTI z powodu awarii GNSS lub zaktécer sygnatu GNSS, nie bedzie w stanie powrdci¢. Podczas powrotu moga

wystapi¢ silne wiatry czotowe. Odpowiednie obnizenie wysokosci lotu moze poméc w zmniejszeniu zuzycia energii. Jesli moc bedzie
niewystarczajgca, dron wykona przymusowe lgdowanie w miejscu. Prosze zwraca¢ uwage na komunikaty w aplikacji Potensic Eve.
Nie nalezy inicjowac powrotu, gdy nad gtowa znajduija sie przeszkody, takie jak wysokie drzewa, w przeciwnym razie dron moze ulec
awarii podczas wznoszenia.

& «Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczeristwo powrotu, i 2 ATOM 3 nie je funkcji omijania przeszkéd i moze ulec awarii w
przypadku zderzenia z przeszkodami podczas lotu powrotnego.

«Jesli dron straci potaczenie podczas procesu RTH, a sygnat GNSS zostanie zaktécony z powodu interferencji lub innych czynnikéw
$rodowiskowych, dron zakoriczy zadanie powrotu i automatycznie przejdzie w tryb stabilizacji potozenia (ATTI). W tym momencie moga
wystapi¢ problemy, takie jak utrata pozycjonowania lub dryf. Status lotu ,,ATTI” zostanie wy$wietlony w lewym gérnym rogu interfejsu
lotu wraz z komunikatem ostrzegawczym Nalezy natychmiast przeja¢ sterowanle reczne. W przypadku utraty sygnatu transmisji wideo
dron bedzie nieustannie gnatéw z pilota iGNSS.

1. Po przywréceniu sygnatu GNSS dron ustali swoja pozycje i automatycznie powréci do punktu HOME.

2. Jesli sygnaly pilota i GNSS nie moga zosta¢ przywrocone, a poziom natadowania baterii jest zbyt niski, dron automatycznie uruchomi

funkcje awaryjnego lad ia przy niskim pozi ia baterii.
«Jesli dron jest ustawiony na powrét po utracie sygnatu, a sygnat pilota zostanie utracony podczas lotu dron automatycznie przejdzie w
tryb RTH. Gdy sygnat transmisji wideo zostanie roztaczony, dron i pilot beda ni p potaczenia. Po

przywréceniu sygnatu pilota i transmisji wideo mozna odzyskac kontrole nad dronem.

8.8.2 Powrét zopadaniem

Jak aktywowaé

Po 10 sekundach od rozpoczecia kursu RTH, jesli wysokosc lotu jest wigksza niz 150 m, a odlegtos¢ lotu wieksza niz 300 m, aplikacja wyswietli
komunikat z proshg o potwierdzenie, czy chcesz zainicjowa¢ powrét z opadaniem. Po potwierdzeniu dron rozpocznie powrét z opadaniem (dron
bedzie obnizat wysoko$¢ podczas zblizania sie do punktu HOME). Gdy wysoko$¢ spadnie do 120 m, dron przetaczy sig na zwykty powrét, utrzymujac
biezgcg wysokos¢, az dotrze do punktu HOME i wylgduje automatycznie.

Jak zakonczyé

Nacis$nij przycisk ,,@ ” po lewej stronie interfejsu aplikacji lub przytrzymaj drazek sterowania przepustnica w gére przez 2 sekundy, aby
zakonczy¢ powrét z opadaniem. Dron przetaczy sig na zwykty powrdt, utrzymujac aktualng wysokosc¢.

1. W przypadku silnego wiatru powrét z opad pozwala oszczedzac energie i g lje wieksze prawdopod A p |
powrotu.
2. Jesli podczas powrotu z d: dron zostanie od pilota, przetaczy sie on na tryb zwyktego powrotu.




& «Ten produkt nie posiada funkcji omijania przeszkéd. Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczeristwo lotu podczas powrotu.

«Ta funkcja jest dostepna tylko w krajach lub regionach, w ktérych drony moga legalnie lata¢ na wysokosci powyzej 120 m.

A Wysokosé/m

Wysokos¢ lotu > 150 m
Zasieg lotu>300 m

Powrét zopadaniem

120m (

Powrét standardowy

<

c >300m Diugosc lotu/m

8.8.3 Powrét do punktu startowego (RTH)

Funkcja AR RTH dynamicznie wy$wietla punkt HOME, Sciezke AR RTH oraz projekcje lgdowania podczas powrotu, umozliwiajac wizualizacje trasy
RTH i pozycji lgdowania w czasie rzeczywistym, co pomaga w podejmowaniu decyzji dotyczacych lotu. Po zainicjowaniu funkcji RTH $ciezka AR
RTH jest wy$wietlana na interfejsie lotu, umozliwiajac monitorowanie w czasie rzeczywistym trasy RTH drona w celu zapewnienia bezpieczefistwa
lotu. Lokalizacja punktu AR HOME jest réwniez wyswietlana w czasie rzeczywistym. Gdy dron osiagnie pozycje nad punktem HOME, kat
nachylenia kamery gimbala automatycznie zmienia sie na -90°. W miare opadania drona na interfejsie lotu wyswietlana jest projekcja ladowania,
aby umozliwi¢ precyzyjne sterowanie lgdowaniem w odpowiednim miejscu.

Punkt AR HOME, $ciezka AR RTH i projekcja ladowania s domysinie wiaczone. Uzytkownicy moga zmienic ustawienia wyswietlania w menu
Ustawienia > Bezpieczefistwo > Ustawienia AR RTH.

C_) «Sciezka AR RTH stuzy wytacznie jako punkt odniesienia. Rzeczywiste ciezki lotu moga sie rézni¢ w zaleznosci od scenariuszy lotu. Podczas
powrotu zawsze monitoruj interfejs lotu i stawiaj bezpieczeristwo lotu na pierwszym miejscu.




> 8.9 Inteligentny tryb lotu

8.9.1 szybkie ujecia Al

Potensic

Raveys PL

Tryby fotografowania Al QuickShots obejmuja Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang, Dolly Zoom i Drift. Dron rejestruje obiekt
. zgodnie z wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje ujecie
Wprowadzenie film. Uzytkownicy moga obejrze¢ podglad filmu w niskiej rozdzielczosci w sekgji ,Album”, a po pobraniu obejrze¢ wersje w
wysokiej rozdzielczosci.
1. Uruchom drona i wzbij sie w powietrze.
2. W trybie nagrywania wideo zaznacz obiekt, przeciagajac palcem w interfejsie lotu aplikacji Potensic Eve, a na dole pojawi
sie wyskakujace okienko; dotknij opcji Al QuickShots.
3. Wybierz tryb nagrywania i ustaw parametry. Naciénij @ ,adron rozpocznie nagrywanie.
~ ] T
Jak
uruchomic
Jak wyjsé 1. Dotknij opcji ° ” po prawej stronie interfejsu lotu, aby wyjé¢ z trybu Al QuickShots.
2. Przesuri dowolny drazek sterujacy lub nacisnij raz przycisk RTH na pilocie, aby wyjé¢ z Al QuickShots.
Tryb Opis Regulowany parametr
Dron leci do tytu i wznosi sie z kamerg
skierowang Odlegtos¢ /
na obiekt.
Pull-Away
Dron leci do tyku zgodnie z kierunkiem Czy gimbal jest
gimbala, jednoczeénie powiekszajac ustawiony na 5'."’;‘"'*
obraz (mozna skonfigurowaé kierunek Dotytu rownolegte Powrét do
Zoomz réwnolegly, jesli celem jest odleglosci . Tak punktu
- osoba). startowego po
przesunigciem . N zakorczeniu
nagrywania?
Wiaczy¢ obrét podczas
filmowania?
(Ustawione na jeden
Dron namierza cel i wznosi sie pionowo petny obrét w prawo) Wysokos
(parametry obrotu mozna
skonfigurowac, jesli celem jest osoba). , wzgledna
. obré¢
Wyjasnienie
. Nie obraca¢
Dron wznosi sie i krazy wokof obiektu. Kierunek lotu
(zgodnie z
ruchem wskazéwek
) zegara lub w kierunku
Dron krazy wokot obiektu, przeciwnym do ruchu
utrzymujac aktualng wskazéwek zegara)
0zycji.
okrag pozycj
/
Dron leci po pékolistej Sciezce wokst celu, a Zgodriezruchem
nastepnie .
f wskazéwek zegara . R
N odlecie¢ do tyhu. Liczba okrazen
Spirala
. iwni hu (wybierz od 1do 3)
Dron leci wokét obiektu po torze wskazdwek zegara
owalnym, wznoszac sie, gdy oddala sie
od punktu startowego do najdalszej
odlegtosci, a
Bumerang opadajac podczas lotu do tytu.




* Wymagania dotyczace aktywacji funkcji Al QuickShots:
1) Dron musi znajdowa¢ sie w powietrzu i by¢ w trybie GNSS.
2) W urzadzeniu musi znajdowac sig karta microSD z wolnym miejscem.
3) Bateria musi by¢ wystarczajaco natadowana.
4) Dron nie moze znajdowac si¢ w trybie lotu automatycznego (np. RTH, ladowanie itp.).

& «Korzystaj z funkcji Al QuickShots w otwartych, niezaktéconych obszarach i zawsze zwracaj uwage na ludzi, zwierzeta,
budynki lub inne przeszkody na trasie lotu.
«-Jesli nie znasz trasy lotu funkcji Al QuickShots, trzymaj sie krotszych odlegtosci lotu.
+Badz gotowy do przetaczenia dowolnego drazka sterujgcego w sytuacji awaryjnej, aby zatrzymac funkcje Al
QuickShots, co spowoduje zawisnigcie drona w miejscu.
«Zwracaj uwage na obiekty wokét drona i korzystaj ze sterowania recznego, aby uniknac kolizji lub zaktécer sygnatu.
«Unikaj uzywania funkcji Al QuickShots w poblizu budynkéw lub w obszarach, w ktérych wystepuja przeszkody dla
sygnatu GNSS, poniewaz moze to spowodowa¢ niestabilnos¢ trasy lotu drona.

+Podczas korzystania z funkcji Al QuickShots zawsze przestrzegaj lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych
prywatnosci.

«Funkcja QuickShots nie jest dostepna w nastepujgcych sytuacjach:
1) Dron nie znajduje sie w powietrzu.
2) Sygnat GNSS jest staby.
3) Nie wtozono karty microSD lub karta microSD jest petna.
4) Poziom natadowania baterii jest niski.
5) Wysokos¢ lotu jest niewystarczajgca.

6) Dron dotart do wirtualnego ogrodzenia.
«NIE NALEZY korzysta¢ z funkcji Al QuickShots w zadnej z ponizszych sytuacji, w ktérych system widzenia w dét moze

nie dziata¢ prawidtowo:
1) Gdy obiekt jest zastonigty przez dtuzszy czas lub znajduje sie poza zasiegiem wzroku drona.
2) Gdy obiekt znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 50 m od drona.
3) Gdy obiekt wtapia si¢ w otoczenie pod wzgledem koloru lub wzoru.
4) Gdy obiekt znajduje sie w powietrzu.
5) Gdy obiekt porusza sie z duza predkoscig.

6) W bardzo ciemnym lub zbyt jasnym otoczeniu.
«W trybie Al QuickShots Rocket kgt pochylenia gimbala mozna regulowa¢ przed rozpoczeciem filmowania oraz po
namierzeniu obiektu.




8.9.2 Sledzenie Al

Funkcja $ledzenia Al obejmuje tryby réwnolegly, punktowy i podazajacy. Dron bedzie latat automatycznie w oparciu o tryb
$ledzenia wybrany przez uzytkownika oraz obiekt. Uzytkownicy moga zdecydowac, czy po wiaczeniu funkeji $ledzenia Al

Wpr i nagi ma rozpocza¢ sie automatycznie. Po wkaczeniu funkeji po zakoriczeniu éledzenia Al zostanie automatycznie
wygenerowane wideo. W albumie mozna obejrze¢ podglad wideo w niskiej rozdzielczosci, a po pobraniu obejrze¢ wersje w
wysokiej rozdzielczosci.

1. Uruchom drona i wzbij sie w powietrze.
2. W trybie nagrywania wideo zaznacz obiekt w interfejsie lotu aplikacji Potensic Eve, a na dole pojawi sie wyskakujace okienko, w
ktérym domyslnym trybem jest Al Track-Spotlight.
3. Wybierz tryb nagrywania i ustaw parametry. Naciénij @ », a dron rozpocznie éledzenie.
Jak
Wigczyc
Jak wyjsé 1. Nacisénij przycisk ,,@ ” po lewej stronie interfejsu lotu, aby wyjs¢ z trybu Al Track.

2. Naciénij raz przycisk RTH na pilocie, aby wyjé¢ z trybu Al Track.

Wyjasnienie

Tryb Opis Przewidywane tematy Regulowane parametry

Dron nie leci automatycznie, + Obiekty stacjonarne

ale kamera zablokowana na

* Ruchome obiekty (tylko

obiekcie
Rezyser pojazdy, todzie i ludzie)
Wybierz, czy
nagrywanie
Dron bedzie utrzymywat trajektori ma sie automatycznie
réwnolegta do obiektu, lecac obok satrzymac po aktywacji
niego.

Wiacz Wytacz
Réwnolegty
- Obiekty w ruchu (tylko
pojazdy, todzie i ludzie)
Dron bedzie automatycznie
podazat za celem. Potensic
Raveyos pL
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« Podczas $ledzenia Al ruch lotu mozna recznie zmieni¢ za pomoca joysticka.
1. Przesun drazek gazu, aby dostosowac wysokos¢ wzgledem obiektu.
2. Przesuri drazek pochylenia, aby dostosowac odlegtoé¢ od obiektu.
3. Poruszaj drazkiem przechytu, aby okrazac obiekt.
4., poruszaj drazkiem odchylenia, aby dostosowac kadr.

«Funkcja $ledzenia Al jest niedostepna, gdy dron nie znajduje sie w powietrzu.
«W trybach Parallel i Follow pokretto gimbala i pokretto sterowania kamera nie reaguja na zadne polecenia.

«Jesli obiekt zostanie utracony, dron zawisnie w miejscu.

«Jesli obiekt zbliza si¢ do drona, dron zawisnie w miejscu zamiast lecie¢ do tytu.

«Kat pochylenia gimbala musi wynosi¢ od -75° do -25°, aby funkcja Al Track mogta namierzy¢ cel.
«Wysokos¢ lotu dla funkcji Al Track musi przekraczac 4 m.

«Maksymalna predkos¢ dla funkcji Al Track wynosi 12 m/s.
«Podczas korzystania z funkji Al Track zaleca sie, aby obiekt pr i lub zwalniat stopni asrednia pi
przekraczata 4 m/s, aby zapewnic stabilno$¢ sledzenia.

$¢ ruchu nie

«Warunki aktywacji $ledzenia na niskiej wysokosci:
1) Sledzonym obiektem musi by¢ osoba.
2) Nalezy zainstalowac ostony $migta i wiaczy¢ tryb ostony $migfa.

«Podczas korzystania z funkgji sledzenia na niskiej wysokosci nalezy zainstalowac ostony $migta. Funkcja ta powinna by¢ uzywana
wytacznie w bezpiecznym otoczeniu. Latanie na niskiej wysokosci wigze sie z powaznym ryzykiem dla bezpieczeristwa.

je i odpowiedzi $¢ ponosi wytacznie uzytkownik.

«Aby aktywowac $ledzenie na niskiej wysokosci, kat pochylenia gimbala musi wynosic od -75° do +30°.

& «Uzywaj funkcji $ledzenia Al w otwartym, niezakiéconym otoczeniu i zawsze zwracaj uwage na przeszkody, takie jak ludzie, zwierzeta lub
budynki na trasie lotu.
«Nie uzywaj funkji Al Track w poblizu budynkéw lub w obszarach, gdzie sygnaty GNSS moga by¢ blokowane, poniewaz moze to
prowadzi¢ do ni ilnych tras lotu lub nieoczeki ych sytuacji.

«Podczas korzystania z funkcji Al Track zawsze przestrzegaj lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych prywatnosci.
«Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas korzystania z funkcji $ledzenia Al w nastepujacych sytuacjach:

1. Gdy obiekt porusza sie po nieréwnych powierzchniach (np. zboczach).

2. Gdy obiekt ulega znacznym zmianom ksztattu podczas ruchu.

3. Gdy obiekt jest iety lub je poza zasiegiem wzroku przez dtuzszy czas.

4. Gdy obiekt porusza sie z duza predkoscia.
5. Gdy obiekt pod wzgledem koloru lub wzoru bardzo przypomina otaczajace srodowisko.
6. W bardzo ciemnym lub nadmiernie jasnym otoczeniu.

«Zalecane odlegtosci $ledzenia Al:
W przypadku celu ludzkiego zalecana odlegtos¢ pozioma wynosi 5 m ~ 10 m, a wysoko$¢ 4 m ~ 10 m.
W przypadku pojazdéw lub todzi zalecana odlegto$¢ pozioma wynosi 20 m ~ 50 m, a wysoko$¢ 10 m

~50m.

«Przekroczenie tych zasiegéw moze zmniejszy¢ skutecznos¢ rozpoznawania celéw.

«Sledzenie na niskiej wysokosci ponizej 4 m jest wiaczone tylko wtedy, gdy zamontowane s3 ostony $migta.




Potensic
8.9.3 Tempomat s

Funkcja tempomatu pozwala dronowi zablokowa¢ aktualne ustawienie drazkéw sterujgcych na pilocie, gdy pozwalajg na to warunki, i
automatycznie lecie¢ z predko$cia odpowiadajaca aktualnemu ustawieniu drazkéw. Dzieki temu, ze nie trzeba ciagle porusza¢ drazkami, loty na
duze odlegtosci stajq sie tatwiejsze. Funkcja tempomatu obstuguje réwniez uwzglednianie ustawie drazkéw sterujacych (drazek pochylenia i
drazek przechytu), co pozwala na bardziej kreatywne trasy lotu.

Korzystanie z tempomatu

Korzystanie z Ustawianie przycisku tempomatu: Domyslnie nalezy dwukrotnie nacisnaé przycisk C2 na pilocie zdalnego sterowania, aby
tempomatu wiaczyé, wylaczy¢ lub zaktualizowac tempomat. Uzytkownicy moga dostosowac przycisk tempomatu w aplikacji Potensic Eve,
przechodzac do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia pilota zdalnego sterowania > Dostosowanie przyciskow.

Wiaczenie Podczas lotu, przesuwajac drazek pochylenia lub przechytu, a nastepnie naciskajac dwukrotnie przycisk €2 na pilocie (lub
i dowy przycisk jesli zostat on skonfigurowany), dron wiaczy tempomat, lecac z aktualng predkoscia
odpowiadajaca ruchowi drazka sterujacego.

Aktualizacja Podczas dziatania tempomatu, jesli drazki sterujace zostang ponownie przetaczone, dron uwzgledni nowe ustawienie drazkéw w
tempomatu swoim locie. Jesli w tym momencie ponownie nacisniesz przycisk zostanie zaktuali; ,adron bedzie
kontynuowat lot z nowa predkoscia, oparta na aktualnym ustawieniu drazkéw sterujacych.

1. Naciénij przycisk tempomatu bez sygnatu z drazka sterujacego;
Wylaczanie 2. Naciénij przycisk RTH na pilocie;

tempomatu
3. Dotknij opcji ,,° ” po lewej stronie interfejsu lotu.

* Po wyjsciu z trybu Cruise Control dron zawiénie w miejscu.

+Podczas dziatania tempomatu drazki gazu i odchylenia moina sterowaé w czasie rzeczywistym, ale sygnaty z tych drazkéw nie sa uwzgledniane przez

€0 oznacza, ie nie y i i kursu.

+Funkcje Cruise Control mozna aktywowaé podczas lotu dronem w trybie Normal, Video lub Sport.

& +Funkcja Cruise Control nie moze zosta¢ aktywowana bez sygnatu z drazka sterujacego.

Dron nie moze wiaczy¢ lub wytaczy tryb Cruise Control w nastepujacych sytuacjach:

N

. Brak sygnatu GNSS;
Poziom natadowania baterii drona wynosi < 10%;
Uruchomiono funkcje powrotu przy niskim poziomie natadowania baterii;

Utrata potaczenia miedzy dronem a pilotem;

LA S

Dron znajduje si¢ w poblizu wirtualnego ogrodzenia lub granic strefy GEO.




8.9.4 CineRoll

W trybie CineRoll dron leci do przodu z predkoscia zdefiniowana przez uzytkownika, jednoczes$nie obracajac kamere w wybranym
kierunku, aby uchwyci¢ dynamiczny materiat wideo. Dron automatycznie generuije film. Uzytkownicy moga obejrze¢ podglad filmu w
niskiej rozdzielczosci w Albumie, a wersje w wysokiej rozdzielczosci po pobraniu.

Wprowadzenie

1. Uruchom drona i wzbij sie w powietrze.
2. Winterfejsie lotu aplikacji Potensic Eve wybierz opcje ,Video” > ,CineRoll”, aby przejs¢ do trybu CineRoll.

3. Po ustawieniu parametréw interfejs wy3wietli szacowana odlegtosé lotu do przodu. Naciénij przycisk @ », aby uruchomi¢
kamere CineRoll.

* Nie poruszaj drazkami sterujacymi przed aktywacja CineRoll; upewnij sie, ze dron pozostaje w stabilnym zawisie.

Jak
Wigczyé
1. Dotknij przycisku ° ” po prawej stronie interfejsu lotu, aby zatrzyma¢ kamere CineRoll.
Jak wyjse 2. Przesuri dowolny drazek sterujacy lub nacisnij raz przycisk RTH na pilocie, aby zatrzymac kamere CineRoll i zawisna¢ w miejscu.
Powrdt do punktu startowego po Kierunek obrotu (zgodniezruchem i
zakoriczeniu nagrywania? wskazéwek zegara/przeciwnie doruchu Predkos¢ lotu
. wskazéwekzegara)
Parametry, ktore

mozna .
dost ¢ . Tak Zgodnie z ruchem
ostosowac wskazéwek zegara
E Nie - Przeciwnie do ruchu (regulacja predkosci 1 m/s ~ 5 m/s)

wskazéwek zegara

= \Wymagania dotyczgce aktywacji CineRoll
1) Dron musi znajdowac sie w powietrzu i by¢ w trybie GNSS.
2) Wysokos¢ lotu>4m.
3) Poziom natadowania baterii > 10%.
4) Karta microSD z wolnym miejscem.

5) Dron nie moze znajdowac sie w trybie lotu nego (np. powrdt, la

«Uzywaj funkji CineRoll wytacznie na otwartych, niezaktéconych obszarach i zawsze zwracaj uwagg na ludzi, zwierzeta, budynki lub inne przeszkody na
trasie lotu.

«Unikaj uzywania funkgji CineRoll w poblizu budynkéw lub w obszarach, w ktérych sygnat GNSS jest zakiécany, poniewaz moze to spowodowaé
niestabilnos¢ toru lotu drona.

W razie nagtej potrzeby nalezy by¢ gotowym do i drazka j wcelu ia funkcji CineRoll, co spowoduje
zawisniecie drona w miejscu.

Potensic «Zwracaj uwage na obiekty wokét drona i korzystaj ze sterowania recznego, aby unikna¢ kolizji lub zaktoceri sygnatu.

Raveyos pL +Podczas korzystania z funkgji CineRoll zawsze

iregulacji pry Sci.
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8.9.5 Punkt orientacyjny

Funkcja Waypoint pozwala uzytkownikom na wczes$niejsze wyznaczenie punktéw orientacyjnych na mapie lub w rzeczywistym otoczeniu, po
czym system automatycznie wygeneruje trase lotu w oparciu o te punkty. Nastepnie dron moze automatycznie lecie¢ i nagrywac materiat
wideo wzdtuz ustalonej trajektorii zgodnie z parametrami zdefiniowanymi przez uzytkownika. Zarejestrowane pliki mozna podgladac w niskiej
rozdzielczosci w Albumie, a po pobraniu oglada¢ w wysokiej rozdzielczosci. Misje z punktami orientacyjnymi mozna zapisa¢ na liscie zadan, co
pozwala na powtdrzenie lotu jednym dotknieciem. Dzieki wielokrotnemu wykonywaniu tej samej misji o réznych porach uzytkownicy moga
bez wysitku dokumentowac zmiany w czasie, takie jak przejscia miedzy porami roku lub miedzy dniem a noca (aby zapewni¢ odpowiednig
skuteczno$¢, wysokosc startu dla kazdej misji powinna pozostac stata).

1. Lista zadar 2. Szacowana odlegtos¢ lotu 3. taczna liczba punktéw trasy

4, Szacowany czas lotu 5. Usun punkt trasy/punkt zainteresowania (POI)

Korzystanie z punktu nawigacyjnego

po lewej stronie interfejsu lotu, aby przej$¢ do

1. Aktywacja punktu nawigacyjnego| Kliknij ikone punktu orientacyjnego|
interfejsu punktu orientacyjnego.

Tworzenie punktow nawigacyjnych w interfejsie lotu: W panelu operacyjnym punktu
nawigacyjnego nacisnij ,+”, aby doda¢ punkt nawigacyjny/POI.

Pilot zdalnego sterowania: Naci$nij raz przycisk C1 na pilocie, aby dodac punkt trasy, lub nacisnij raz
zainteresowania przycisk C2, aby doda¢ punkt POI.

Dodawanie punktéw trasy do mapy: Przejdz do widoku mapy i dotknij zadanej lokalizacji na
mapie, aby dodac punkt trasy/POl.

2. Dodaj punkt nawigacyjny/punkt

Ustawienia parametréw punktu nawigacyjnego: Dziatanie kamery, wysokos¢ drona
3. Ustaw parametry punktu wzgledem punktu startu, predkos¢, kurs, kat nachylenia gimbala, wspdtczynnik
orientacyjnego/POI powiekszenia i czas zawisu.

Ustawienia parametréw punktu POI: Wysoko$¢ i punkty orientacyjne potaczenia.

4.Po . . — Sekwencja punktéw orientacyjnych: Lot do przodu/Lot do tytu

parametréw punktu
orientacyjnego/POI dotknij
»Dalej”, aby skonfigurowaé
parametry trajektorii.

Globalne ustawienie predkosci: 0,5 m/s ~ 10 m/s

Utrata sygnatu: Powrdt/Kontynuacja misji

Koniec lotu: Powrét/Zawis/Lgdowanie/Powrdt do punktu startowego

Wysokos¢ punktu nawigacyjnego: Ustawienia niestandardowe/globalne

5.Po i i iani 6 je ii nacisnij ,,Go”, a dron rozpocznie misje punktowa.




1) Dotknij ponownie ikony Waypointj po lewej stronie interfejsu lotu, aby wyjs¢ z trybu
Waypoint. Biezaca trajektorie mozna rowniez zapisac na liscie zadan.

2) Dotknij lewej strony paska postepu misji aby przerwac misje Waypoint, co spowoduje
zawisniecie drona w miejscu.

3) Przechyl drazek sterowania przechytem lub pochyleniem w dowolnym kierunku do korica,

6. Wyjscie ztrasy aby przerwac¢ misje Waypoint, co spowoduje, ze dron zawisnie w miejscu.
4) Naciénij raz przycisk powrotu do bazy (RTH) na pilocie, aby przerwa¢ misje Waypoint i
spowodowac zawisniecie drona w miejscu.
7. Wyswietlanie historii Mozesz przegladac zapisane misje Waypoint na liscie zadan. Kliknij na misje z historii, aby
misji Waypoint wyswietli¢ jej trajektorie na mapie. Uzytkownicy moga nastepnie dostosowac ustawienia misji i

zapisac jg jako nowa wersje.

U+ \W jednej misji Waypoint mozna dodac maksymalnie 200 punktéw nawigacyjnych/punktéw POI.

«W widoku mapy nacisnij i przytrzymaj dowolny punkt trasy/punkt POI, aby przeciagna¢ go i zmodyfikowac jego potozenie.

+Przed startem drona dodawanie punktéw trasy jest mozliwe wytacznie w widoku mapy.

«Wysokos¢ punktu POI to wysokos¢ celu, na ktéry skierowany jest dron podczas misji Waypoint.

«Podczas wykonywania misji Waypoint tryb lotu nie przetacza sie na Normalny (N).
«Jesli kamera jest ustawiona na ,,Brak”, dron bedzie tylko latat automatycznie; obstuga kamery trzeba sterowac recznie podczas misji.
«Jesli kierunek lotu drona i nachylenie gimbala sg ustawione w kierunku punktu POI, punkt ten zostanie automatycznie

powiazany z odpowiednim p trasy.

& «Z funkcji Waypoint nalezy korzysta¢ w otwartym srodowisku, wolnym od przeszkdd, i zawsze zwraca¢ uwage na potencjalne

przeszkody, takie jak ludzie, zwierzeta lub budynki na trasie lotu.

«Podczas ia z funkgji int nalezy stale i ¢ otoczenie i w razie potrzeby recznie wyjsc z trybu Waypoint, aby uniknac
wypadkéw (np. kolizji).

«Podczas korzystania z funkcji Waypoint uzytkownicy musza przestrzega¢ wszystkich lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych prawa
do prywatnosci.

«Podczas korzystania z funkcji Waypoint w Unii Europejskiej opcja ,,Utrata sygnatu” nie moze by¢ ustawiona na ,,Kontynuuj misje”
podczas wykonywania misji.

Potensic
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» 9.1 specyfikacjai parametry

Dron

Model

DSDR24A

Masastartowa [1]

<249g

Po ztozeniu: 148x91x62 mm

Wymiary Roztozony (z $migtami): 343x266x63 mm
Roztozony (bez smigiet): 236x168x63 mm
Wymiary po przekatnej 239 mm

|_Maksymalna predkosc lotu (tryb Sport)

0dpornos¢ na maksymalng predkos¢ wiatru

Wznoszenie: 5 m/s Opadanie: 4 m/s Poziomy: 16 m/s

10,7 m/s (poziom 5)

Maksymalna wysokos¢ lotu

120 m (z zastrzezeniem lokalnych przepiséw)

Maksymalna wysoko$¢ startu 121

Standardowy: 5000 m Plus: 4000 m

Maksymalny czas zawisu 3

Akumulator standardowy: 34 min; akumulator Plus: 45 min

Maksymalny czas lotu (4

Akumulator standardowy: 40 min; akumulator Plus: 50 min

Temperatura pracy

0d 0°C do 40°C

GNSS

GPS + GLONASS + Galileo + BeiDou

Zakres

$ci zawisu (przy
pogodzie lub przy lekkim wietrze)

W pionie: +0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)

Potensic

+0,5 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
W poziomie: +0,3 m (z i
+1,5 m (z pozycjonowaniem GNSS)

Raveys PL

tadownosé [°]

Nie przewidziano

Transmisja wideo / Wi-Fi / Bluetooth

Czestotliwosé robocza

2,4000 ~ 2,4835 GHz 5,150 ~ 5,250 GHz 5,725 ~ 5,850 GHz
D pasma iwosci i i im obszary zasiegu roznia si¢ w zaleznosci od kraju i
regionu. Szczegdtowe informacje mozna znalezc w lokalnych przepisach i regulacjach

Moc nadajnika (EIRP)

2,4 GHz: <24 dBm (FCC/RCM/IC), <20 dBm (CE/SRRC/UKCA) 5,2 GHz:
<24 dBm (FCC/IC), <23 dBm (CE/UKCA)

5,8 GHz: <24 dBm (FCC/SRRC/RCM/IC), <14 dBm (CE/UKCA)

Do 1080p przy 60 latkach na sekunde (Dziata tylko przy pefnych specyfikacjach nagrywania 60

Jakos¢ podgladu na zywo
pocela i Klatek na sekunde.)
Opétnienie 150 ms
Maksymalna przeplywnos¢ transmisji 10 Mb/s
16 km

Maksymalna odlegtosé transmisji ”

Anteny

Podwsjne anteny

Protokot Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Czestotliwosé pracy Wi-Fi i moc
nadajnika (EIRP)

2,4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC) 5

GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maksymalna predkos¢ pobierania Wi-Fi

5 GHz: 30 MB/s

Protokot Bluetooth

Bluetooth 5.4

Czestotliwosé robocza Bluetooth

2,400~ 2,4835 GHz

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP)

<8dBm
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Antena Wi-Fi i Bluetooth Pojedyncza antena

Kamera

Przetwornik obrazu CMOS 1/1,3 cala, liczba pikseli efektywnych: 50 MP

Kat widzenia: 84°
Odpowiednik ogniskowej: 24 mm Przystona: f/2,8

Obiektyw
Odlegtos¢ ogniskowania: 2 m ~ oo
Zakres 1SO Wideo: 100 ~ 25600 Zdjecia: 12 MP 100 ~ 25600 50 MP 100 ~ 12800
Czas otwarcia migawki 12MP:1/6400~8s 50 MP:1/6400~2's
Maksymalny rozmiar zdjecia 8192 X 6144 (4:3)
Maksymalny pionowy rozmiar zdjecia 1728x3072 (9:16)

Pojedyncze zdjecie JPG: 12 MP i 50 MP
Pojedyncze zdjecie JPG+RAW: 12 MP BRK:

Tryby fotografowania 3/5 klatek (12 MP+JPG)

Tryb zdjec seryjnych: do 7 klatek (12 MP + JPG)
Fotografowanie z interwatem: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s (12 MP + JPG) Panorama: 180°,

pionowa, szerokokatna i sferyczna.

Format obrazu JPG/JPG+RAW (DNG)

4K: 3840 %2160 (16:9) przy 24/25/30/48/50/60 kl./s
Tryb $redni-teleobiektyw: 3840 X 2160 (16:9) przy 24/25/30 kl./s

2,7K: 2704 X 1520 (16:9) przy 24/25/30/48/50/60 Kl./s

Tryb $redni-teleobiektyw: 2704 X 1520 (16:9) przy 24/25/30 klatkach na sekunde
Rozdzielczos¢ wideo 1520X 2704 (9:16) przy 24/25/30 klatkach na sekunde
FHD: 1920 X 1080 (16:9) przy 24/25/30/48/50/60 kl./s

Tryb $redni-teleobiektyw: 1920 X 1080 (16:9) przy 25/30 kl./s

10801920 (9:16) przy 24/25/30 klatkach na sekunde

Zawolnione tempo: 1920 X 1080 (16:9) przy 4/5/6/7X

Format wideo MP4 (H.264/H.265)

Maksymalna przeplywnos¢ wideo 120 Mb/s

Pamigé Karta microSD (klasa U3 lub V30 lub wyzsza)

Obstugiwany system plikéw exFAT (>32GB)

Tryb koloréw HDR, P-Log

Tryb usuwania mgly Tak

Zoom cyfrowy 4K: 1-2x, 2,7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Szybkie ujecia Al Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang, Dolly Zoom i Drift
Sledzenie Al Tak




System widzenia w dét

Zakres precyzyjnego zawisu ®

0,3m~10m

Sytuacje, w ktérych nie jest dostepny

1. Powierzchnie monochromatyczne, takie jak czysta czerr lub czysta biel.
2. Powierzchnie o silnych odbiciach, takie jak gtadkie powierzchnie metalowe.
3. Przezroczyste powierzchnie obiektow, takie jak woda lub szkio.

4. Powierzchnie poruszajacych sie obiektéw, takie jak biegajace zwierzeta domowe, trawa
poruszana przez silny wiatr lub nad tumem ludzi.

5. Scenyz
Swiatta na zewnatrz.

np. nagte przejscie zwnetrza do jasnego

6. Srodowiska, ktére s bardzo ciemne lub bardzo jasne.

7. Powierzchnie o bardzo powtarzalnych teksturach lub wzorach, takie jak mate plytki o
tym samym wzorze.

8. Powierzchnie z bardzo jednolitymi paskami.

Gimbal

Zakres mechaniczny

Pochylenie: od -125° do +45° Przechyt: +45° Obrét: +30°

Zakres regulacji Pochylenie: od -90° do +30° Obrét: +35°
Maksymalna predkos¢ sterowania 100°/s
(pochylenie)
Zakres drgari katowych ® +0,01°
Pilot PT2
Model DSRC25A

Typ akumulatora

Akumulator litowo-jonowy

Pojemnosc akumulatora 18,25 Wh 5000 mAh

Porttadowania USB-C, obstugujacy szybkie tadowanie PD do 18 W
Temperatura tadowania 0d 5°C do 40°C

Temperatura pracy 0d 0°C do 40°C

Maksymalny czas pracy ™ 4 godziny (po podiaczeniu do urzadzeri mobilnych)

System transmisji wideo PixSync 5.0

Czestotliwosc robocza 2,4000 ~ 2,4835 GHz 5,150 ~ 5,250 GHz 5,725 ~ 5,850 GHz
Najkrétszy czas tadowania 2 godziny (przy uzyciu szybkiej tadowarki PD o mocy 18 W)

Obstugiwane typy urzadzer
mobilnych

Lightning, USB-C, Micro-USB
* Korzystanie z urzagdzenia mobilnego z portem Micro-USB wymaga standardowego
ztacza Micro-USB, ktére jest sprzedawane oddzielnie.
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. Dt.: 170 mm, szer.: 100 mm, wys.: 12,5 mm
Maksymalny rozmiar
obstugiwanego urzadzenia *W przypadku urzadzen mobilnych z wystajacym tylnym aparatem maksymalna obstugiwana
mobilnego grubo$¢ wynosi 18 mm.

Inteligentna Bateria

Model DSBT25A DSBT25B
Pojemnosé 2590 mAh 3850 mAh
Energia 18,96 Wh 28,42 Wh
Waga 80g 123g
Napiecie nominalne 7,32V 7,38V
3 1 godzina 30 minut 2 godziny 10 minut
Najkrétszy czastadowania
(przy uzyciu réwnolegtego hubu tadujacego) (przy uzyciu réwnolegtego hubu tadujacego)
Typ akumulatora Li-Po 2S
Temperatura pracy 0°C~40°C
Temperatura tadowania 5°C~40°C
) 1. USB-C (maks. 5V === 3 A)
Metoda tadowania
2. #nik do ia ré je jednoczesne jie 3 row)

[1] standardowa waga drona (wraz z akumulatorem lotnym, $migtami i karta microSD). Rzeczywista waga produktu moze sie rézni¢ ze wzgledu na réznice w
materiafach z poszczegdlnych partii oraz czynniki zewnetrzne. W niektérych krajach i regionach rejestracja nie jest wymagana. Przed lotem nalezy zawsze
sprawdzic lokalne przepisy i regulacje oraz Scisle ich pr: w uzycia a lotnego o duzej pojemnosci catkowita waga statku
powietrznego przekroczy 249 g. Przed lotem nalezy sprawdzi¢ i potwierdzi¢ lokalne przepisy i regulacje oraz scisle ich przestrzegac.

[2] Dane dotyczace maksymalnej wysokosci startu uzyskano w wymku testéw przeprowadzonych w standardowych warunkach bez wiatru, w temperaturze
otoczenia od 10°C do 25°C, bez oston émigiet, modutu 4G ani zadnych innych h hna Dane z testow maja
charakter wytacznie informacyjny i nie stanowia zadnego zobowigzania dotyczacego wydajnosci ani gwarancji jakosci.

[3] Maksymalny czas zawisu mierzono w temperaturze otoczenia okoto 25°C w warunkach laboratoryjnych, na wysokosci zawisu 1,5 m, po przetaczeniu na
tryb nagrywania wideo 1080p/24 kl./s (bez nagrywania wideo podczas lotu) oraz podczas zawisu od 100% do 0% natadowania baterii. Konkretne wyniki
moga sie rozni¢ w zaleznosci od warunkéw zewnetrznych, sposobu obstugi i wersji oprogramowania sprzetowego. Aby uzyska¢ doktadne wyniki, nalezy
odnies¢ sie do rzeczywistych doswiadczer.

[4] czas lotu jest mierzon: enia okoto 25°C w $rodowisku bezwietrznym, podczas lotu do przodu ze statg predkcéclq 6,3m/s, w trybie
nagrywania wideo lOBOp/Z4 kL5 (bez nagrywania wideo podczas lotu), od 100% do 0% natadowania baterii. Konkretne wyniki mog sie réznié w zaleznosci od
h, sposobu iwersji op Aby uzyskac¢ doktadne wyniki, nalezy odnies¢ sig do rzeczywistych doswiadczer.

[5] zwiekszenie masy drona moze wplynac na site napedowa. Nie nalezy montowat dodatkowych tadunkéw ani akcesoriéw innych producentéw, aby
uniknaé niewystarczajacej sity napedowej.

[6] panete pochodzq z pomiaréw laboratoryjnych, a konkretne wyniki moga sie réznié w zaleznosci od rzeczywistego scenariusza uzytkowania i urzadzenia
mobilney

[7] Pom\ar przeprowadzono w otwartym terenie na wysokoﬁcw 120 m, bez przeszkdd i zaktdcer, z antena pilota skierowana w strone drona. Powyzsze

Iny zasieg i dl
lo\ow w jedng strone, bez powrotu, w trybie normalnym. Podczas lotu nalezy zawsze zwraca¢ uwage na komunikaty RTH w aplikacji Potensic Eve.

[8] Idealne warunki do osiagniecia tego zasiegu wysokosci to wystarcza}qce o$wietlenie, powierzchnia gruntu wykonana z materiatu o rozproszonym
odbiciu i bogate] teksturze oraz wspéiczynnik odbicia wiekszy niz 20% (np. nawierzchnia cementowa itp.).

[9] zmierzono w standardowej temperaturze otoczenia (0°C ~ 40°C) w § isku bezwietrznym, przy dronie i w trybie normalnym.

[10] Pomiar przeprowadzono w pomieszczeniu bez widocznych zakicer, gdy dron znajdowat si w odlegtosci do 10 m od pilota i przy poziomie
natadowania baterii od 100% do 0%.

& «Jesli ATOM 3 pozostaje w stanie czuwania zbyt dtugo, jego temperatura moze nadal rosngc. Po przekroczeniu 60°C dron przechodzi
w tryb oszczedzania energii, ograniczajac nagrywanie do rozdzielczosci 1080p przy 24 klatkach na sekunde i wytaczajac inne
funkcje. Jesli temperatura nadal bedzie rosta, urzadzenie wytgczy sie w celu schtodzenia. Aby tego unikna¢, nalezy nlezwbcznle
uruchomi¢ drona, aby poméc mu sig schtodzi¢. Po rozpoczeciu lotu dron wyjdzie z trybu oszczedzania energii, 2l
normalna regulacje ustawier nagrywania.

«Na rynku UE mozna uzywa¢ wytgcznie baterii DSBT25A.
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9.2 Lista kontrolna po locie

= Nalezy przeprowadzi¢ kontrole wzrokowa, aby upewnic sie, ze dron, pilot zdalnego sterowania, kamera z gimbalem, akumulatory i $migta sg w
dobrym stanie. W przypadku zauwazenia jakichkolwiek uszkodzeri nalezy skontaktowac sie z obstuga klienta.

= Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sa czyste.

= Przed transportem drona nalezy go prawidtowo przechowywac.

9.3 Instrukcje konserwacji

Aby unikna¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzega¢ nastepujacej
zasady:

1. Mate elementy, takie jak kable i paski, sa niebezpieczne w przypadku potknigcia. Trzymaj wszystkie elementy poza zasiggiem dzieci i zwierzat.

2. Inteligentna baterig i pilot zdalnego sterowania nalezy przechowywaé¢ w chtodnym, suchym miejscu, z dala od bezposredniego $wiatta

i aby LiPo NIE przegrzewat sie. Zalecana temperatura przechowywania: od 22°C do 28°C (71°F do 82°F) w
przypadku przechowywania trwajacego dtuzej niz trzy miesigce. Nigdy nie przect j w $rodowiskach poza temperatur od -10°C do 45°
C (14°F do 113°F).

3. NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu kamery z woda lub innymi ptynami ani zanurzaé jej w nich. Jesli kamera ulegnie zamoczeniu, nalezy ja
wytrze¢ do sucha migkka, chtonng sciereczky. Wtaczenie drona, ktéry wpadt do wody, moze spowodowac trwate uszkodzenie podzespotéw. NIE
WOLNO uzywac do czyszczenia lub konserwacji kamery substancji zawierajacych alkohol, benzen, rozciericzalniki ani innych substancji
tatwopalnych. NIE WOLNO przechowywa¢ kamery w wilgotnych lub zapylonych miejscach.

4. Sprawd? kazdy zestaw drona po kazdej awarii lub powaznym uderzeniu. W razie jakichkolwiek probleméw lub pytar skontaktuj sie z pomoca
techniczng Potensic.

5. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowania baterii, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania i 0géIna zywotno$¢ baterii. Bateria
jest przystosowana do 250 cykli fadowania. Nie zaleca sie dalszego uzytkowania po ich zakoriczeniu.

6. Pamietaj, aby transportowa¢ drona ze ztozonymi ramionami, gdy jest wytaczony.

7. Pamigtaj, aby transportowac pilota z ztozonymi antenami, gdy jest wytaczony.

8. Po dtugim okresie przechowywania akumulator przejdzie w tryb uspienia. Aby wyjé¢ z trybu uspienia, nalezy natadowa¢ akumulator.
9. Przechowuj drona, pilota, akumulator i fadowarke w suchym miejscu.

10. Przed serwi iem drona (np. czyszczeniem lub zaktadaniem i zdejmowaniem $migiet) wyjmij akumulator. Upewnij sig, ze dron i $migta sa
czyste, usuwajac wszelkie zabrudzenia lub kurz miekka Sciereczka. Nie czys¢ drona mokrg $ciereczkg ani nie uzywaj srodkéw czyszczacych
zawierajacych alkohol. Ptyny moga przedostac sie do obudowy drona, co moze spowodowac zwarcie i zniszczenie elektroniki.

11. Pamietaj, aby wytaczy¢ akumulator przed wymiang lub sprawdzeniem $migiet.
9.4 Rozwigzywanie probleméw

1. Dlaczego nie mozna uzywaé akumulatora przed pierwszym lotem?

Aby uzy¢ akumulatora po raz pierwszy, nalezy go aktywowac poprzez natadowanie.

2. Brak dziatania
Sprawdz, czy akumulator i pilot zdalnego sterowania zostaty aktywowane poprzez tadowanie. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
obstuga klienta.

3. yz jiem i
Sprawdz, czy akumulator jest natadowany. Jesli tak, skontaktuj sie z obstuga klienta, jesli nie mozna go normalnie uruchomic.

4. yz izacjg oprogr
Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi, aby zaktualizowac oprogramowanie. Jesli aktualizacja oprogramowania nie
powiedzie sig, zresetuj wszystkie urzadzenia i sprobuj ponownie. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z obstugg klienta.

5. y z wy iem i iem zasilania
Skontaktuj sie z obstuga klienta.

6. Jak wykry¢ ni z ie sig z iem lub y ie w

niebezpiecznych warunkach
Skontaktuj sie z obstugg klienta.
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9.5 Ryzykoiostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po wigczeniu zasilania, na ekranie Potensic Eve pojawi sie ostrzezenie. Zwr6¢ uwage na ponizszg liste
sytuacji.

1. Jesli stan drona nie pozwala na start.
2. Jesli kompas doswiadcza zaktécen i wymaga kalibracji.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

9.6 Utylizacja

hi¢

—_—
Podczas utylizacji drona i pilota nalezy przestrzegac lokalnych przepisow dotyczacych urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatoréw
Baterie nalezy utylizowac w specjalnych pojemnikach do recyklingu dopiero po catkowitym roztadowaniu. NIE WOLNO wyrzuca¢ baterii do zwyklych pojemnikéw
na $mieci. Nalezy éciéle przestrzegat lokalnych przepisow dotyczacych utylizaci i recyklingu baterii.

Nalezy natychmiast utylizowa¢ akumulator, jesli nie da si¢ go wiczyé po nadmiernym roztadowaniu.

Jesli inteligentne] baterii nie da sie icie r jsiez j agencja zajmujaca sie utylizacja/recyklingiem baterii w celu uzyskania
dalszej pomocy.

9.7 Certyfikacja CO

ATOM 3 (DSDR24A) spetnia wymagania certyfikacji CO.

Model: DSDR24A

Klasa UAS: [«4)
Maksymalna masa startowa (MTOM): 249¢
Maksymalna predkos¢ $migta: 14000 obr./min

Oswiadczenie dotyczace MTOM
MTOM modelu ATOM 3 (model DSDR24A), w tym inteligentna bateria, $migfa i karta microSD, wynosi 249 g, co jest zgodne z wymaganiami CO.

Usytkownicy musza postepowat zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby spefni¢ wymagania dotyczace MTOM dla kazdego modelu:

1. NIE WOLNO dodawac do drona zadnego fadunku poza i wymienionymi w sekdji , Lista 6w, w tym
kwalifikowanych akcesoriow”.

2. NIE WOLNO uzywac zadnych niekwalifi czesci zami takich jak y, $migta itp.

3. NIE MODYFIKUJ drona.

Lista elementow, w tym kwalifikowanych akcesoriéw Dla klasy

co
Pozycja Numer modelu Wymiary Waga
$migta DSDR24A-PPS éavzlrftz)zs mm (srednica x skok 0,71 g (kazda sztuka)
Akumulator standardowly DSBT25A 88,15 x 55,15 x 32,25 mm ok.80g
Karta microSD* N/A 15X 11X 1,0mm ok.03g

* Nie wchodzi w sktad oryginalnego opakowania.

— 5§ ——
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Lista pakietow czesci zami i do
modelu CO
1. Smigta ATOM 3

Raveys PL

2. Bateria ATOM 3 Smart Battery

Ostrzezenia dotyczace pilota Model: DSRC25A

Jesli pilot zdalnego sterowania zostanie odtgczony od drona, aplikacja Potensic Eve wyswietli komunikat na ekranie, a dron wykona
zaprogramowane zachowanie w przypadku utraty sygnatu pilota. Pilot zdalnego sterowania wytaczy sie automatycznie po 20 minutach
bezczynnosci.

= Nalezy unikac zaktéceri miedzy pilotem a innymi urzadzeniami bezprzewodowymi. Nalezy wytgczy¢ Wi-Fi na pobliskich urzadzeniach
mobilnych. W przypadku wystapienia zaktécen nalezy jak najszybciej wylagdowac dronem.

== NIE nalezy obstugiwac drona, jesli warunki o$wietleniowe sg zbyt jasne lub zbyt ciemne podczas monitorowania lotu za pomoca
telefonu komodrkowego. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za prawidtowe dostosowanie jasnosci wyswietlacza podczas korzystania z
monitora w bezposrednim $wietle stonecznym podczas lotu.

== W przypadku wystgpienia nieoczekiwanej sytuacji nalezy zwolni¢ drazki sterujace lub nacisnac przycisk powrotu do punktu startowego (RTH).
Lista srodkéw ostroznosci

Ponizej znajduje sie lista $rodkéw ostroznosci dotyczacych mechanikii obstugi drona ATOM 3:

—

. W sytuacjach awaryjnych $migta mozna zatrzymac, wykonujac kombinacje polecen drazkow. Szczegdtowe informacje znajduja sie w sekgji 6.3.4
Awaryjne zatrzymanie Smigiet w trakcie lotu.

N

Funkcja powrotu do punktu startowego (RTH). Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekcji 8.8 Powrdt do punktu startowego (RTH).

w

System widzenia w dét. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekdji 5.2 System widzenia w dét.

Eal

Funkcja strefy GEO ogranicza lub uniemozliwia loty w okreslonych obszarach, takich jak strefy ograniczonego dostepu, strefy
wysokosciowe itp., zapewniajac uzytkownikom bezpieczna i zgodng z prawem eksploatacje drona. Szczegotowe informacje mozna
znalez¢ w sekgji 8.3 Strefa GEO.

Powiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapozna¢ sie z dokumentem ,,Drone Information Notices” (Informacje dotyczace dronéw) dotagczonym do
opakowania. Wiecej informacji na temat zawiadomien EASA dotyczacych identyfikowalnosci mozna znalez¢ pod ponizszym
linkiem. https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Oryginalna instrukcja
Niniejsza instrukcja zostata dostarczona przez firme Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd, a jej tres¢ moze ulec zmianie. Adres: 7/F, Building A5,
Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN

9.8 Kategorie ryzykaiocena

-

. Do startu wybierz otwarte, niezaktdcone otoczenie, z dala od ttumdw, przeszkéd i powierzchni wodnych. Podczas lotu utrzymuj kontakt
wzrokowy i unikaj latania nad ttumami.

Maksymalna wysokos¢ lotu drona wynosi 120 m. Nalezy $cisle przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji.
Dron nie obstuguije instalacji akcesoriéw innych producentéw ani dodatkowych obcigzen, aby nie wptywac na jego wydajnosc¢.

Przed lotem upewnij sie, Ze bateria jest prawidtowo wtozona do drona, a zatrzask baterii jest dobrze zamocowany.

oW

Przed lotem wprowadz odpowiednie informacje w aplikacji Potensic Eve > Ustawienia > Bezpieczeristwo > Remote ID, zgodnie z lokalnymi
przepisami, i upewnij sie, ze funkcja Remote ID jest wigczona.

o

Przed startem upewnij sie, ze dane dotyczace bezpieczenistwa lotu sa zaktualizowane do najnowszej wersji.

~

Oprogramowanie w systemie drona przeszto rygorystyczna certyfikacje bezpieczeristwa i wykorzystuje zaawansowane mechanizmy
szyfrowania oraz zabezpieczenia przed manipulacja. Podczas pobierania filméw, zdje¢ i aktualizacji oprogramowania sprzetowego
zapewnione jest wysokie bezpieczeristwo.

®

Nie uzywaj tego produktu w silnych polach magnetycznych ani w poblizu duzych obiektéw metalowych, takich jak kopalnie metali,
parkingi, duze budynki z betonu zbrojonego, kable wysokiego napiecia itp.

©

. Nie nalezy demontowac ani modyfikowa¢ tego produktu. Nalezy zawsze uzywac oficjalnie zalecanych oryginalnych akcesoriéw. Uzywanie
nieoryginalnych akcesoriéw moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpiecznej eksploatacji drona.
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Kategorie ryzykaiocena

(Ocena w skali 1-5, poziom i x dotkliwos¢, 1-4 niski ko, 5-10 srednie ko, 12-25 wysokie ko)
s 'zyko, zy wy:
Ryzyko Prawdopodobi Waga Poziom Ograniczanie Odpornosé
eristwo
P y 1 2 2 Deklaracja MTOM Med
Zachowaj bezpieczna odleglosc od ) ) 4 Dodaj ostrzezenia w instrukcji; Sredni
tluméw zwigzanych z misjg
ogranicz czas lotu nad tumami
Dodaj ostrzezenia do instrukcji obstugi;
Przelot nad tlumami ludzi 1 4 4 lista kontrolna przed lotem musi zosta¢ Med
potwierdzona
Dodaj ostrzezenia do instrukcji; przed lotem|
BVLOS podczas lotu 2 2 4 upewnij sig, ze obszar lotu jest wolny od Sredni
wszelkich przeszkéd.
P o Dodaj instrukcje do podrecznika; wiacz
Przekroczenie limitu wysokosci 1 3 3 limit wysokosci przed lotem lub Ki
120 m podezas lotu whbudowany limit wysokosci
L . Dodaj opis zakazu przewozenia
Pﬂe:"°%e",'e "'e‘;ell"elcmym 1 4 4 tadunku zawierajacego przedmioty Sredni
przedmiotéw podczas lotu niebezpieczne;
dodaj ostrzezenia w instrukcji
Dodaj opis sprawdzania, czy wszystkie
. . pakiety s3 zamocowane przed startem;
Przedmioty wypadajace zdrona w 1 3 3 dodaj ostrzezenie w instrukeji, aby redni
trakcie lotu zabroni¢ przewozenia przedmiotow
podatnych na wypadniecie w trakcie lotu
Pilot ma mniej niz 16 lat 1 2 2 Dodaj ostrzezenie na opakowaniu produktu Sredni
Pilot nie zna instrukcji obstugi ) ) B Dodaj ostrzezenie na opakowaniu produktu Niski
Dodaj instrukcje dotyczace
Zdalny identyfikator nie jest wiaczony 2 2 4 wiaczania transmisji RID przed Sredni
startem
lub wiaczenia go domyslnie.
Niepowodzenie aktualizacji danych - . -
dotyczacych bezpieczeristwa lotu, 1 3 3 Dodaj instrukcje dowczqc.e akt‘fahzaq' Srednie
skutkujace wleceniem w strefy danych dotyczacych bezpieczeristwa lotu
zastrzezone przed startem
stref
Ryzyko zwigzane z wymiana danych . ) ) I
(pobieranie filméw, zdjec, Nalezy 'dodac do instrukcji opis
aktualizacja oprogramowania) 1 2 2 protokotow  stuzacych do przesytania Wysokie
miedzy danych z zachowaniem wysokiego
—_— . poziomu bezpieczefistwa.
UAS a urzadzeniami zewnetrznymi
Nalezy doda¢ do instrukcji opis protokotéw
Ryzyko podczas aktualizacji 1 1 1 aktualizacji oprogramowania przy Wysokie
oprogramowania dla bezzatogowych do§tep|e l‘ub a
statkow powietrznych zdalnych o wysokim poziomie
bezpieczeristwa.
Ryzyko zwiazane z uzywaniem drona ) 5 B Dodaj ostrzezenie dotyczace uzytkowania Wysokie
w miejscach o silnym polu produktu w miejscach o silnym polu
magnetycznym magnetycznym.
Dodaj ostrzezenie przed demontazem lub
Nielegalna modyfikacja dronow ) 2 a modyfikacja produktu, z wyjatkiem Wysokie
do ryzyka nieprawi oficjalnie zalecanych akcesoriow
dziatania wymienionych w instrukcji obstugi.
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Prawdopodob)

iefistwo

WITH CAMERA

Tendron jest i i o igzuja przepisy prawa lotniczego.

Jako pilot drona jestes za i latanie dronem.

Przed lotem, jako pilot drona, musisz

upewnic sie, ze whasciciel drona jest zarejestrowany w krajowym urzedzie (o ile nie jest jeszcze zarejestrowany)
upewnic sie, ze numer rejestracyjny wtasciciela jest umieszczony na dronie

zapoznac sie z instrukcjami producenta i ich przestrzegac¢

®
Przestepstwa

podlegaja karze

zgodnie zprawem.

FE0 upewnijsi, 2e masz odpowiedrie ubezpieczene

Nie lataj nad duzymi grupami ludzi

Sprawd, czy wokolicy, w ktérej cheesz latac, nie ma stref zakazu lotéw i
innych ograniczen,

Nie lataj wyze] niz 120 m nad ziemia,

4 &

Nie lataj w poblizu statkow powietrznych oraz w sasiedztwie lotnisk, ladowisk dla
helikopter6w lub w miejscach, gdzie trwaja dziatania stuzb ratowniczych.

statkami powietrznymi. § i
Nie naruszaj prywatnosci innych oséb.

Nalezy niezwiocznie poinformowac krajowy organ lotniczy, el dron brat

padku, ktry sp P
u osoby lub miat wplyw na statek powietrzny z zafoga.

F Przez caly czas miej drona w zasiegu wzroku.
T B
e

g
praedstawiajacych osoby bezich zgody.

Nie uzywaj drona do przewozenia towaréw niebezpiecznych ani do zrzucania
materiatow.

zalecanego przez producenta drona

I El
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» 9.10 Informacja o zgodnosci z przepisami UE
My, [Shenzhen Potensic Intelligent Co.,Ltd.] niniejszym oswiadczamy, ze bezzatogowy statek powietrzny (UAS) [DSDR24A] nalezy do klasy
COijestzgodnyz [dyrektywa RED 2014/53/UE, dyrektywa RoHS 2011/65/UE] oraz [rozporzadzeniem delegowanym w sprawie UAS
2019/945/UE zmienionym rozporzadzeniem delegowanym 2020/1058/UE]

Petna deklaracja zgodnosci UE jest dostepna na nastepujacej stronie internetowej: https:// potensic. html (Przejdz do
Centrum pobierania, wybierz ,ATOM 3” i pobierz deklaracje zgodnosci UE z listy plikéw ATOM 3 DoC).
Adres przedstawiciela w UE: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str. 10, 10963, Berlin, Niemcy E-mail:

ear@oceantrading.de

Tel./kom.: 0049-30/25758899

— 5 —
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Zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty wyraznie i przez podmiot odpowiedzi za zgodnos¢, moga sp
do obstugi urzadzenia.

Urzadzenie to jest zgodne z czescia 15 przepiséw FCC. Dziatanie podlega nastepujacym dwém warunkom:

(l) Urzadzenie to nie moze powodowac szkodliwych zaktéceri oraz (2) musi znosi¢ wszelkie odbierane zaktdcenia, w tym zakidcenia, ktére moga powodowac
niepozadane dziatanie.
Uwaga: Niniejszy sprzet zostat przetestowany i uznany za zgodny z limitami dla urzadzert cyfrowych Klasy B, zgodnie z czescia 15 przepisow FCC. Limity te maja na celu

j ochrony przed jiwi domouych. Sprzet ten generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie o
czestotliwosci radlowej,ajesllmezostameza\nstalowanyluzywanyzgodnlezlnstruqu, moze w ji radiowej. Nie ma
jednak gwarandji, ze ia nie wystapia w j instalacji. Jesli to j i écenia w odbiorze sygnatu radiowego lub

telewizyjnego, co mozna stwierdzié poprzez wylaczenie i wiaczenie urzadzenia, zaleca sie uzytkownikowi podjecie proby usuniecia zakiocen poprzez zastosowanie
jednego lub kilku z ponizszych $rodkéw:

— Zmieni¢ orientacje lub przeniesc anteng odbiorcza.
— Zwiekszy¢ odlegtos¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

~ Podaczy¢ urzadzenie do gniazdka w obwodzie innym niz ten, do ktérego podtaczony jest odbiornik.

- jsie 3 lub doswiadczonym technikiem radi I w celu uzyskania pomocy.

Urzadzenie to spelnia gania FCC limitéw ji na promieni ie, ustalone dla § iska niekont L ie to powinno

by¢ zai i z i ini j $ci 20 cm miedzy emiterem a ciatlem uzytkownika. Nadajnik ten nie moze by¢
czony ani w iu z zadna inna antena lub nadajnikiem.

Oswiadczenie IC:

Urzadzenie to zawiera nadajnik(i 2obowiazku uzyskania licendji ktre sa 2godne znormami RSS (Radiocommunications Sevice Specifications)
Kanadyjskiego Ministerstwa Innowacjl, Nauki  Rozwoju ego. Dzi podlega dwom

(1) Urzadzenie to nie moze powodowac zakiécen.

(2) Urzadzenie to musi akceptowac¢ wszelkie zakiécenia, w tym zaktécenia, ktore mogg d ¢ N dziatani i jnil iornik zwolniony z

obowiazku uzyskania licencji zawarty w niniejszym urzadzeniu jest zgodny  normami CNR kanadyjskiego Ministerstwa Innowacji, Nauki i Rozwoju Gospodarczego

(Innovation, Science and Economic Development Canada) majacymi zastosowanie do urzadzer radiowych zwolnionych z obowiazku uzyskania licencji Eksploatacjajest
pod jacymi dwoma

(1) Urzadzenie nie moze powodowa¢ zaktcen;

(2) Urzadzenie musi ¢ wszelkie zakid radiowe, nawet jesli moga one zaklécaé jego dziatanie.

O$wi; ie ISED jina iwosci radiowe:

Urzadzenie zostato ocenione pod katem zgodnosci z ogdlnymi wymaganiami dotyczacymi narazenia na promieniowanie radiowe. Urzadzenie moze by¢ uzywane w
warunkach narazenia mobilnego. Minimalna odlegtos¢ wynosi 20 cm.

Oswiadczenie ISED dotyczace ekspozycji na czestotliwosci radiowe:

Urzadzenie zostato ocenione pod katem zgodnosci z ogélnymi wymaganiami dotyczacymi ekspozycji na fale radiowe. Urzadzenie moze byé uzywane w warunkach mobilnej
ekspozydji. Minimalna odleglos¢ wynosi 20 cm.

Urzadzenie to jest przeznaczone wytacznie do uzytku w pomieszczeniach. (5150-5250 MHz)

Urzadzenie to jest przeznaczone wykacznie do uzytku w pomieszczeniach. (5150-5250 MHz)

Dla Kanady: Stabilnos¢ iwosci wszystkich iwosci transmisji U-NII-1, U-NII-3 spetnia wymagania normy RSS-Gen wydanie 5, sekcja 6.11, a producent
oswiadcza, ze transmisje pozostajq w pasmach U-NII-1, U-NII-3.

Dla Kanady: ilnos¢ c Sci wszystkich ¢ iwosci transmisji U-NII-1, U-NII-3 spetnia wymagania normy CNR-Gen, wydanie 5, sekcja 6.11, a producent
o$wiadcza, ze transmisje pozostaja w pasmach

U-NII-1i U-NII-3.

Oswiadczenie o zgodnosci znormami UE:

BJ014/33/ 0, dyrektyiie RoHa 2011/68/UE oraz smianie (UE) 2015

C € Ten produkt oraz - wstosownych przypadkach dostarczone akcesorla sanznaczone S¥mbolem ,CE” \wzwnizku zBfm s: zgodnezobom Z“)ésx'“'
y

Europejskiej. W celu prawidtowego recyklingu nalezy zwrdci¢ ten produkt lokalnemu dostawcy przy zakupie nowego, rownowaznego sprzetu lub

2012/19/UE (dyrektywa WEEE): Produkty oznaczone tym symbolem nie moga by¢ utylizowane jako nieposortowane odpady komunalne w Unii
E: utylizowac go w wyznaczonych punktach zbidrki. Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie: www.recyclethis.info

2023/1542/UE (dyrektywa w sprawie baterii): Ten produkt zawiera baterig, ktrej nie mozna utylizowac jako nieposortowanych odpadéw komunalnych
w Unii Europejskiej. Szczegétowe informacje na temat baterii znajduja sie w dokumentacji produktu. Bateria jest oznaczona tym symbolem, ktéry moze
zawierac litery wskazujace na obecno$¢ kadmu (Cd), otowiu (Pb) lub rteci (Hg). W celu prawidtowego recyklingu nalezy zwréci¢ baterie do dostawcy lub
do wyznaczonego punktu zbidrki. Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie: www.recyclethis.info

Importer Polska/Wylaczny Dystrybutor:
BATNA SP.Z 0.0.
ul. 1 Maja 23, 42-200 Czgstochowa



http://www.recyclethis.info/
http://www.recyclethis.info/

Dron ATOM 3 Model: DSDR24A
FCC ID: 2BK8B-DSDR24A IC:
32661-DSDR24A CMIIT ID:
267449G8M353

Wejscie/§fiA : 5Vi=3 A

Urzadzenie to jest zgodne z Pakietem 15 przepisow FCC. Dziatanie

PT 2 Pilot zdalnego sterowania
Model: DSRC25A FCC ID: 2BK8B-
DSRC25A IC: 32661-DSRC25A
CMIIT ID: 26Z449G8C353

Napiecie nominalne/#F#REB/E : 3,65V

Maksymalne napiecie tadowania/FEEEFREIREE : 4,2V
Pojemno$¢ znamionowa/EAE : 5000 mAh Energia
znamionowa/#iEAEE © 18,25 Wh Wejscie/fiA : 9V
==2A

podlega jacym dwém warunkom: (1) ie to nie moze

szkodliwych zaktbcert oraz (2) Urzadzenie to musi

wiym kidre moga ¢ dziatanie.

Ocean Trading GmbH Anhalter Str. 10, 10963, Berlin, Niemcy
E-mail:ear@oceantrading.de Tel./kom.: 0049-

30/25758899

uﬁ OCEAN SUPPORT LTD Amber, Biuro 119,
Luminous House 300 South Row, Milton Keynes, MK9 2FR

E-mail: info@topouxun.com
Impoker: Potensic SAS

Adres kontaktowy w UE: 7 Place de I'Hétel de Ville, 93600, Aulnay

@ (€ ® &

Cet appareil,
ses accessoires,
et battel

Paints de collecte sur www.quelairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.

Adres: 7/F, Building AS, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN

Strona internetowa:https://www.potensic.com

GEFAHR! Odpowiednie tylko dla 0s6b powyzej 16 roku zycia

ko dla os6l 16 roku zycia

PERICOLO! Adatto solo a persone di et superiore ai 16 anni

DANGER! Convient uniquement aux personnes agées de plus de 16 ans
PELIGRO! Tylko dla 0s6b powyzej 16 roku zycia

GEVAAR! Odpowiednie wylacznie dla os6b powyzej 16 roku zycia

FARA! Odpowiednie wylacznie dla 0s6b w wieku powyzej 16 1at

iPEL 8 1610k
W AP 16 SRUEATER
WE | AERAEC 16 R EALER

Ten produkt 6 powyzej 16 lat

Ten produkt oniony dla osob ponize] 16 roku zycia
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UWAGA!

Email:support@potensic.com

WYPRODUKOWANO W CHINACH

JAN

Ostrzezenie!

¢ UWAGA! $mig: 3

predkosciamoga
powazne obrazenial

JADVERTENCIA iLas hlices girando a alta velocidad pueden causar lesiones graves! WAARSCHUWING! Szybko
obracajace sig $migla moga spowodowat powaine obrazenial VARNING! Szybko obracajace sie $migta moga
spowodowac powazne obrazenial

WE | BRERORIERTRERT B0 |
W | BRSNS NSRS |
wE &

2] %02 By 2 EERE

UWAGA!
UWAGA!

UWAGA!

lotu,

UWAGA!

UWAGA! Przed uzyciem drona nalezy dokladnie zapoznac sie z instrukcja obstugi i odpowiednimi wytycznymi dotyczacymi bezpieczeristwa lotu. UNAGA!

Przed uzyciem drona nalezy ie 2 instrukeja obstugi lotu. UWAGA! Przed
Uwagal Przed uzyci ¢siezinstruk
Uwagal Przed uzyci ¢siezinstruk lotu.

Uwaga! Przed uzyciem drona ¢ sig zinstrukcja obstugi

weytycznymi dotyczacymi bezpieczeristwa lotu.


mailto:ear@oceantrading.de
mailto:info@topouxun.com
mailto:eu@potensic.com
https://www.potensic.com/
mailto:suppok@potensic.com

Support

Kraj/region: Stany Zjednoczone kontynentalne (z wytaczeniem Portoryko, Guam, Saipan i Wysp Dziewiczych)

Tel.: +1 833 549 7772

Godziny pracy: sobota—poniedziatek 7:00-22:00 (czasu wschodnioamerykariskiego/letniego) wtorek—pigtek 9:00-18:00 (czasu

wschodnioamerykariskiego/letniego)

W przypadku jakichkolwiek pytar lub sugestii dotyczacych niniejszego dokumentu prosimy o kontakt:support@potensic.com .
Potensic jest znakiem towarowym firmy Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Prawa autorskie © 2026 Potensic


mailto:suppok@potensic.com




