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1. Wytaczenie odpowiedzialnosci i Srodki
ostroznosci

»

»

»

1.1 Wytaczenie

odpowiedzialnosci

Drony moga stwarzac zagrozenia i sa stosunkowo skomplikowane w obstudze, Przed uzyciem
doktadnie przeczytaj caty instrukcje, aby pozna¢ podstawy i funkcje urzadzenia. Pierwszy lot ATOM
LT zaleca sie wykona¢ w trybie GPS na rozlegtym, otwartym terenie.

Przestrzegaj instrukcji obstugi i Srodkéw ostroznosci, aby uzytkowac produkt prawidtowo i bezpiecznie.

Osoby ponizej 16 lat powinny pozostawa¢ pod opieka dorostych. Przechowuj produkt poza
zasiegiem dzieci.

Producent nie odpowiada i nie udziela Swiadczen gwarancyjnych z thqu_ szkéd bezposrednich lub
Bosredmch (w tym szkdéd majatkowych i obrazen ciata) wynikajacych z nieprzestrzegania zalecen
ezpieczenstwa.

Nie demontuj zadnych elementéw poza $migtami ani nie modyfikuj produktu bez oficjalnych
instrukgji. Uzytkownik odpowiada za skutki takich dziatan.

W sprawach dotyczgcych uzytkowania, obstugi i konserwacji skontaktuj sie z lokalnym
sprzedawca lub producentem.

Potensic zastrzega sobie prawo do ostatecznej interpretacji tego dokumentu i powigzanej dokumentacji.
Informacje mogg ulec zmianie bez powiadomienia. Aktualizacje: https://www.potensic.com.

1.2 Zasady bezpieczenstwa

Zachowaj odstep od przeszkod i ttuméw i o . . L |
Dla bezpieczenstwa uzytkownika i innych oséb unikaj zatloczonych miejsc, wysokich budynkéw i przewodéw
wysokiego napiecia. Nie uzywaj drona podczas silnego wiatru, intensywnych opadéw lub burzy. W takich
warunkach&)rqd 0s$¢ i zachowanie drona mogg by¢ nieprzewidywalne.

Chron przed wilgocia

Nie narazaj produktu na wilgo¢, ktéra moze uszkodzi¢ precyzyjne podzespoty elektroniczne i mechaniczne.
Bezpieczna obstuga )

Zmeczenie, zty stan psychofizyczny i brak doswiadczenia zwiekszaja ryzyko. Do napraw uzywaj oryginalnych
czesci. Przestrzega#ograniczeh produktu oraz lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Unikaj obracajacych sie elementéw

Trzimaj drona z wirujacymi $migtami z dala od ludzi i zwierzat. Nie dotykaj obracajacych sie $migiet.

Unikaj zrédet ciepta

Chron produkt przed Eoracem i wysokg temperatura, ktére moga spowodowac nieprawidtowe dziatanie,
odksztatcenie lub uszkodzenie elementéw metalowych, plastikowych i elektronicznych.

1.3 Ostrzezenia i wskazowki

01. Przechowuj opakowanie i instrukcje w bezpiecznalm miejscu: zawiera}q wazne informacje.

02. Uzytkownik odpowiada za to, aby korzystanie z drona nie powodowato szkéd u innych 0séb ani w ich mieniu.

03. Producent i sprzedawcy nie ponoszg odpowiedzialnosci za straty i obrazenia spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem.
04. Scisle przestrzegaj instrukcji montazu i testowania. Podczas lotu zachowuj odlegto$¢ co najmniej 1-2 m od ludzi.

05. Produkt powinien zmontowac dorosty. Osoby ponizej 16 lat nie moga obsfugiwac go samodzielnie. Akumulator taduj pod
nadzorem dorostego, z dala od materiatow tatwopalnych.



2. Wskazéwki dotyczace
instrukcji

06.
07.
08.
09.
10.
11.
12.
13.
14,

Potensic
Produkt zawiera mate czesci. Przechowuj je poza zasiegiem dzieci, aby zapobiec potknieciu. L
Nie uzywaj drona nad drogami ani stojaca woda, aby unikna¢ wypadkow.
Zabrania sie demontazu i przerébek produktu, z wyjatkiem smigiet. Moze to spowodowac¢ awarie.
taduj inteligentny akumulator tadowarkg USB zgodna z normami FCC/CE. .
Aparatura sterujaca ma wbudowany akumulator litowy 3,7 V, niewymagajacy wymiany.
Nie zwieraj ani nie zgniataj akumulatora: grozi to wybuchem.
Nie zwier@g nie rozbieraj i nie wrzucaj akumulatora do ognia ani nie umieszczaj go przy grzejniku.
Zachowuj bezpieczng odlegtos¢ od szybko wirujacych smigiet. Nie lataj w ttumie.
Unikaj miejsc o silnym polu magnetycznym (linie wysokiego napiecia, metalowe budynki, samochody, pociagi),

poniewaz potaczenie moze by¢ niestabilne.

15.

Zapoznaj sie z lokalnymi przepisami, aby unikna¢ niedozwolonego uzytkowania drona.

;I.G.tG(?(y ‘wiasciwe wtadze ograniczaja tacznos¢ radiowa na danym obszarze, zaprzestan uzywania aparatury zgodnie z
Instrukcjami.

17.
18.

Nie [ataj nisko nad woda. . . o
Zachowuj odstep od lotnisk, tras lotniczych i obszaréw z ograniczeniami.

» 2.1 Legenda

»

»

»

(@) zabronione Wskaz6wki dotyczace obstugi

/\ Wazne [Z) Terminy techniczne i informacje dodatkowe

2.2 Zalecenia dotyczace
uzytkowania

1. Przed lekturg instrukcji obejrzyj film instruktazowy i zapoznaj sie ze skrécong instrukcja.

2. Najpierw przeczytaj rozdziat o wytaczeniu odpowiedzialnosci i Srodkach ostroznosci.

2.3 Filmy instruktazowe / pobieranie aplikacji

Zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby:

1. Pobrac¢ aplikacje PotensicPro (dalej ,aplikacja”).
2. Obejrzec filmy instruktazowe.

3. Otworzy¢ najnowsza instrukcje obstugi.

4. Zapoznac sie z czesto zadawanymi pytaniami (FAQ).

2.4 Rejestracja i pomoc

Przy pierwszym uzyciu aplikacji zat6z konto, aby korzystac z jej funkgji.
Procedura rejestracji
1. Wpisz adres e-mail.

2. Ustaw hasto.
3. Zapoznaj sie z regulaminami i zaakceptuj je.

4. Zarejestruj sie.

Po rejestracji mozesz zalogowac sie do aplikacji.

Uwaga: podczas rejestracji wymagane jest potaczenie z internetem.
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Pomoc Ravey0s PL

Dziekujemy za zakup Potensic Atom LT. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy uwazne przeczytanie

instrukcji obstugi.

Jesli wystapi problem z dronem, skontaktuj sie z pomocg techniczna: support@potensic.com. Podaj
numer zamowienia oraz szczegoéty problemu.

» 2.5 Terminy technid@ne

IMU IMU (inercyjna jednostka pomiarowa) - najwazniejszy czujnik drona.
Kompas Czujnik geomagnetyczny umozliwiajacy dronowi okreslenie kierunku.
Barometr Czujnik cisnienia atmosferycznego, ktéry umozliwia okreslanie wysokosci

drona na podstawie cisnienia.

Blokowanie / odblokowyynigjScie silnikéw drona ze stanu zatrzymania do obrotéw biegu jatowego.

Bieg jatowy

Po odblokowaniu silnik obraca sie ze stata predkoscia, ale nie wytwarza sity
nosnej wystarczajacej do startu.

Automatyczny pownétDron automatycznie powraca do punktu HOME na podstawie pozycjonowania GPS.

EIS

Elektroniczna stabilizacja obrazu; kamera wykrywa drgania o wysokiej
czestotliwosci i algorytmicznie eliminuje drzenie obrazu.

Przéd drona

Potozenie kamery drona.

Drazek wysokosci

Wznoszenie lub opuszczanie drona.

Drazek pochylenia

Lot drona do przodu lub do tytu.

Drazek przechylenia

Lot drona w lewo lub w prawo.

Drazek obrotu

Obrot drona zgodnie z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwnie do niego.

3. Informacje ogdlne

W tym rozdziale opisano funkcje Atom LT oraz elementy drona i aparatury sterujacej.

» 3.1 Wprowadzenie

Atom LT ma sktadane ramiona utatwiajace transport, a jego masa wynosi ponizej 250 g.
Dzieki odbiornikowi GPS umozliwia pozycjonowanie i automatyczny powrdt. Kamera z
matrycg Sony CMOS 1/3 cala nagrywa filmy 2,5K/30 kl./s i wykonuje zdjecia 2,5K. Autorska
technologia élektronicznej stabilizacji obrazu ShakeVanish™ zapewnia wyrazne, stabilne
ujecia.

PJ)aratura Atom LT korzysta z cyfrowej transmisji PixSync™ 2.0 w pasmie 2,4 GHz, osiggajac w
idealnych warunkach za5|e<r; do’4 km i'podglad obrazu 576p. Rozsuwana, sktadana konstrukcja
umozliwia zamocowanie teflefonu. Po podtaczeniu go przewodem USB mozna sterowac
dronem, konfigurowa¢ jego ustawienia i ogladac transmisje wideo w aplikacji. Woudowany
akumulator litowy aparatury wystarcza na okoto 2,3 godziny pracy.

Atom LT wykorzystuje technologie sterowania lotem SurgeFly™, osiaga predkos¢
mal_(symaslna 16'm/s (52 stopy/s), czas lotu do okoto 40 minut i odpornos¢ na wiatr do
poziomu 5.

04 —



» 3.2 Schemat drona
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* Warunki pomiaru maksymalnego czasu lotu: stata predkos¢ 5 m/s, temperatura 25°C,

bezwietrznie.

* Warunki pomiaru maksymalnego zasiegu transmisji: otwarta przestrzen bez zaktécen,
wysokos¢ 120 m, bez uwzglednienia lotu powrotnego. | 3

* Podczas powrotu pod wiatr zuzycie energii znacznie rosnie. Jesli aplikacja ostrzeze o
silnym wietrze, zmniejsz wysokosc i odpowiednio wczesnie wré¢, aby zapewnic

bezpieczenstwo drona.

Lista kontrolna przed lotem:

1. Sprawdz lokalng prognoze pogody i upewnij sie, ze warunki pozwalaja na lot.
2. Upewnij sie, ze akumulator jest w petni natadowany.

3. Sprawdz, czy oprogramowanie uktadowe jest aktualne.

4. Upewnij sie, ze teren lotu jest otwarty i wolny od zaktécen.

5. Przed startem sprawdZ zamocowanie akumulatora i prawidtowe zatrzasniecie zaczepu, a takze czy $migta nie

sg odksztatcone i sruby nie sg poluzowane.

6. Wtacz drona na otwartym, rownym terenie, poczekaj na tryb GPS i sprawdz punkt HOME.

. Wskaznik tadowania

. Port tadowania USB-C
. Zatrzask akumulatora
. Gniazdo karty SD

. Wskaznik tylny

. Dolny otwor chtodzacy

N OO A W N =

. Wskaznik zasilania

05 —

8. Przycisk zasilania / parowania

9. Kamera ze zintegrowanym jednoosiowym gimbalem
10. Silnik bezszczotkowy

11. Smigto

12. Ramie

13. Anteny

14. OS ramienia



» 3.3 Schemat aparatury sterujacej

IO

(e

—

1. Przycisk zasilania

6
Przytrzymaj przez 2 s, aby wtaczyc lub wytaczyc.
7. Dwie sktadane anteny

. Drazek sterujacy

2. Wskaznik zasilania . .
Pokazuje poziom natadowania lub inny 8. Uchwyt urzadzenia mobilnego
stan aparatury. Do zamocowania telefonu.

3. Schowek na drazek sterujacy

Po jednym schowku po lewej i prawej eig IR
stronie do przechowywania drazkow. Nacisnij krdtko, aby zrobi¢ zdjecie.

9. Przycisk zdjecia

4. Ztacze USB-C 10. Przycisk nagrywania
Do tadowania aparatury / podtaczenia telefonu.

5. Przycisk RTH / pauzy 11. Pokretto
Przytrzymaj przez 1 s, aby Obracaj pokrettem poziomo, aby
automatycznie wrdci¢ do punktu HOME. sterowac pochyleniem gimbala.




Potensic
» 3.4 Przygotowanie drona

Produkt dostarczany jest ze ztozonymi ramionami. Rozt6z go w nastepujacy sposdb:

1. Roztéz przednie ramiona przed tylnymi.
2. Roztdz topaty $migiet.

» 3.5 Przygotowanie aparatury sterujacej
Montaz telefonu i drazkéw sterujacych

[

. Roztéz anteny.

N

. Podtacz telefon do przewodu USB.

w

. Wsun koniec telefonu z przewodem USB do uchwytu aparatury.

hi tahil

rekami i st

IS

. Rozsun aparature ie zamocuj telefon.

v

. Podtacz drugi koniec przewodu USB do aparatury.

o

. Wyjmij drazki.

. Wkre¢ oba drazki zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

0 N

. Przygotowanie zakonczone.



» 3.6 tadowanie / wtaczanie i wytaczanie

Przed pierwszym lotem nalezy aktywowac¢ akumulator przez tadowanie, w przeciwnym razie
dron sie nie uruchomi. Podtacz gniazdo USB-C akumulatora do tadowarki USB i zasilania
sieciowego (tadowarka USB nie jest dotaczona; uzyj tadowarki zgodnej z FCC/CE). Podczas
tadowania $wieci czerwony wskaznik, ktéry gasnie po zakonczeniu, W zestawie Fly More
Combo mozna tadowac¢ akumulator przez réwnolegty hub tadowania. Szczegéty opisano w
instrukcji huba. Hub moze tez tadowac aparature sterujaca.

N

Tryb 2

* Najkrétszy czas tadowania przez USB-C w\ynosi okoto 1 godz. 25 min. Aby osiagnac te
ssz 0s¢, uz[\(/j tadowarki o parametrach 5V /3 A, ;

 Zaleca sie korzystanie z rownolegtego huba, ktéry szybko taduje jednoczesnie trzy
akumulatory.

& * Ze wzgledéw bezpieczenstwa zaleca sie wyjecie akumulatora z drona na czas tadowania;
dron nie wiaczy sie podczas tadowania akumulatora zamontowanego w urzadzeniu.
* Podtaczenie fadowarki do wiaczonego drona spowoduje automatyczne wytaczenie
urzadzenia i dalsze tadowanie. | ) L i
* Po uzyciu akumulator moze by¢ gor§;¥. Przed tadowaniem zaczekaj, az ostygnie;
inteligentny akumulator moze odrzuci¢ fadowanie. . )
¢ taduj akumulator co trzy miesiace, aby utrzymac sprawnosc ogniw.
* Uzywaj oryginalnego przewodu lub kabla USB-C obstugujacego prad powyzej 3 A. W
przeciwnym razie tadowanie moze sie nie udac¢ lub akumulator moze ulec uszkodzeniu.

Wiaczanie
Dron: sprawdz, czy akumulator jest wtozony, a nastepnie prgytrzym_ai(przycisk zasilania
drona, az zaswieca wszystkie wskazniki akumulatora. Zwolnij przycisk.

Aparatura: przytrzymaj przycisk zasilania, az zaswieca wszystkie wskazniki, nastepnie zwolnij
go.

Wytaczanie

Dron: pl|('zytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna, nastepnie zwolnij
przycisk.

Aparatura: pl_'thrzymaj przycisk zasilania do zgasniecia wszystkich wskaznikéw, nastepnie
zwolnij przycisk.




ATOM LT sktada sie z uktadu sterowania lotem, uktadu tgcznosci, pozycjonowania, zasilania oraz
inteligentnego akumulatora. W tym rozdziale przedstawiono funkcje wszystkich elementéw drona.

» 4.1 Pozycjonowanie
Atom LT korzysta z nowej technologii sterowania lotem SurgeFly™ firmy Potensic i obstuguje pozycjonowanie GPS:

Pozycjonowanie GPS: zapewnia precyzyjne okreslanie pozycji i nawigacje, umozliwia
stabilny zawis, inteligentny lot i automatyczny powrot.

Jedli system GPS przestanie dziata¢, sterowanie lotem automatycznie przetaczy sie w tryb
orientacji (A'I_'I'IL. ron nie bedzie wtedy utrzymywac stabilnego zawisu, a uzytkownik bedzie
musiat recznie korygowac jego ruch drazkami.

Sterowanie w trybie ATTI jest znacznie trudniejsze. Przed uzyciem opanuj zachowanie drona
w tym trybie. Unikaj lotéw na duze odlegtosci, aby ograniczy¢ ryzyko wynikajace z btednej
oceny potozenia i ruchu.

@ * W trybie ATTI sterowanie dronem jest znacznie trudniejsze, dlatego naucz sie obstugi
\I:(v_ tym I1(:ryb|e. Zawsze utrzymuj drona w zasiegu wzroku, by nie pomyli¢ jego potozenia i
ierunku.

» 4.2 Wskaznik stanu drona

Uruchamianije / - . fo g )
wytaczanie Uruchamianie / wytaczanie: wskaznik swieci stale na zielono

Pozycjonowanie GPS | Tryb ATTI Powroét

ISt':an 777777777777777777777777777777777777777777777
otu - oo . A - A
Wskaznik powoli miga na zielono  Powoli miga na niebiesko ~ Powoli miga na
czerwono
Aglaraturg nie ma
5,0?,‘;’,,‘2“"" z Niski poziom akumulatora  Btad czujnika Awaryjne
(roztaczono) zatrzymanie g
Ostrzezeniali
2 i el e
Wskalzmk val(lgltokkrotme
P i ] zapala sie krétko na
Crarmans " Enledrsiane na crerwono ) [© 9% @ czerwono, po czym
pozostaje zgaszony
przez diuzszy czas.
Kalibracja kompasu g)ozi_omq) Kalibrac¢ja kompasu (pionowa) Tryb
parowania  Tryb aktualizacji
Aktualizac [~~~ """ """ - "|T T T T T T T T T oo T T T oo T T TS m S S S s
ai
A i Wskaznik naprzemiennie Wskaznik naprzemiennie
{(allbraqa ) ) o Wskaznik szybko Wskaznik szybko
m|galnz?1 czerwono miga ‘na. niebiesko miga na zielono miga na niebiesko
i zielono i zielono




» 4.3 Inteligentny akumulator

4.3.1 Funkcje

Inteligentny akumul
zaawansowany syst

ator Atom LT zawiera ogniwa o duzej gestosci energii i wykorzystuje
em zarzadzania akumulatorem. Szczegoty ponizej:

Podstawowe parametry

Model: DSBT02C
Liczba ogniw 2 szeregowo Poj ¢ akumt @OmAh
. . Napiecie konca
Napiecie znamionpwe tadowania 8.4V
lS%'os()b . USB-C / réwnolegty rlgks. prad TYPE-C: 5V/3A
adowania | hub tadowania adowania Parallel Charging HUB: 8V/2.2A x 3

Funkcja

Wyréwny
wanie
napiec

Opis

Podczas tadowania napiecia ogniw akumulatora sg automatycznie wyréwnywane.

Ochrona przez
samoroztadowani
e

Po petnym natadowaniu i pieciu dniach bezczynnosci akumulator automatycznie
roztaduje sie do 50-70%, aby chroni¢ ogniwa.

Ochrona przed
przetadowanier

m Po petnym natadowaniu tadowanie jest automatycznie zatrzymywane.

Ochrona tadowanie zostanie automatycznie przerwane, jesli temperatura akumulatora
temperaturo spadnie ponizej 0°C lub wzrosnie powyzej 45°C.
wa
Automatyczne Po wykryciu zbyt wysokiego natezenia akumulator automatycznie ogranicza
ogrgmczenle prad tadowania, aby chroni¢ ogniwa.
pradu

Ochrona przed na
roztadowaniem

Gdy akumulator nie jest uzywany do lotu, roztadowywanie zostaje
znie zatrzymane, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu.
Akumulator przechodzi w tryb Uspienia; zaleca sie jego natadowanie.

Qo

Ochrona
przed
zZwarciem

Po wykr

F Yciu zwarcia zasilanie jest automatycznie odcinane, aby chroni¢ drona
i akumula

tor.

akumulatora

Monitorowanie kosgyigjin BMS monitoruje stan akumulatora i zgtasza ostrzezenie o uszkodzonym

ogniwie, aby mozna byto wymieni¢ akumulator na czas.

Komunikacja

Informacje o cyklach tadowania i pozostatej energii sa przekazywane do drona
i dostepne w aplikacji.

esli akumulator pozostaje dtugo nieuzywany, taduj go co trzy miesiace, aby zachowac
0 sprawnosc.

N2

Y

rzechowuj akumulator w chtodnym, suchym miejscu poza zasiegiem dzieci.
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4.3.2 Montaz i wyjmowanie akumulatora Rerroa 7t
Montaz: wiéz akumulator do komory Wyjmowanie: nacisnij zatrzask
i zamknij zatrzask. Po prawidtowym akumulatora i wysun go z komory.

zamocowaniu ustyszysz klikniecie.

* Po wtozeniu akumulatora upewnij sie, ze zatrzask wrdécit na miejsce. Ma to kluczowe
znaczenie dla bezpieczenstwa lotu.

VPN

[ O\

| I

=)
Przed wyjeciem Zatrzask na miejscu —  Zatrzask nie jest na
akumulatora wytacz bezpiecznie miejscu — akumulator
urzadzenie. moze wypasc podczas

lotu

4.3.3 tadowanie
Sposob tadowania opisano w punkcie 3.6.

4.3.4 Sprawdzanie poziomu natadowania i
Po wtozeniu akumulatora do drona nacisnij krotko przycisk zasilania, aby
sprawdzi¢ poziom natadowania, jak na ilustracji.

Przycisk zasilanfa 1gp 1 1fp2 LED 3 |LED4 Biezhcy poziom nhtadowania

LED 1 [¢) (0] (0] 0%~25%
LED 2

0-30%
s ° 25%-30%
LED 4 o 30%~50%
@ l ¢] 50%~55%
Fo3 55%-~75%

75%~80%

80%~97%

97%~100%

() Wskaznik miga Wi:?;faz’nikjest zgaszony  Wsgnznik swieci

4.3.5 Uzytkowanie inteli(];entnego akumulatora w wysokiej i niskiej temperaturze
Gdy temperatura akumulatora spadnie ponizej 5°C, aplikacja wyswietli
ostrzezenie o niskiej temperaturze. Przed lotem nalezy go ogrza¢.

Gdy temperatura akumulatora przekroczy 60°C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o wysokiej temperaturze; lot
bedzie niemozliwy.

* W niskiej temperaturze wydajnos¢ akumulatora i czas lotu wyraznie maleja. Jest to normalne.
. Nletuzy,v,vaj akumulatora przez dtugi czas w niskiej temperaturze, gdyz moze to skrdécic jego
zywotnosc.



» 4.4 $Smigta —

Atom LT ma dwa rodzaje $migiet, obracajace sie w przeciwnych kierunkach. Oznaczenia
wskazujg, do ktérych silnikow nalezy zamontowac sSmigta. Dwie topaty zamocowane do
jednego silnika muszg by¢ jednakowe.

Smigto Instrukcja montazu  Schemat montazu
Smi Zamontuj
g:::g:_gon © oznaczone topaty
e = na oznaczonym
ramieniu
Smi Zamontuj fopaty
(S)?nlgggel:ﬁ; ® bez oznaczen na
= nieoznaczonym
ramieniu

* Do montazu $migiet uzyj Srubokreta
dotaczonego do zestawu.

* Podczas wymiany topat wygodniej
przytrzymac silnik reka.

/\\ ¢ Oznaczone $migta montuj na silnikach oznaczonych ramion, a nieoznaczone — na ramionach
bez oznaczen. W przeciwnym razie dron nie bedzie mégt latac.

« Jesli Smigto peknie, odkrec i wyrzuc obie topaty oraz sruby danego silnika. Uzyj dwéch
topat z tego samego opakowania. NIE mieszaj Smigiet z réznych opakowan.

* topaty Smigiet sa ostre. Zachowaj ostroznos¢. NIE zgniataj ani nie wyginaj ich
podczas transportu i przechowywania.

¢ W razie potrzeby dokup $migta osobno.
* Trzymaj sie z dala od obracajacych sie $migiet i silnikéw, aby

¢ Jesli podczas lotu pojawia sie drgania lub spadek predkosci, niezwtocznie sprawdz
topaty. Uszkodzone lub odksztatcone smigta nalezy wymieni

* Sprawdz, czy silniki ‘s,? solidnie zamocowane i obracaja sie swobodnie. Jesli silnik sie zacina,
natychmiast wyladuj. W razie nietypowych dzwiekow silnika zakoncz lot i skontaktuj sie z
pomoca techniczna.

¢ Przed kazdym lotem sprawdz prawidtowy montaz smigiet i dokrecenie srub.

(@) * Podczas montazu lub demontazu $migiet
nie wktadaj srubokreta ani innych
przedmiotow do wnetrza silnika, poniewaz
moze to spowodowac uszkodzenie.




»
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4.5 Dane lotu

ATOM LT automatycznie rejestruje dane lotu, ktére mozna przegladac w aplikacji.
Zapis lotu zawiera podstawowe dane kazdego lotu.

Dziennik lotu zapisuje szczegétowe dane. Jesli podczas lotu wystapi problem, mozna go
zgtosi¢ w aplikacji i w razie potrzeby przesta¢ dziennik do pomocy technicznej.

* Wszystkie dane lotu s przechowywane na urzadzeniu mobilnym. Producent nie uzyskuje
ich, chyba ze dobrowolnie przeslesz je do chmury, aby otrzymac pomoc.

4.6 Kamera z jednoosiowym gimbalem

4.6.1 Gimbal jednoosiowy

Kamera Atom LT jest zamontowana na jednoosiowym gimbalu umozliwiajgcym regulacje
pochylenia w zakresie od +20° do -90° (poziom to 0°).

Kat pochylenia gimbala mozna regulowac lewym pokrettem aparatury.
20°

0°

/N * Unikaj uderzen i nie przestawiaj o.biektemu sita — gimbal zawiera precyzyjne elementy.
¢ Przed startem usun ciata obce z gimbala i sprawdz czystosc obiektywu.
¢ Gimbal po{qczonWeSt z dronem elastycznym mocowaniem amortyzujacym drgania. Nie
ciagnij go na site. W razie uszkodzenia mocowania skontaktuj sie z'obstuga klienta.

4.6.2 Kamera
Podstawowe parametry

Producent matrycy: SONY Rozmiar matrycy: 1/3 cala

Efektywna rozdzielczos¢: 12 Mpix Przystona: F2.2

Pole widzenia: 118° Zakres ostrosci: 3 m - ©

Zakres 1SO: 100-6400 Czas migawki: 1/30-1/25 000 s

Pamiec: karta microSD Znieksztatcenia obrazu: < 1% (po kalibracji)
Rozmiar zdjec: 2,5K (2560 x 1440) Format zdje¢: JPG

Format wideo: MP4 Kodek: H.264

Parametry wideo: 2,5K przy 30 kl./s; 1080p przy 30 kl./s

& ¢ Po dtugim na%rywaniu nie dotykaj obiektywu, aby sie nie poparzy¢.
* Nie nagrywaj filmu, gdy dron nie lata; w przeciwnym razie uruchomi sie zabezpieczenie przed
przegrzaniem.

Potensic
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4.6.3 Zapisywanie zdjec i filmow havros
Filmy i zdjecia wykonane ATOM LT sg zapisywane na karcie SD, a nie w aplikacji ani
w galerii telefonu. Wtdz karte SD przed lotem; w przeciwnym razie dron nie bedzie mégt
nagrywac filméw ani robic¢ zdjec. (Karta SD nie jest dotgczona do zestawu.)
W aplikacji mozna przegladac i pobiera¢ zdjecia oraz filmy (dron i aparatura musza
by¢ ze sobg potaczone).
g\lgmagania dotyczace karty
System plikéw: FAT32, exFAT
Pojemnos¢: 4-256 GB
Wymagana szybko$¢: zaleca sie karte SD klasy co najmniej U1 (UHS Speed Class 1) lub C10
(Class 10).

* Film pobrany przez aplikacje ma rozdzielczosc tylko 576p, stosowana w transmisji obrazu. Aby
uzyskac film w wyzszej rozdzielczosci, odczytaj karte SD na komputerze lub innym urzadzeniu.

/N © Niektore karty U1/C10 moga przerwac nagrywanie z du zbyt wolneg pi
* Wykonaj kopie zapasowa wazwch danyc zapisanycﬁ na karcie SD.
¢ Nie wktadaj ani nie wyjmuj karty SD erzg wiaczonym urzadzeniu. Szczegdlnie podczas
napg?(wapia moze to spowodowac utrate anzch lub uszkodzenie karty.
;Do ensic nie p odpowiedzial izas

raty wynikajace z nieprawidtowej obstugi karty

5. Aparatura sterujaca

» 5.1 Informacje ogdlne
Potensic Atom LT jest wyposazony w aparature DSRC02A z technologig transmisji
obrazu dalekiego zasiegu PixSync™ 2.0. Maksymalny zasieg transmisji wynosi
4 km (13 123 stopy), a podglad obrazu z drona w aplikacji PotensicPro na
telefonie ma rozdzielczos¢ 576p. Przyciskami aparatury mozna tatwo sterowac
dronem i kamerg. Zdejmowane drazki utatwiaja przechowywanie. Dzigki antenom

w pasmie 2,4 GHz w otwartej przestrzeni bez zaktdcen elektromagnetycznych
PixSync™ 2.0 przesyta ptynny obraz w jakosci do
576p.

Wbudowany akumulator ma pojemno$¢ 3000 mAh i wystarcza na maksymalnie

2,3 godziny pracy. Port USB-C stuzy do potaczenia z urzadzeniem. Aparatura
Osaéiaijraﬁodéaczcny telefon pradem 5V /

* W przypadku réznych wersji sprzetowych dronéw aparatura aut_omat¥‘cznie wybiera
od|pqwnedme oprogramowanie uktadowe do aktuallzaqu i obstuguje technologie tr
zalezna od mozliwosci potaczonego modelu: a. Atom LT: PixSync™ 2.0; b. Atom SE:
PixSync™ 2.0; c. Atom: PixSync™ 3.0.
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» 5.2 Tryb drazkéw sterujacych

Tryb 1 (9az w lewym drazku)

Lewy drazek Prawy drazek
Do przodu

w
gore
’__’
T "a‘
W dét

e o2

Obrét w lew 0Obrot w prawo

&L
Do&u
o of

W lewo W prawo

Tryb 2 (gaz w prawym drazku)

Lewy drazek Prawy drazek

Do przodu

’ |:>§E

\

o

W dét

& »

W lewo W prawo

Obrét w lewo  Obrét w prawo




» 5.3 Funkcje
5.3.1 Wykaz funkcji

Potensic

1. Podtacz tadowarke USB do portu USB-C.

tadowanie 3. Gdy cztery diody Swieca stale, tad jest

2. Miganie diod LED oznacza tadowanie akumulatora.

przewod.

ficzone i mozna odtaczy¢

tadowanie telefonu

g%podlqczemu aparatura automatycznie taduje urzadzenie mobilne pradem 500 mA przy

Wskazniki — patrz|5.3.2

Sterowanie lotem — patrz 5.2

Ostrzezenie o niskim

ie energii
sygnat dzwiekowy.

Gdy poziom natddowania aparatury spadnie ponizej 10%, co druga sekunde rozlega sie

Automatyczne wytaczenie

Aparatura wytaczy sie automatycznie po 20 minutach bez potaczenia lub obstugi.

Powrét jednym przyciskiem —
patrz 7.43 v v

Pauza

aby dron wyhamowaf i zawist. Nacisnij ponownie, aby wznowic lot.

Podczas inteligentnego lotu, nn. po okregu, lub automatycznego ladowania nacisnij raz,
a

»Zdjecie” i ,Nagrywanie” przez 2
drona zatrzymaja sie, a dron spadnie.

Zatrzymanie awaryjne

w sytuac;i awaryjnej podczas lotu nacisnij jednoczesnie przyciski
i i s, az aparatura wyda sygnat. Silniki

Nacisnij krétko, aby zrobic zdjecie. W trybie
wideo krotkie nacisniecie przetacza na tryb

Zdjecie zdjec.

Nagrywanie
Nacisnij krotko, aby rozpoczac / zatrzymac nagrywanie. W trybie
zdjec krdtkie nacisniecie przetacza na tryb wideo.

Obréc¢ w prawo, aby zwiekszy¢ kat
ochylenia (kamera w gor?(). Obréc w

ewo, aby zmniejszy¢ kat (kamera w dét).
Pokretto gimbala Y Jszyc kat ( )

Parowanie czestot|iwosci
aparatury — patrz|5.3.3

16 —



5.3.2 Wskazniki

Jak pokazano ponizej, aparatura jest wyposazona w cztery biate diody LED wskazujace

poziom natadowania i inne stany.

Wskazniki podczas tadowania

LED 1 LED2 LED3 LED 4
e o o o
@) O O O

) O o
& o
Pe?
,,\IJ‘\
e e
03 05

Wskaz;niki zasilania (podczas

pracy.
LED 1 LED 2 LED3 LED4
Fas o
N A
03 @)
L o
03 @)
Fa?
’,\,4"
Wskazniki stanu
LED 1
Pad
B

Parowanie

Tryb aktualizacji

Rozpoczecie kalibracji

Biezac!

‘f\
»\J Wskaznik swieci

C\ Wskaznik miga

~

')
O e

pozlom natadowania

akumulatora

B|ezqc

0%~25%

25%~50%

50%~75%

75%~99%

99%~100%

oziom natadowania

akumulatora

:000..

0%~10%
10%~25%
25%~50%
50%~75%

75%~100%

LED 3

Fed Pe3 %
EOS £ 95 g

Zapalenie kolejno
¥

Powolne jednoczesne miganie

17 —
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5.3.3 Funkcle aparatury sterl#jabcej

Dron Atom LT i aparatura sa fabrycznie sparowane, dlatego mozna z nich
korzystac natychmiast po wtaczeniu. Jesli po raz pierwszy uzywasz nowej
aparatury lub nowego drona, przed lotem wykonaj parowanie:

1. Wiacz aparature, podfacz telefon i uruchom PotensicPro. Otwérz Ustawienia i wybierz ,Ponownie sparuj drona”,
abg We{sc do ekranu parowania. o . o . L . o, .
2. Po wigczeniu drona dwukrotnie nacisnij przycisk zasilania, az wskaznik zacznie szybko miga¢ na zielono. Dron
Jaest gotowy do ?arowama. . L

. Poczekaj okoto 7 s. Jednorazowy sygnat aparatury oznacza poprawne sparowanie, a w aplikacji pojawi sie obraz
na zywo.

* Podczas parowania aparatura musi znajdowac sie nie dalej niz 1 m od drona, z dala od
zaktocen w pasmie 2,4 GHz.

& ¢ Jesli parowanie sie nie powiedzie, sprawdz zaktécenia w gobliiu, inne drony w trybie
parowania oraz czy aparatura nie znajduje sie za daleko lub za przeszkoda. Usun przyczyne i
sprébuj ponownie.
¢ Podczas parowania nie pr i zaj ani nie

heh A
g4y

aparatury i drona.

5.4 Kat ustawienia anten

Dostosuj kat anten do wysokosci i odlegtoéci drona, aby zapewni¢ mozliwie najlepsza
tacznosc.

Przy matej odlegtosci ten uktad zapewnia szerszy kat komunikacji. Aby uzyskac wiekszy
zasieg, skieruj obie anteny bezposrednio w strone drona.

R o
"% |

Gdy dron znajduje sie bezposrednio nad aFaratura, sygnat transmisji jest znacznie

stabszy z powodu niekorzystnego ka?ta anten. Zmniejsz wysokosc lub przele¢ pewien
udc_llnet poziomo, tak aby antena byta skierowana mozliwie doktadnie w strone drona, jak
na ilustracji.

— |

N
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» 5.5 Kalibracja aparatury sterujacej (-
5.5.1 Kiedy wykonac kalibracje aparatury
1. Gdy dron samoczynnie dryfuje w jednym kierunku mimo nieruchomych drazkéw.
2. Gdy dron samoczynnie i stale obraca sie w jednym kierunku.
3. Gdy drazki sg zbyt czute lub majg zbyt mata czutos¢.

5.5.2 Procedura kalibracji

1. Wigcz aparature, podtacz telefon, a w aplikacji wybierz Ustawienia > ,Kalibracja aparatury
sterujacej”.

2. Ustaw drazki posrodku i nie poruszaj nimi przed nacisnieciem przycisku rozpoczecia kalibracji.

3. Nacisnij ,Rozpocznij kalibracje”, a nastepnie zgodnie z instrukcjami na ekranie Eoruszaj )
drazkami we wszystkich kierunkach, az aplikacja pokaze 100%. Obracaj tez pokrettem w obie
strony do skrajnych potozen.

4. Komunikat ,,Kalibracja zakorczona pomysinie” oznacza zakonczenie kalibracji aparatury.

Remote Controller Calibration

Remote Controller Calibration

in all di




6. Aplikacja PotensicPro

» 6.1 Ekran gtéwny aplikacji

a:41 all F -

Potensic ATOM LT + : Nac;ién_ijIs aby wyswietli¢ dzienniki
lotéw i Potensic Academy.

Nacisnij, aby wybrac odpowiedni
model. Jesli aparatura zostata
potaczona z telefonem, model drona
zostanie rozpoznany automatycznie.

[ Wyswietla stan potaczenia.
0
| @ —— Nacisnij, aby przejs¢ do ekranu lotu.
Connaction guida
Ja: zgtaszanie probleméw, zmiana
Fqﬁw MP_M ? dang?ch konta, regulamin,

odnajdywanie zaginionego drona,
zamkniecie konta i inne ustawienia.

Album w aplikacji (podtacz drona,
glla))‘ zobaczy¢ zawartosc jego karty

Ekran gtéwny aplikacji
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Raveys PL

» 6.2 Interfejs lotu

Takeoff permitted

1. Przycisk powr@@: 2. Pasek komunikatéw nawigacyjnych:
Powrét do ekranu gtéwnego.  Wyswietla stan drona i tryb lotu.

3. Tryb lotu: 4. Tryb pozycjonowania:

Filmowy Pozycjonowanie GPS
Normalny I\\adgl Tryb ATTI, brak pozycjonowania
. Sportowy

5. Stan GPS: Wyswietla stan sygnatu GPS i liczbe potaczonych satelitéw.

Pokazuje site sygnatu transmisji obrazu mieg onem a aparatura.
6. Jakoéé sygna);% transmisji oblrazu: P

Szacowany pozostaty czas lotu

7. Akumulator:

8. Ustawienia
Nacisnij, aby wyswietli¢

tawienia Bezpieczenstwa, Kalibracji, Sterowania, Kamerx i Informacji.
Bezpieczenstwo: wiacz lub wgv’racz tryb poczatkujacego. Po wiaczeniu dron moze latac te(lko w cylindrze o
promieniu 30 m i wysokosci 30 m, wytacznie w trybie filmowym. Wybierz jednostki (metryczne lub |
imperialne) iiare:lkusc (Filmowy / Normalny / Sportowy). Ustaw zachowanie po utracie syl?nalu: Powrét /
Ladowanie / Zawis. Powrdt: dron automatycznie wzniesie sie na 120 m i wréci do HOME. Ladowanie:
wyladuje tam, gdzie utracit sygnat. Zawis: pozostanie w miejscu utrat}l ygnatu. Ustaw minimalna wysok
powrotu i wirtualne ogrodzenie. 'Ier(b cichego powrotu wycisza prz%sz e sygnaty aparatury podczas RTH
aby wytaczyc biezacy dzwiek, krétko nacisnij przycisk zasilania). Wiacz /' wytacz wskazowki
bezpieczenstwa. Informacje o a latorze: temperatura, prad, napiecie i inne parametry.
Kalibracja: kalibracja kompasu i aparatury oraz ponowne parowanie. )
Ster wybor uktadu drazkéw (Tryb '1: gaz po lewej; Tryb 2: gaz po prawej).
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Kamera — ustawienia ogélne: balans bieli, linie siatki, na%rywanie owe itp.; poj: $¢ karty L
microSD i formatowanie. Inne ustawienia: wiacz / wytacz dane telemetryczne.
Informacje: dane urzad: ktad go, wersji aplikacji itd.

9. Informacje o zdjeciach / ustawienia

Tryb zdje¢: wyswietla format zdjecia, EV (wartos¢ ekspozycji) i liczbe pozostatych zdje¢
albo dostepna pojemnosc karty microSD.

Naci etaczy¢ wyswietlanie miedzy liczba
pozo ¢ a wolnym miejscem na karcie
microSD.

) ustawic EV.

Wyswietla format zdjecia JPG.

m Tryb wideo: wyswietla rozdzielczos¢, EV i pozostaty czas nagrywania albo dostepna
pojemnos¢ karty microSD.

Nacimaaczyc’ wyswietlanie miedzy
pozostatym czasem nagrywania a wolnym miejscem
na karcié microSD.

Nacim ustawic¢ EV.

flvi¢ rozdzielczo$¢ i liczbe klatek na sekunde.

Nacig|

2,5K: 30 kl./s  1080p: 30 kl./s

10. Informacje o fotografowaniu / ustawienia:
m przetacz ze zdjec na nagrywanie; przetacz z @wania na zdjecia.

11. Przycisk zdjecia / nagrywania:
@ Tryb wideo: nacisnij, aby rozpocza¢ nagrywanie.
@ Nagrywanie w toku: naci$nij, aby zatrzymac.
@ Tryb zdje¢: naciénij, aby zrobi¢ zdjecie.
12. Album:@ Przegladaj lub pobieraj filmy i zdjecia zapisane na karcie SD.

13. Wskazoéwki bezpieczenstwa lotu

Wskazowki bezpieczenstwa mozna wtaczac i wytaczac w aplikacji: Ustawienia > Bezpieczenstwo. Po
wiaczeniu komunikaty i zalecenia zwiazane z lotem pojawiaja sie¢ w prawym dolnym rogu ekranu.

14. Predkos¢ i odlegtos¢ lotu
m Odlegtos¢ pozioma drona od HOME  Wysokos¢ mgledem HOME

Predkos$¢ lotu drona  Predkos¢ wznoszenia / offljania

15. Wskaznik potozenia / miniatura mapy
Nacisnij prawy gérny rég, aby wiaczy¢ wskaznik potozenia.

Nacisni) miniature mapy, aby wyswietli¢c mape na catym
ekranie.

° Skala predkosci wo-Aparatura sterujaca

@ pron (@ Punkt HOME

——— Kat pochylenia drona




Wskaznik potozenia przedstawia kierunek i kat pochylenia drona, kierunek aparatury, punkt
HOME oraz inne informacje.

Wskaznik potozenia pokazuje kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym, jak ponizej:

Potensi

Raveys PL

wskaznika.

wskaznika.

Legenda
Pochylenie do Pochylenie do Przechylenie w Przechylenie w
Kierunek ﬁrzo u: linia tytu: linia rawo: linia lewo: linia
przechylen oryzontu horyzontu oryzontu horyzontu
ia drona przesuwa sie ku przesuwa sie ku przechyla sie w rzechyla sie w
gornej czesci dolnej czesci prawo. ewo.

Znaczenie koloréw wskaznika potozenia:

Legenda

Opis

Zielony oznacza lot przy stosunkowo matym kacie pochylenia,
co pozwala osiggna¢ optymalng jakos¢ obrazu.

Z6ity oznacza lot przy stosunkowo duzym kacie pochylenia,
co moze obnizy¢ jakos¢ obrazu.

Czerwony oznacza lot przy bardzo duzym kacie pochylenia. Jesli
wskaznik czesto zmienia kolor na czerwony, dron moze
napotykac silny wiatr, ktéry pogarsza jakos¢ obrazu.
Jak najszybciej zawr6¢ dronem i wyladuj.

¢ Po wtaczeniu drona i przejsciu w tr{b GPS biezace ws
zostang zapisane jako punkt HOME. Zw
jego aktualizacji.

racaj uwage na

* Gdy ikony drona i aparatury sa zielone, aparatura jest skierowana
w strone drona, co zapewnia optymalny sygnat tacznosci.

Eéirzec_lne GPS
omunikat o



16. Inteligentne tryby lotu
Inteligentne tryby lotu obejmu;j epo okregu, lot @mnktach trasy i poda@e za operatorem.

Start flying

17. Start, ladowanie i powrét jednym przyciskiem

Aplikacja pokazuje przyciski odpowiednie do stanu drona. Nacisnij, aby uruchomic start,
ladowanie lub powrét jednym przyciskiem.

Nacisnij, aby odblokowac silniki, wystartowac i zawisna¢ na Nacisnij, aby wyladowac lub
—J wysokosci 1,2 m. —J wrocic¢ automatycznie.

18. Wazne informacje i stan drona

¢ Przed lotem w petni nataduj telefon. Jego akumulator bedzie sie roztadowywaé nawet

podczas tadowania przez aparature. } .
. Korztystanie z PotensicPro wymaga komorkowej transmisji danych. Sprawdz optaty u
operatora.

* Podczas korzystania z aplikacji czytaj k ikaty i ostrzezenia, aby zna¢ biezacy stan

drona.

* Zaleca sie wymiane przestarzatego telefonu, ktéry moze pogarszac dziatanie aplikacji i

stwarzac zagrozenia. Potensic nie odpowiada za problemy z uzytkowaniem ani
bezpieczenstwem wynikajace z uzywania przestarzatego urzadzenia.

W tym rozdziale opisano zasady i wymagania dotyczace bezpiecznego lotu.

» 7.1 Wymagania dotyczace warunkow lotu
1. Nie uzywaj produktu przy trudnej pogodzie, np. wichurze, deszczu, $niegu i mgle.

Potensic

2. Lataj tylko na otwartym terenie. Wysokie budowle i duze konstrukcje metalowe moga zaktécac kompas oraz
GPS i spowodowac utrate pozycjonowania. Zaleca sie zachowanie odlegtosci co najmniej 5 m od konstrukgji.

3. Utrzymuj drona w zasiegu wzroku i z dala od przeszkéd oraz skupisk ludzi.

4. Nie uzywaj produktu w poblizu linii wysokiego napiecia, stacji bazowych telekomunikacji ani wiez nadawczych,

aby unikna¢ zaktécen aparatury.

5. Na wysokosci powyzej 3000 m n.p.m. zachowaj ostrozno$¢: warunki Srodowiskowe moga zmniejszy¢ wydajnos¢

akumulatora, uktadu'napedowego i osiagi lotu.



»

»

»

7.2 Srodki ostroznosci podczas lotu neron e
1. Sprawdz, czy aparatura, inteligentny akumulator i telefon sa w petni natadowane.
2. Sprawdz, czy dron jest nieuszkodzony i $migta zamontowano prawidtowo.

3. Po wigczeniu sprawdZ poprawne dziatanie kamery.

4. Sprawdz poprawne dziatanie aplikacji.

5. Sprawdz obecnos¢ karty SD i czystos¢ kamery.

6. Startuj z twardego, réwnego podtoza, nie z piaskowca ani krzewéw. Silne drgania moga uniemozliwi¢
odblokowanie drona.

7. Zachowaj ostroznos$¢ podczas startu z poruszajacych sie obiektéw, np. pojazddw i statkéw.
8. W rejonach biegundéw pdtnocnego i potudniowego pozycjonowanie GPS i lot po punktach trasy beda wytaczone.
9. Nie uzywaj produktu w skrajnie niskiej ani wysokiej temperaturze.

7.3 Potaczenie

Wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Wykonaj kroki z punktu ,3.5 Przygotowanie aparatury sterujacej” i wtacz aparature.

2. Wykonaj kroki z punktu ,,3.4 Przygotowanie drona” i wtacz drona.

3. Uruchom aplikacje i sprawdz stan potaczenia. Gdy wyswietli sie odpowiedni ko@ikat, potaczenie jest gotowe.
4. Nacidfiffiaby otworzy¢ interfejs lotu.

7.4 Tryby lotu

Atom LT ma trzy tryby lotu: Filmowy / Normalny / Sportowy, lprzelasczane w aplikacji. L

Tryb filmowy: wznoszenie 2 m/s, opadanie 1,5 m/s, predkos¢ lotu 6 m/s. Podczas p|erws;ego uzycia dron
domysinie dziata w trybie poczatkujacego, ktdrego predkosc jest ograniczona jak w trybie filmowym, aby
utatwi¢ nauke sterowania., . L. . . .

Tryb normalny: wznoszenie 4 m/s, opadanie 3 m/s, predko$c lotu 10 m/s. Po opanowaniu sterowania mozna
wyjs¢ z trybu poczatkujacego; domysinie wiaczy sie tryb ng,rmaln{. - ) )

Tryb sportowy: wznoszenie' 5 m/s, opadanie 4 m/s, predkosc lotu 16 m/s. Do zdjec lotniczych zaleca sie tryb
filmowy, a do szybkiego lotu — sportowy. W trybie sportowym zachowaj szczegding ostroznos¢, poniewaz dron
reaguje znacznie szybciej.

/N ¢ Ze wzgledéw bezpieczenstwa tryb sportowy jest dostepny tylko przy natadowaniu powyzej
30% i wysokosci ponad 8 m. Jesli po wiaczeniu poziom energii spadnie ponizej 30% lub
wysokos¢ ponizej 4 m, dron automatycznie wyjdzie z trybu sportowego.

* W trybie sportowym maksymalna predkosc i droga h ia znacznie rosna. W
?fg(\;vie's:t,rz)nych warunkach dla bezpieczenstwa potrzeba co najmniej 30 m drogi hamowania
stop).
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» 7.5 Kalibracja kompasu o

7.5.1 Kiedy nalezy skalibrowa¢ kompas

1. Kalibracja kompasu jest wymagana przy pierwszym uzyciu.
j acPSOO km (310 mil) od ostatniego lotu.

2. Gdy latasz w miejscu oddalonym o pon

* NIE kalibruj kom;r)'asu w miejscach zaktécen magnetycznych, np. koto zt6z magnetytu lub
duiytch metalowych konstrukgji: kopalni, zbrojonych piwnic, mostéw, samochodéw czy
rusztowan,

* Podczas kalibracji NIE trzymaj przy dronie przedmiotéw ferr gnetycznych, np. telefonéw.
* Podczas kalibracji dron musi j ¢ sie co najmniej 1,5 m nad ziemia.

7.5.2 Procedura kalibracji
Wybierz otwartg przestrzen i wykonaj ponizsze czynnosci.

1. Gdy kaIi_bracH'.a jest wymagana, aplikacja a_utomat?lcznie otworzy odpowiedni ekran. Nacisnij
»Rozpocznij kalibracje”; wskaznik tylny bedzie migat naprzemiennie na czerwono i zielono.

2. Trzymaj drona poziomo i obré¢ go 0 360°, az aplikacja pokaze kalibracje pionowa; wskaznik
zacznie migac naprzemiennie na niebiesko i zielono.

E. ngzym_aj drona pionowo i obré¢ go o 360° wokoét osi pionowej, az aplikacja potwierdzi koniec
alibracji.

Kalibracje mozna uruchomic¢ recznie: Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja kompasu.

Compass Calibration [ER AT

» 7.6 Tryb poczatkujacego
Przy pierwszym uzyciu dron automatycznie wtacza tryb
poczatkujacego. W tym trybie: 1. Odlegtos¢ i wysokos¢ lotu sa |
ograniczone do 0-30 m. 2. Predkosc jest ograniczona do wartosci z
trybu filmowego. 3. Poczatkujacym zaleca sie nauke i opanowanie
sterowania wtasnie w tym trybie.
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» 7.7 Start / ladowanie / zawis —
7.7.1 Reczny start i ladowanie
Start

Krok 1: uruchom silniki. Wykonaj kombinacje drazkami, przesuwajac oba do dolnych
wewnetrznych lub zewnetrznych naroznikéw (zaleznie od uktadu drazkéw). Gdy silniki zaczna
sie obracac, jednoczesnie zwolnij oba drazki.

& . &

Lewy drazek Prawy drazek Lewy drazek |Prawy drazek

Krok 2: przesuwaj drazek wysokosci ku gérze, aby wystartowac. Delikatnie przesun go do géry,
jak na ilustracji. Kiedy dron oderwie sie od ziemi, zwolnij drazek; dron pozostanie w zawisie.

1

Drazek wysokosci

Ladowanie: pociagnij drazek wysokosci w dét, az dron wyladuje. Zwolnij go po
zatrzymaniu silnikow.

/\ ¢ Startuj wytacznie ze stabilnego, réwnego podioza. Nie startuj ani nie laduj z dtoni lub reki.
» Nie zaleca sie startu przy niskim poziomie akumulatora; moze to skréci¢ jego trwatos¢.
r;la(znfk!(omecznoscu wymuszenia startu zachowaj ostroznosc i p z odp! dzial za
skutki.
¢ Jesli dron nie stoi stabilnie i poziomo, zachowaj co najmniej 5 m odstepu, a nastepnie
p_lizt_azgr’\ oba drazki w dolne wewnetrzne narozniki na 2's, aby wymusic¢ odblokowanie
silnikow.

* Utrzymuj drona powyzej 0,5 m nad ziemia; blisko podtoza przeptyw powietrza moze
utrudniac stabilny zawis. ,
* Jesli po lad iu silniki nie zablokuja sie z powodu nieprawidtowosci, przytrzymaj drazek
wysokosci w skrajnym dolnym potoZeniu przez 3 s, aby wymusic blokade.

Iesl réznica wysokosci miejsca ladowania i startu jest wigksza niz 3 m lub mniejsza niz -3

m, dron moze opadac zbyt szybko i uderzy¢ w ziemie przy petnej mocy. Recznie kontroluj

wiasciwa predi padania, aby lad byto bezpieczne i stopniowe.

7.7.2 Start / ladowanie jednym przyciskiem

Start jednym przyciskiem: nacisnij odpowiedni Ladowanie jednym przyciskiem:
przycisk w a?( ikacji, an pnie przesun suwak nacisnij przycisk w aplikgeii, a

rawo w oknie dialog m. Dron nastepnie przesun suwalk lewo, aby
automatycznie uruchomi sie, wzniesie na 1,2 m i wyladowac, lub w prawo, aby

przejdzie w zawis. rozpoczac powrot.




» 7.8 Inteligentny lot —
7.8.1 Lot po okregu

Po uruchomieniu lotu po okregu dron poleci naprzéd, przyjmujac
biezace potozenie za Srodek okregu, az osiagnie jego punkt
poczatkowy. Po nacisnieciu odpowiedniego przycisku w aplikacji dron

Opis zac krazy¢ z ustawiona predkoscia w wybranym kierunku.
Parametry W ustawieniach lotu po okregu mozna okresli¢ promien, predkosc i
do kierunek.

ustawienia

Przy prawidtowym sygnale GPS i wysokosci lotu co Fi\(@]iej 5m @
ikacji.

Uruchomienie naci$nij odpowiedni przycisk i wybierz funkcje w ap

1. Nac‘ij przycisk po lewej, aby wyjs¢ z lotu po okregu.
Zakoficzenie 2. Porusz drazkiem, aby zatrzymac lot po okregu. Dron zawi$nie w miejscu.
3. Nacisnij krétko RTH/Pauza na aparaturze, aby zatrzymac lot po okregu.
Dron zawisnie w miejscu.

« Jesli lot po okregu zostanie wiaczony ponizej 5 m, dron ycznie iesie sie na wysokos¢ 5 m.

* Sprawdz, czy w obszarze lotu po okregu nie ma przeszkéd. Zachowaj ostroznos¢ — dron
nie ma systemu omijania przeszkod.

7.8.2 Lot z podazaniem za operatorem

Po wiaczeniu funkcji podazania dron bedzie Sledzi¢ urzadzenie mobilne,
) zachowujac aktualna odlegtosc. Podczas lotu mozna regulowad
Opis wysokosc i obrot drona.

PrzK silnym sygnale GPS i odlegtosci poziomej 5-50 m nacisnij i w@rz

fun Cj@l aplikacji.

Uruchomienie

1. Nac°ij przycisk po lewej, aby zakonczy¢ podazanie.

Zakonczenie 2. Krétko nacisnij RTH/Pauza na aparaturze, aby przerwac podazanie. Dron
zawisnie w miejscu.

. {)es’li funkcja zostanie w{qczonaé)oniiej 5 m, dron automatycznie wzniesie sie na 5 m.
; I ofk{adnosc podazania zalezy od jakosci sygnatu GPS drona i doktad i pozycj lia
elefonu.

* Funkcja podazania korzysta z lokalizacji urzadzeni bilnego. Aplikacja musi mie¢
uprawnienie do lokalizacji — bez niego funkcja nie dziata.




7.8.3 Lot po punktach trasy

Po wiaczeniu funkcji uzytkownik moze ustawic¢ na mapie aplikacji
wstfolrzﬁ:ine jednego lub wielu punktéw trasy, a dron przeleci nad nimi w
za

Opis anej kolejnosci.

Przy silnym sygnale GPS naci odpowiedni prz c? w aplikacji i
wygi,erz o ygpunk\‘.ar:h trasﬁoda'j) punkty, ﬁot‘)’/k jac mgpy,stepnie
nacisnij pray8isk rozpoczecia lotu. )

Mozna ustawic 2-30 punktéw trasy. Cyfra na ikonie oznacza kolejnos¢ |
przelotu, Mozna takze usuwac punkty, zapisac biezaca trase lub wybrac
uprzednio zapisana.

< ‘Waypalnt Flight

Uruchomienie

1. Nac‘j przycisk po lewej, aby wyjs¢ z lotu po punktach trasy.
2. Porusz dowolnym drazkiem z wyjatkiem drazka wysokosci, aby zatrzymac|lot
Zakoficzenie po punktach trasy. Dron zawi$nie w miejscu.

3. Krétko naci$nij RTH/Pauza, aby zatrzymac lot po punktach trasy. Dron
zawisnie w miejscu.

Potensic — 29 —
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» 7.9 Powrot (RTH)

7.9.1 Powrét standardowy

Standardowy powrdt sktada sie z trzech etapdéw:

1. Wznoszenie: dron wznosi sie do ustawionej wysokosci powrotu (pomija ten etap, jedli znajduje sie juz powyzej
niej).

2. Lot poziomy: dron leci po prostej na ustalonej wysokosci do punktu HOME.

3. Ladowanie: po osiggnieciu punktu HOME dron automatycznie laduje i zatrzymuje Smigta.

Powrét do punktu startu (RTH)
Dron musi pracowa¢ w trybie GPS

e Lot powrotny

Wysokos¢ powrotu = ustawiona o Wznoszenie podczas powrotu
wartos¢
Jesli wysokos¢ drona =

wysokos¢ powrotu,
rozpocznij od etapu 2.

e v e Ladowanie

‘' =

Uruchomienie RTH

RTH jednym przyciskiem: pr;ytrn{maj przycisk RTH na aparaturze przez 1 s al acisnij odpowiedni
i ietlic menu. Przesun suwak w prawo, by rozpoc powrdt (patrz

?r;y_f)lsk w aplikacji, aby wyswiet!

Automatyczny RTH: uruchamia sie przy niskim poziomie akumulatora, utracie sygnatu miedzy
dronem a aparatura lub innych nieprawidtowosciach.

Zakonczenie RTH

Sposéb 2: krétko nacisnij przycisk powrotu na aparaturze.

Warunki RTH
Dron musi wystartowac w trybie GPS i pomysinie zapisa¢ punkt HOME.

otDIa bezpiecznego powrotu ustaw w aplikacji odpowiednia wysokos¢ RTH zaleznie od
otoczenia.

* Podczas powrotu mozna nadal korygowac wysokos¢ drazkiem wysokosci. |

¢ Jesli RTH zostanie wiaczony w odlegtosci ponizej 20 m od HOME, aplikacja poprosi o wybor
Ia&iowania lub powrotu. Przy wyborze powrotu minimalna wysokos¢ wynosi 5 m. Jesli w ciagu
10 s nie wykonasz Zzadnej czynnosci, dron wllqdu-,e automatycznie. Zachowaj ostroznos¢.
* Wysokie budynki i przeszkody moga zablokowac sygnat. Nie lataj za budynkami wyzszymi
niz wysokosc powrotu, gdyz podczas RTH dron moze uderzy¢ w przeszkode i spasc. Jesli
awaria GPS lub zakiécenia przetacza drona w tryb ATTI, powrét nie bedzie mozliwl¥. Podczas
powrotu pod silny wiatr obnizenie wysol i moze iejszy¢ zuzycie energii. Jesli energii
zabraknie, dron wykona przymusowe ladowanie w biezacym miejscu. Obserwuj komunikaty
PotensicPro. Nie uruchamiaj powrotu, gdy nad dronem znajduja sie przeszkody, np. wysokie
drzewa — moze on uderzy¢ w nie podczas wznoszenia.

& * Zachowaj szczegdlna ostroznosc podczas powrotu, poniewaz dron nie ma systemu omijania
przeszkod i moze rozbic sie po kolizji.,
* Jesli podczas RTI_-II_Po utracie facznosci sygnat GPS bedzie nieprawidtowy, dron pozostanie w_
zamsg(te w trybie ATTI do chwili odzyskania dostatecznie silnego sygnatu GPS, po czym wznowi
powroét.
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7.9.2 Powrot z obnizaniem wysokosci Ravmros 2
Aktywacja
Po 10 sekundach lotu RTH, jesli wysokos¢ przekracza 150 m, a odlegtos¢ jest wieksza niz 300 m, aplikacja
poprosi o potwierdzenie uruchomienia powrotu z obnizaniem wysokosci. Po potwierdzeniu dron bedzie

jednoczes$nie zblizat sie do HOME i stopniowo sie obnizat. Na wysokosci 120 m przefaczy sie na powrét
standardowy, utrzyma biezaca wysokos¢ az do HOME i automatycznie wyladuje.

Zakonczenie

Naci@ przycisk po lewej stronie interfejsu aplikacji albo trzymaj drazek wysokosci skierowany w gére
przez'Z s. Dron przerwie obnizanie i przetaczy sie na standardowy powrét na biezacej wysokosci.

1. Przy silnym wietrze powrét z obnizaniem moze oszczedzac energie i zwiekszyc szanse na
bezpleczng powrdt.
c

2. Jesli podczas tego trybu utracone zostanie potaczenie z aparatura, dron przetaczy sie na
powrét standardowy.

* Produkt nie ma systemu omijania przeszkéd. Podczas powrotu zachowaj ostroznos¢ i
kieruj sie bezpieczenstwem lotu.

Wysokos¢ /
m

Wysokos¢ lotu > 150 m
Odlegtos¢ lotu > 300 m

Powrét z obnizaniem

120m <

Powrét standardowy

=
' B >300m Odlegtos¢ lotu / m

» 7.10 Zatrzymanie awaryjne

Szczegbtowa procedure zatrzymania awaryjnego opisano w punkcie 5.3.1.

o &y 5 L

/\\ ¢ Zatrzymanie awaryjne stuzy zapobieganiu obrazeniom przec uszkod. mienia
przez sSmigta w razie awarii drona. Uzywaj tej funkcji ostroznie: zatrzymanie silnikéw w locie
spowoduje upadek drona.




8. Zatacznik

» 8.1 Specyfikacja i parametry

Dron
Model: DSDR04D

Masa startowa: < 249 g (z ak latorem i $migtami)

Wymiary po zfozeniu: 88 x 143 x
Wymiary po roztozeniu (ze $migtami): 300 x 242 x 58 mm

Wymiary po roztozeniu (bez Smigiet): 210 x 152 x 58 mm

Rozstaw po przekatnej: 219 mm

Predkos¢ maks. (tryb sportowy): wznoszenie 5 m/s; opadanie 4 m/s; lot 16 m/s
Maks. czas lotu: 40 min

Maks. odpornos¢ na wiatr: 38 km/h (poziom 5)

Temperatura pracy: 0-40°C

GNSS: GPS + GLONASS + Galileo + BeiDou

Czestotliwos¢ pracy: 2,400-2,4835 GHz

Moc nadawcza: 2,4 GHz: < 20 dBm

Doktadnos¢ zawisu — pion: 0,5 m (z GPS)

Doktadnos$¢ w poziomie: 1,5 m (z GPS)

y

Maks. czas zawisu: 37 min

Kamera

‘Z’:k_geosapochylenia obiektywu: +20°

CMOS: 1/3 cala

Efektywna rozdzielczos¢: 12 Mpix
Zakres 1SO: 100-6400

Czas migawki elektronicznej: 1/30-1/25 000 s
Pole widzenia: 118°

Przystona: F2.2

Rozdzielczos¢ zdjec: 2560 x 1440

Format zdjec: JPG

Rozdzielczo$¢ wideo: 2,5K przy 30 kl./s; 1080p przy 30 kl./s
Format wideo: MP4 (H.264)

m:;(ss przeptywnos¢ wideo: 12

Obstugiwane systemy plikéw: FAT32, exFAT

Obstugiwane karty: microSD 4-256 GB, klasa predkosci co najmniej Class 10 lub Ul

Potensic

Raveys PL




Aparatura sterujaca P

Model: DSRC02A

Czestotliwos¢ pracy: 2,402-2,483 GHz

Maks. zasieg transmisji (bez przeszkéd i zaktécen): 4 km
Temperatura pracy: 0-40°C

Akumulator: litowy, 3000 mAh, 1S

Moc nadajnika (EIRP): 2,4 GHz: = 20 dBm

Ztacze tadowania: USB-C

Parametry tadowania: 5V /1A

System transmisji obrazu: PixSync™ 2.0

Jakos¢ transmisji obrazu: 576p

Opobznienie (zaleznie od otoczenia i telefonu): 200 ms

Obstugi wymiary t $¢ 170 mm, szerokos¢ 100 mm, grubos¢ 6,5-8,5 mm

Inteligentny akumulator lotniczy
Model: DSBT02C

Pojemnos¢: 3000 mAh

Napiecie: 7,2 V

Typ akumulatora: Li-ion 2S

Energia: 21,6 Wh

Masa akumulatora: 108 g

Temperatura pracy: 0-40°C

/\\ & Maksymalny czas lotu zmierzono w bezwietrznym laboratorium przy temperaturze okoto
25°C, podczas lotu do przodu ze stata predkoscia 18 km/h, bez wykonywania zdjec i filméw,
az do catkowitego roztadowania akumulatora (0%). Wznlkl zaleziod otoczenia, sposobu
obstugi i wersji oprogramowania. Kieruj sie rzeczywis ¥mi warunkami.

* Maksymalny czas zawisu zmierzono w bezwietrznym laboratorium przy temperaturze okoto
25°C, w zawisie bez fotoEr fi via ani fil iia, az do catkowitego roztadowania
akumulatora (0%). Wyniki zaleza od otoczenia, sposobu obstugi i wersji oprogramowania.
Kieruj sie rzeczywistymi warunkami.
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» 8.2 Lista kontrolna po locie S,

+ Obejrzyj drona, aparature, kamere, akumulatory i Smigta, aby upewnic sie, ze s3 w dobrym
stanie. Jesli zauwazysz uszkodzenie, skontaktuj sie z pomoca Potensic.

* Sprawdz, czy obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sg czyste.

* Przed transportem prawidtowo zabezpiecz i schowaj drona.

» 8.3 Instrukcje konserwacji
Aby unikng¢ powaznych obrazen dzieci i zwierzat, przestrzegaj ponizszych zasad:
1. Mate czesci, np. przewody i paski, sg niebezpieczne w razie potknigecia. Trzymaj wszystkie
elementy poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

2. Przechowu;j inteligentny akumulator i aparature w chtodnym, suchym miejscu, z dala od
bezposredniego stonca, aby zapobiec przegrzaniu wbudowanego akumulatora LiPo. Przy .
przechowywaniu ponad trzy miesigce zalecana temperatura wynosi 22-28°C (71-82°F). Nigdy nie
przechowuj w temperaturze poza zakresem -10-45°C (14-113°F)

3. NIE dopuszczaj do kontaktu kamery z wodg ani innymi ptynami i nie zanurzaj jej. Jesli zamoknie,
wytrzyj mlekkaE, chtonng sciereczka. Wigczenie drona po wpadnieciu do wody moze trwale uszkodzi¢
podzespoty. NIE czys¢ ani nie konserwuj kamery alkoholem, benzenem, rozcienczalnikami ani

Innymi substancjami tatwopalnymi. NIE przechowuj kamery w wilgotnych lub zapylonych miejscach.

4. Po kazdym upadku lub silnym uderzeniu sprawdz wszystkie czesci drona. Jesli wystapi problem
lub masz pytania, skontaktuj sie z pomoca Potensic.

5. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowania i 0gdlna kondycje akumulatora. Jest on
przewidziany na 250 cykli; dalsze uzywanie nie jest zalecane.

6. Transportuj wytaczonego drona ze ztozonymi ramionami.
7. Transportuj wytgczong aparature ze ztozonymi antenami.
8. Po dtugim przechowywaniu akumulator przejdzie w tryb uspienia. Nataduj go, aby wybudzi¢.

9. Przechowuj drona, aparature, akumulator i tadowarke w suchym miejscu.
10. Przed konserwacja drona (np. czyszczeniem lub montazem i demontazem $migiet) wyLmij
akumulator. Usurt brud i kurz z drona oraz smigiet miekka $ciereczkg. Nie czys¢ drona mokra,

szmatka ani Srodkami zawierajgcymi alkohol. Ptyny moga wnikna¢ do obudowy, spowodowac
zwarcie i zniszczy¢ elektronike.

11. Przed wymiana lub kontrolg $migiet upewnij sie, ze akumulator jest wytaczony.

» 8.4 Rozwiazywanie probleméw
1. Dlaczego nie mozna uzy¢ akumulatora przed pierwszym lotem?
Przed pierwszym uzyciem akumulator nalezy aktywowac przez tadowanie.
2. Brak dziatania

Sprawd?, czy inteligentny akumulator i aparatura zostaty aktywowane przez tadowanie.
Jesli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z pomoca Potensic.

3. Problemy z wigczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy akumulator jest natadowany. Jesli tak, a urzadzenie nadal nie uruchamia sie prawidfowo, skontaktuj sie z pomoca Potensic.



Potensic
. Problemy z aktualizacja oprogramowania Reveros.rt
Aktualizuj oprogramowanie uktadowe zgodnie z instrukcjg obstugi. Jesli aktualizacja sie nie
powiedzie, uruchom ponownie wszystkie urzadzenia i sprobuj ponownie. Jesli problem trwa,
skontaktuj sie z pomocg Potensic.
. Problemy z wytaczaniem

Skontaktuj sie z pomoca Potensic.

~
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6. Jak wykry¢ skutki nieostroznej obstugi lub niebezpiecznego przechowywania?

Skontaktuj sie z pomoca Potensic.

8.5 Ryzyka i ostrzezenia

Jesli po wigczeniu dron wykryje zagrozenie, aplikacja PotensicPro wyswietli ostrzezenie. Zwré¢
uwage na ponizsze sytuacje.

1. Stan drona nie pozwala na start.
2. Kompas jest zaktécany i wymaga kalibracji.
3. Gdy pojawi sie komunikat, postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie.

8.6 Utylizacja

hi¢

Podczas utylizacji drona i aparatury przestrzegaj lokalnych przepiséw dotyczacych urzadzen
elektronicznych.

Utylizacja akumulatora

Akumulatory wyrzucaj wytacznie do specjalnych pojemnikgw do recyklingu, po catkowitym
roztadowaniu. NIE wrzucaj ich do odpadéw komunalnych. Scisle przéstrzegaj lokalnych zasad
zbidrki i recyklingu baterii.

Niezwtocznie oddaj do utylizacji akumulator, ktérego nie mozna wigczy¢ po nadmiernym roztadowaniu.

Jesli inteligentnego akumulatora nie da sie catkowicie roztadowa¢, skontaktuj sie z
profesjonalnym punktem utylizacji lub recyklingu baterii.

8.7 Certyfikacja CO
ATOM LT (DSDR04D) spetnia wymagania klasy CO.

Model: DSDR04D
Klasa BSP: Co
Maksymalna masa startowa (MTOM): 248g

Maks. predkos¢ obrotowa smigiet: 18700RPM

Oswiadczenie dotyczace MTOM

Maksymalna masa startowa (MTOM) ATOM LT (model DSDR04D), z inteligentnym
akumulatorem, Smigtami i karta microSD, wynosi 248 g, zgodnie z wymaganiami CO.

Aby spetni¢ wymagania dotyczace MTOM dla danego modelu, uzytkownicy musza przestrzega¢ ponizszych zasad:

1. NIE dodawaj tadunku poza elementami wymienionymi w wykazie dopuszczonych czesci i
akcesoriow.

2. NIE uzywaj niezatwierdzonych czesci zamiennych, np. inteligentnych akumulatoréw lub Smigiet.
3. NIE modyfikuj konstrukcji drona.



Wykaz elementéw, w tym zatwierdzonych akcesoriow Raveyos FL

Dla klasy CO

Element Numer modelu Wymiary Masa
DSDR04B-PPS 119,4 X 63,8 mm (Srednica x skok) 0,65 g (szt.)

Smigta

Inteligentny akumulator lotM&BT02C 83,7 x 42,5 X 34,5 mm Okoto 108 g
Karta microSD* 15 % 11 x 1,0 mm Okoto 0,3 g

Nie
dotyczy

Wykaz czesci zapasowych i zamiennych

Dla klasy CO

1. Smigta ATOM LT

2. Inteligentny akumulator ATOM LT

Ostrzezenia dotyczace aparatury

sterujacej

Model: DSRC02A

Jedli aparatura utraci potaczenie z dronem, aEIikacja PotensicPro wyswietli powiadomienie, a

dron wykona dziatanie ustawione na wypadek utraty sygnatu. Aparatura wytgczy sie
automatycznie po 20 minutach bezczynnosci.

* Unikaj zaktécen omiﬁdw aparatura a innymi urzadzeniami bezprzewodowymi. Wytacz Wi-Fi
na pobliskich telefonach. W razie zaktécen jak najszybciej wyladuj.

* NIE steruj dronem, gdy oswietlenie jest zbyt jasne lub zbyt ciemne, a lot obserwujesz na
t?le,fonle. zytkownik odpowiada za wtasciwa jasnosc¢ ekranu podczas lotu w bezposrednim
stoncu.

¢ Jesli wystapi nieoczekiwane dziatanie, zwolnij drazki lub nacisnij przycisk pauzy lotu.

Informacja EASA
Przed uzyciem przeczytaj dokument informacyjny dotyczacy drona dotaczony do opakowania.
Wiecej informacji EASA na temat identyfikowalnosci znajdziesz pod adresem:

https: //www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Instrukcja oryginalna
Instrukcja zostata dostarczona przez Potensic Intelligent Co., Ltd. Jej tres¢ moze ulec zmianie.
Adres: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road, Nanshan District, Shenzhen, Chiny.
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Ostrzezenie: produkt przeznaczonx jest dla dorostych i mtodziezy powyzej 16 lat. Dzieci ponizej 16 lat
wymagaja nadzoru dorostych. Produkt jest przeznaczony dla oséb w wieku od 16 lat; osoby mtodsze
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Identyfikator FCC drona: 2AYUO-DSDR04B

Ident%flkator FCC aparatury:

2AYUO-DSRC02A

Zmiany i modgfikacje bez wyraz’neLz ody p iotu odpowied go za zg ¢ mog?
pozbawic uzytkownika prawa do obsfugi urzadzenia. Produkt spetnia wymagania czesci 15
przepiséw FCC. Korzystanie z niego podlega dwém warunkom:

d P

(1) Urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen. (2) Urzadzenie musi przyjmowac wszystkie
zaktdcenia, réwniez mogace powodowac niepozadane dziatanie.

Uwaga: urzgdzenje zbadano i stwierdzono zgodnos¢ z limitami dla urzadzen cyfrowych klasy B wedtug czesci 15
Brzep|sow FCC. Limity maja zapewniac rozsadng ochrone przed szkodliwymi zakt6ceniami w instalacji domowej.

rzadzenie generuje, wykorzystuje i moze emitowac energie fal radiowych. Jesli nie zostanie zainstalowane i
uzywane zgodnie z instrukcjami, moze zaktocac tacznosc radiowa. Nie ma jednak gwarancji, ze w konkretnej
instalacji zaktocenia nie wystapia. Jesli urzadzenie zaktéca odbidr radiowy lub telewizyjny, co mozna ustali¢,
wigczajac i wytaczajac urzagdzenie, uzytkownik powinien sprébowac usungc zaktécenia za pomoca jednego lub
kilku ponizszych dziatan:

- Zmien kierunek |ub potozenie anteny odbiorczej.

- Zwieksz odlegtos¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

- Podfgcz urzadzenie dogmazdka w innym obwodzie niz odbiornik.

- Skonsultuj sie ze sprzedawca albo doswiadczonym technikiem RTV.

Urzadzenie spetnia limity FCC ekspozgc&i na promieniowanie w srodowisku niekontrolowanym. Nalezy je montowa¢
i L;Z\E/tkowa/c w odlegtosci co najmniej 20 cm miedzy promiennikiem a ciatem. Nadajnika nie wolno umieszczac ani
uzytkowac wspélnie z inng anteng lub nadajnikiem.

Producent: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Adres: Room 1901, Jinqizhigu Building, Tangling Road, Nanshan District, Shenzhen, Chiny

.m E-CrossStu GmbH. 69 Mainzer Landstrasse, Frankfurt am Main, 60329, Hessen,
Germany (E .de) +49 674

YH Consulting Limited. C/O YH Consulting Limited Office 147, Centurion House,
London Road, Surrey, TW18 4AX (H2YHUK @gmail.com) +44 07514-677868
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