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1. Zastrzezenia i sSrodki ostroznosci

»

»

»

Potensic

Ravey0s PL

1.1 Zastrzezenia

Drony moga stwarza¢ zagrozenia, a ich obstuga jest stosunkowo zfozona. Przed uzyciem doktadnie przeczytaj catg
instrukcje obstugi, aby pozna¢ podstawy i funkcje drona. Przy pierwszym uzyciu ATOM SE zalecany jest lot w trybie
GPS na duzej, otwartej przestrzeni, aby zapoznac¢ sig z jego funkcjami.

Scisle przestrzegaj instrukgji obstugi | srodkéw ostroznosci, aby uzywaé produktu prawidiowo i bezpiecznie.

Osoby ponizej 16 lat powinny korzysta¢ z produktu pod nadzorem dorostego. Trzymaj produkt poza zasiggiem dzieci.
Firma nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie $wiadczy ustug gwarancyjnych za bezposrednie lub posrednie straty (w
tym szkody majatkowe i obrazenia) wynikajace z nieprzestrzegania zasad bezpieczenstwa opisanych w instrukcji.
Nie demontuj zadnych czeéci produktu poza $migtami ani nie modyfikuj go bez oficjalnych wytycznych. Za skutki
takich naruszen odpowiada uzytkownik.

W sprawach uzytkowania, obstugi i konserwacji kontaktuj sie z lokalnym sprzedawca lub firma.

Potensic zastrzega prawo do ostatecznej interpretaciji tego dokumentu i dokumentéw powigzanych. Informacje moga
ulec zmianie bez powiadomienia. Aktualizacje: https://www.potensic.com.

1.2 Srodki ostroznosci

Trzymaj z dala od przeszkadd i skupisk ludzi

Dla bezpieczenstwa uzytkownika i oséb w poblizu trzymaj produkt z dala od ttuméw, wysokich budynkéw i przewodéw
wysokiego napiecia. Nie uzywaj go w trudnych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, ulewa czy burza. Jest to
konieczne, poniewaz produkt moze wykazywac nieprzewidywalng predkos¢ lotu, zmiany stanu i stwarza¢ zagrozenia.
Chron przed wilgocia

Trzymaj produkt z dala od wilgoci, aby zapobiec nieprawidtowosciom lub uszkodzeniom precyzyjnych elementéw
elektronicznych i mechanicznych wewnatrz urzadzenia.

Bezpieczna obstuga

Zmeczenie, zly stan psychiczny lub brak do$wiadczenia uzytkownika zwigkszaja ryzyko nieprzewidzianych zagrozen.
Dla bezpieczenstwa modyfikacje i naprawy wykonuj z uzyciem oryginalnych czesci. Uzywaj produktu wytacznie w
okreslonych granicach i przestrzegaj lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Trzymaj z dala od szybko obracajacych sie czesci

Podczas szybkiego obrotu $migiet trzymaj produkt z dala od ludzi i zwierzat, aby uniknaé zadrapan lub zaktécen. Nie
dotykaj obracajacych sie Smigiet rekami.

Trzymaj z dala od zrédet ciepta

Chron produkt przed cieptem i wysoka temperatura, aby zapobiec nieprawidtowos$ciom, odksztatceniom i
uszkodzeniom. To szczegdlnie istotne, poniewaz produkt zawiera elementy metalowe, wiékniste, plastikowe i
elektroniczne.

1.3 Ostrzezenia i wskazowki

01. Zachowaj opakowanie i instrukcje w bezpiecznym miejscu: zawierajg wazne informacje.

02. Uzytkownicy odpowiadajg za to, aby korzystanie z drona nie wyrzadzato szkéd osobom ani mieniu innych oséb.
03. Firma i sprzedawcy nie odpowiadaja za straty ani obrazenia wynikajace z niewtasciwego uzycia lub obstugi.

04. Montaz i testy drona wykonuj $cisle wedtug instrukcji obstugi. Podczas lotu zachowuj co najmniej 1-2 m od
uzytkownikéw i innych oséb, aby uniknaé zderzenia drona z ciatem i obrazen.

05. Produkt powinna zmontowa¢ osoba dorosta. Osoby ponizej 16 lat nie powinny samodzielnie go obstugiwag.
Akumulator taduj pod nadzorem dorostego i z dala od materiatéw tatwopalnych.

06. Produkt zawiera drobne czeéci. Przechowuj je poza zasiggiem dzieci, aby zapobiec potknigciu.

07. Nie uzywaj produktu nad drogami ani stojaca woda, aby unikna¢ wypadkéw.
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08. Zabrania sie¢ demontazu lub modyfikacji produktu poza $émigtami: moze to powodowac¢ nieprawidtowe dziatanie
drona.

09. Inteligentny akumulator taduj tadowarka USB zgodng z normami FCC/CE.

10. Kontroler ma wbudowany akumulator litowy 3,7 V, ktéry nie wymaga wymiany.

11. Nie zwieraj ani nie zgniataj akumulatora, aby unikna¢ wybuchu.

12. Nie umieszczaj akumulatora w goracym miejscu (w ogniu ani przy grzejniku elekirycznym).

18. Zachowuj bezpieczng odlegtos$¢ od szybko obracajacych si¢ $migiet. Nie uzywaj produktu w ttumie, aby uniknaé
zadrapan i obrazen.

14. Nie uzywaj produktu w silnym polu magnetycznym, np. przy przewodach wysokiego napigcia, budynkach
zawierajacych metale, samochodach i pociagach. Moze to pogorszy¢ stabilno$¢ potaczenia.

15. Zapoznaj sig doktadnie z lokalnymi przepisami, aby unikna¢ niedozwolonego uzycia drona.

16. Dla zachowania wymagar lotniczego $rodowiska radioelektromagnetycznego w okresie obowigzywania
ograniczen radiowych wydanych przez wiasciwe organy panstwowe na okreslonym obszarze wstrzymaj uzywanie
kontrolera zgodnie z ich poleceniami.

17. Nie lataj nisko nad powierzchnig wody.

18. Trzymaj sie z dala od lotnisk, tras lotniczych i innych stref ograniczonych.

2. Wskazowki dotyczace instrukcj

2.1 Legenda

@ Zabronione Q Wskazéwki obstugi i uzytkowania
& Wazne E Terminy techniczne i informacje dodatkowe

2.2 Zalecenia uzytkowania

1. Przed lekturg instrukcji obejrzyj film instruktazowy i przeczytaj skrécong instrukcie.

2. Czytajac instrukcje, zacznij od rozdziatu Zastrzezenia i $rodki ostroznosci.

Zeskanuj kod QR po prawej, aby:

1. Pobra¢ PotensicPro (dalej: ,aplikacja”).

2. Obejrze¢ filmy instruktazowe.

3. Uzyskaé¢ najnowszg instrukcje obstugi.

4. Pozna¢ odpowiedzi na czeste pytania (FAQ).

2.4 Rejestracja i pomoc

Przy pierwszym uzyciu aplikacji utwérz konto, aby wygodniej z niej korzystag.
Procedura rejestracji

1. Wpisz adres e-mail;

2. Ustaw hasto;

3. Przeczytaj i zaakceptuj regulaminy;

4. Zarejestruj sie.

Po rejestracji mozesz zalogowac sig do aplikacii.

Uwaga: rejestracja wymaga potaczenia z internetem.

Pomoc

Dziekujemy za zakup Potensic ATOM SE. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy doktadne przeczytanie
instrukcji obstugi.

W razie probleméw z dronem skontaktuj sie z pomoca: support@potensic.com. Podaj numer zaméwienia i
szczegoty problemu.
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» 2.5 Terminologia [ s
IMU IMU (jednostka pomiaru bezwtadnosciowego): najwazniejszy gtéwny czujnik drona.
TOF (czas przelotu): czas miedzy wystaniem i odebraniem sygnatu podczerwieni,
TOF (czas przelotu) stuzacy do pomiaru odlegtosci od celu.
Dolny system Uktad czujnikéw pod dronem, ztozony z kamery i modutu TOF.
wizyjny
Pozycjonowanie wizyjne Precyzyjne pozycjonowanie realizowane przez dolny system wizyjny.
Kompas Czujnik geomagnetyczny pozwalajacy dronowi okresli¢ kierunek.
Czujnik ci$nienia atmosferycznego pozwalajacy dronowi okresli¢ wysoko$¢ na
Barometr podstawie cignienia.
Blokada/odblokowanie Przejscie silnikéw drona ze spoczynku do obrotéw biegu jatowego.
. Po odblokowaniu silnik obraca sie ze statg predkoscia, lecz sita no$na nie wystarcza
Bieg jatowy do startu.

Automatyczny powrot Dron automatycznie wraca do punktu HOME na podstawie pozycjonowania GPS.

Elektroniczna stabilizacja obrazu: kamera wykrywa drgania o wysokiej czestotliwosci,

EIS a algorytm eliminuje drzenie obrazu.
Przoéd drona Strona drona, po ktérej znajduje si¢ kamera.
Drazek gazu Wznoszenie lub opuszczanie drona.

Drazek pochylenia Lot drona do przodu lub do tytu.

Drazek przechylenia | Lot drona w lewo lub w prawo.

Drazek obrotu Obroét drona zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.

3. Przeglad

Ten rozdziat opisuje funkcje ATOM SE oraz elementy drona i kontrolera.

» 3.1 Wprowadzenie

ATOM SE ma sktadane ramiona utatwiajace transport i lekkg konstrukcje o masie ponizej 250 g. System
pozycjonowania wizyjnego pozwala na precyzyjny zawis na matej wysoko$ci wewnatrz i na zewnatrz.
Czujnik GPS umozliwia pozycjonowanie i automatyczny powrét. Kamera z matryca Sony CMOS 1/3 cala
nagrywa filmy 4K/30 kl./s i wykonuije zdjecia 12 MP. Autorska elektroniczna stabilizacja ShakeVanish
zapewnia wyrazny i stabilny obraz.

Kontroler ATOM SE wykorzystuje cyfrowg transmisje PixSync 2.0 2,4G, zapewniajac w idealnych
warunkach zasieg do 4 km i transmisje wideo 720P. Rozsuwana i sktadana konstrukcja po roztozeniu
miesci urzadzenie mobilne. Po potaczeniu z kontrolerem kablem USB mozesz obstugiwac i konfigurowaé
drona w aplikacji oraz ogladac transmisje wideo w wysokiej rozdzielczosci. Wbudowany akumulator
litowy kontrolera zapewnia maksymalny czas pracy okoto 2,3 godziny.

ATOM SE korzysta z autorskiej technologii sterowania lotem SurgeFly. Osigga maksymalng predkos¢ 16
m/s (52 ft/s), maksymalny czas lotu okoto 31 minut i odporno$¢ na wiatr do poziomu 5.



& « Warunki pomiaru maksymalnego czasu lotu: stata predko$é 5 m/s, temperatura 25°C i brak wiatru.
« Warunki pomiaru maksymalnego zasiggu transmisji: otwarta przestrzen bez zaktécen, wysokos$¢ lotu 120
m, bez uwzglednienia powrotu drona.
« Zuzycie energii znacznie wzrasta przy powrocie pod wiatr. Gdy aplikacja ostrzega o silnym wietrze, obniz
wysoko$¢ i wréé na czas, aby zapewni¢ bezpieczenstwo drona.

Lista kontrolna przed lotem:

1. Sprawdz lokalng prognoze pogody i upewnij sig, ze warunki pozwalajg na lot.
2. Upewnij sig, ze akumulator jest w petni natadowany.

3. Upewnij sie, ze oprogramowanie uktadowe jest aktualne.

4. Upewnij sie, ze przestrzen lotu jest otwarta i wolna od zakiécen.

5. Przed startem sprawdz zamocowanie akumulatora i wysunigcie zatrzasku, brak odksztatcen $migiet i
poluzowanych $érub.

6. Wigcz drona na otwartym, rownym podtozu. Przed startem poczekaj na tryb GPS i zwré¢ uwage na punkt
HOME.

» 3.2 Budowa drona

1. Wskaznik tadowania 9. Wskaznik zasilania
. Port tadowania TYPE-C 10. Przycisk zasilania/parowania
. Zatrzask akumulatora 11. Kamera z gimbalem jednoosiowym
. Gniazdo karty SD 12. Silnik bezszczotkowy
. Wskaznik tylny 13. Smigto
. Jednooczny modut wizyjny 14. Ramie
. Modut TOF 15. Nozka z antenag
. Dolny otwér chtodzacy 16. OS ramienia

Potensic — 05 —
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» 3.3 Budowa kontrolera —

1. Przycisk zasilania 6. Drazek sterowania
Przytrzymaj 2 s, aby wiaczyé/wytaczyc.
7. Dwie sktadane anteny

2. Wskaznik zasilania 8. Uchwyt urzadzenia mobilnego
Pokazuje poziom energii lub inny stan kontrolera. Do umieszczenia urzadzenia mobilnego.

3. Schowek na drazki 9. Przycisk zdjecia

Po jednym z lewej i prawej strony, do przechowywania Nacisnij krétko, aby zrobi¢ zdjecie.

drazkéw.

4. Ztacze TYPE-C 10. Przycisk nagrywania

Do tadowania kontrolera / podtaczenia urzadzenia Nacisénij krétko, aby rozpoczaé/zatrzymac nagrywanie.

mobilnego.

5. Przycisk RTH/Pauza 11. Pokretto

Przytrzymaj 1's, aby automatycznie wréci¢ do HOME. Obracaj pokretto poziomo, aby sterowac

Naciénij krotko, aby wstrzymaé lot automatyczny. nachyleniem gimbala.
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» 3.4 Przygotowanie drona

Produkt jest dostarczany zlozony. Rozt6z go nastepujaco:

1. Rozt6z przednie ramiona przed tylnymi.

2. Roztéz topaty $migiet.

» 3.5 Przygotowanie kontrolera

Montaz telefonu i drazkéw sterowania

-

. Roziéz antene.

[

Podtacz telefon do kabla USB.

@

Wsun cze$¢ telefonu z podtgczonym kablem USB w uchwyt kontrolera.

>

Rozsun kontroler obiema rekami i stabilnie zamocuj telefon.

o

Podtacz drugi koniec kabla USB do kontrolera.

o

. Wyjmij drazki.

~

Wkre¢ oba drazki zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

©

Montaz zakonczony.
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» 3.6 Ladowanie / wiaczanie i wytaczanie .

Przed pierwszym lotem obudz akumulator, inaczej dron nie uruchomi sie. Podtacz port tadowania
TYPE-C akumulatora do tadowarki USB zasilanej z sieci i wykonaj jedno tadowanie. tadowarka USB
nie jest dotaczona; uzyj tadowarki zgodnej z FCC/CE. Podczas tadowania czerwony wskaznik $wieci, a
po zakonczeniu gasnie automatycznie. W zestawie Fly More Combo akumulatory mozna tadowac¢
réwnolegtym koncentratorem tadowania. Szczegoty podano w instrukcji koncentratora zestawu Fly More
Combo. Koncentrator moze réwniez tadowac kontroler.

Sposob 2

Q « Najkrotszy czas tadowania przez port TYPE-C to okoto 1 godz. 25 min. Aby go osiagna¢, tadowarka musi
obstugiwaé wyjécie 5 V/3 A.
« Zalecamy réwnolegty koncentrator fadowania, ktéry szybko taduje 3 akumulatory jednocze$nie.

& « Ze wzgledéw bezpieczenstwa zalecamy wyjecie akumulatora z drona do tadowania. Dron nie wiaczy sie
podczas tadowania akumulatora w jego wnetrzu.
« Podtaczenie kabla tadowania do wigczonego drona automatycznie go wytgczy; tadowanie bedzie
kontynuowane.
« Po uzyciu akumulator moze by¢ goracy. Przed tadowaniem poczekaj, az ostygnie; w przeciwnym razie
inteligentny akumulator moze odméwi¢ tadowania.
« kaduj akumulator co trzy miesigce, aby utrzymac¢ aktywno$¢ ogniw.
« Do portu TYPE-C podtacz oryginalny kabel lub kabel obstugujacy prad ponad 3 A. Inny kabel moze
powodowaé nieudane tadowanie lub uszkodzenie akumulatora.

Wiaczanie

Dron: upewnij sie, ze akumulator jest w komorze. Naciénij krétko, a nastepnie przytrzymaj przycisk zasilania, az
zapalg sie wszystkie wskazniki. Zwolnij przycisk, aby wiaczy¢.
Kontroler: przytrzymaj przycisk zasilania, az zapalg sie wszystkie wskazniki, a nastepnie go zwolnij.

Wytaczanie
Dron: naciénij krétko, a nastepnie przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna. Zwolnij

przycisk, aby wytaczy¢.
Kontroler: przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zgasna, a nastepnie go zwolnij.



ATOM SE sktada sie z uktadu sterowania lotem, tagcznosci, pozycjonowania, zasilania i inteligentnego
akumulatora lotniczego. Ten rozdziat opisuje funkcje wszystkich czesci drona.

»
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4.1 Pozycjonowanie

ATOM SE wykorzystuje nowg technologig sterowania lotem Potensic SurgeFly, ktéra obstuguje dwa
tryby pozycjonowania:

Pozycjonowanie GPS: zapewnia precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje drona, doktadny zawis,
inteligentny lot i automatyczny powrét.

Pozycjonowanie wizyjne: dolny system wizyjny zapewnia duzg doktadno$¢ na matej wysokosci. Dziata
bez sygnatu GPS, umozliwiajac uzytkowanie wewnatrz pomieszczen.

Przetaczanie: uktad sterowania lotem przetgcza tryby automatycznie zaleznie od otoczenia. Jesli
zawiodg GPS i dolny system wizyjny, wiaczy sie tryb stabilizacji potozenia (ATTI). Dron nie utrzymuje
wtedy stabilnego zawisu, a uzytkownik musi recznie korygowac jego potozenie dragzkami.

Obstuga drona w trybie ATTI jest znacznie trudniejsza. Przed uzyciem opanuj jego zachowanie i
obstuge w tym trybie. Unikaj lotéw na duzg odlegto$¢, aby ograniczy¢ ryzyko btednej oceny zachowania
drona.

& « Przy pozycjonowaniu wizyjnym (tryb OPTI) inteligentne tryby lotu sg niedostgpne. Lot jest ograniczony do
trybu Wideo.

@ « Sterowanie w trybie ATTI jest znacznie trudniejsze: opanuj obstuge drona w tym trybie. Zawsze utrzymuj
drona w zasiegu wzroku, aby uniknaé ryzyka btednej oceny jego potozenia i kierunku.

4.2 Dolny system wizyjny

ATOM SE ma dolny system wizyjny umieszczony pod dronem. Sktada
sig on z kamery jednoocznej i modutu TOF. Modut TOF zawiera
nadajnik i odbiornik. Doktadnie oblicza wysoko$¢ nad ziemig na
podstawie czasu wystania i odbioru sygnatu podczerwieni. W
potaczeniu z kamerg jednooczng umozliwia precyzyjne
pozycjonowanie na matych wysokosciach.

Kamera jednooczna

Zakres wykrywania
Dolny system wizyjny dziata najlepiej na wysokosci 0,3-5 m. Jego zakres pracy wynosi 0,3-10 m.

Gdy GPS jest niedostepny, dolny system wizyjny wiacza sie, jesli powierzchnia jest rozpoznawalna i odpowiednio
oswietlona. Najlepiej dziata na wysokoséci 0,3-5 m. Powyzej 5 m dron przechodzi do trybu ATTI. Lataj ostroznie.

Uzytkowanie
Dolny system wizyjny wiacza sie automatycznie po spetnieniu warunkéw pozycjonowania. Tylny wskaznik drona
miga dwukrotnie na turkusowo, sygnalizujac dziatanie systemu.

Ograniczenie predkosci: przy pozycjonowaniu wizyjnym dron aktywnie ogranicza predko$¢ lotu, aby zapewni¢
doktadnos$¢ pozycjonowania i bezpieczenstwo.



» 4.3 Wskaznik stanu drona

Potensic

& » W trybie OPTI maksymalna wysoko$¢ lotu wynosi 5 m.
+ Pozycjonowanie wizyjne jest wytgcznie funkcjg pomocnicza. Zawsze obserwuj zmiany otoczenia i trybu
pozycjonowania. Nie polegaj nadmiernie na automatycznej ocenie drona. Uzytkownik musi stale
kontrolowa¢ kontroler i by¢é gotowy do recznej obstugi drona w kazdej chwili.
« System wizyjny nie dziata prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

1. Jednobarwna powierzchnia.
. Silnie odbijajgca powierzchnia, np. gtadki metal.
. Przezroczysta powierzchnia, np. woda lub szkio.

. Nagta zmiana o$wietlenia, np. wylot z pomieszczenia na silnie o$wietlong przestrzen.
. Stabo lub silnie o$wietlone miejsca.

2
3
4. Ruchoma faktura, np. biegnace zwierzeta lub jadace pojazdy.
5
6
7

. Powierzchnia z powtarzalnym wzorem, np. mate plytki o tej samej fakturze lub bardzo jednolite pasy.

+ Dla bezpieczenstwa przed lotem sprawdz kamerg oraz nadajnik i odbiornik TOF. Usun brud, kurz lub wode
migkka Sciereczka.
» W razie uszkodzenia systemu wizyjnego skontaktuj si¢ z pomoca Potensic.

Wskaznik miga
powoli na zielono

Wskaznik miga
powoli na turkusowo

quczanu:)/ Wiaczanie / wytaczanie: wskaznik $wieci stale na zielono
wylagczanie
Pozycjonowanie GPS | Pozycjonowanie wizyjne Tryb ATTI Powrot
Stan F-----------q-------- - - -
lotu

Wskaznik miga
powoli na niebiesko

Wskaznik miga
powoli na czerwono

Ostrzezenia
i btedy

Brak potlgczenia
kontrolera z dronem
(roztaczenie)

Wskaznik $wieci
stale na niebiesko

Niski poziom energii

Wskaznik miga
szybko na czerwono

Btad czujnika

Wskaznik $wieci
stale na czerwono

Awaryjne zatrzymanie
Smigiet
Wskaznik cyklicznie
zapala sig krotko
na czerwono,
a nastepnie pozostaje
dtugo zgaszony.

Aktualizacja
i kalibracja

Kalibracja kompasu
(pozioma)

Wskaznik miga
naprzemiennie na
czerwono i zielono.

Kalibracja kompasu
(pionowa)
Wskaznik miga
naprzemiennie na
niebiesko i zielono.

Tryb parowania
czestotliwosci

Wskaznik miga
szybko na zielono

Tryb
aktualizacji

Wskaznik miga
szybko na niebiesko

10 —
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» 4.4 Inteligentny akumulator S
4.4.1 Funkcje

Inteligentny akumulator ATOM SE ma wysokoenergetyczne ogniwa i zaawansowany system zarzadzania.
Szczegotowe informacje:

Podstawowe parametry

Model: DSBT02A

Liczba ogniw 2 szeregowo Pojemnos¢ akumulatora | 2500 mAh
Nap.lecle 70V Napiecie kon.cowe 8.4V
znamionowe tadowania
Sposoéb TYPE-C/ Maks. prad TYPE-C:5V/3 A
tadowania koncentrator rownolegty tadowania Koncentrator réwnolegly: 8 V/2,2 A x 3
Funkcja Opis

Ochrona przez

. . Podczas tadowania napiecia ogniw sg automatycznie wyréwnywane.
wyréwnywanie

Po petnym natadowaniu i 5 dniach bezczynno$ci akumulator samoczynnie roztadowuje

Ochrona przez
sie do 50-70%, aby chroni¢ ogniwa.

samoroztadowanie

Ochrona przed

przetadowaniem tadowanie zatrzymuje si¢ automatycznie po petnym natadowaniu.

Ochrona tadowanie zatrzymuije sie automatycznie, jesli temperatura akumulatora jest ponizej 0°C
temperaturowa lub powyzej 40°C, aby zapobiec uszkodzeniu.
Automatyczne Po wykryciu nadmiernego pradu akumulator automatycznie ogranicza prad tadowania,

ograniczenie pradu aby chroni¢ ogniwa.

Ochrona przed Gdy akumulator nie jest uzywany w locie, roztadowywanie zatrzymuje sie

nadmiernym automatycznie, aby uniknaé¢ nadmiernego roztadowania. Akumulator przechodzi w
roztadowaniem hibernacje; zalecane jest fadowanie.
Ochrona przed Po wykryciu zwarcia zasilanie jest automatycznie odcinane, aby chroni¢ drona i
zwarciem akumulator.
Kontrola stanu BMS monitoruje stan akumulatora i ostrzega o uszkodzonym ogniwie, aby umozliwi¢

akumulatora wymiane akumulatora na czas.

Funkcja Informacje o cyklach tadowania i pozostatej energii sa przesytane do drona i dostepne w
aplikaciji.

komunikacji

& « Jesli akumulator nie jest uzywany przez dtugi czas, taduj go co trzy miesiace, aby utrzymac jego
sprawnos¢.
« Przechowuj akumulator w chtodnym, suchym miejscu poza zasiggiem dzieci.
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4.4.2 Montaz i wyjmowanie akumulatora

Montaz: Wyjmowanie:
Wsun akumulator do komory i zabezpiecz zatrzask.  Naciénij zatrzask akumulatora i wysun
Przy prawidtowym osadzeniu ustyszysz kliknigcie. akumulator z komory.

& » Po wiozeniu akumulatora upewnij sig, ze zatrzask wrécit na swoje miejsce. Jest to kluczowe dla
bezpieczeristwa lotu.

Przed wyjeciem Zatrzask osadzony, Zatrzask nie jest osadzony.

akumulatora wylgcz bezpiecznie Akumulator moze wypas¢
produkt. podczas lotu.

4.4.3 Ladowanie
Sposdéb tadowania opisano w 3.6.

4.4.4 Sprawdzanie poziomu energii
Po wtozeniu akumulatora do drona naci$nij krétko przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ poziom
energii inteligentnego akumulatora, jak pokazano ponizej:

Przycisk zasilania | gp ¢ LED 2 LED 3 LED4 | Biezacy poziom energii
LED 1 y @ @ [} 0% ~ 25%
LED 2

25% ~ 30%

LED 3 O

LED 4

30% ~ 50%

il

50% ~ 55%

55% ~ 75%

75% ~ 80%

80% ~ 97%

fe?

£ Wskaznik swieci  f: Wskaznik miga © Wskatnik nie swieci

97% ~ 100%

4.4.5 Obstuga akumulatora w wysokiej/niskiej temperaturze

Gdy temperatura akumulatora wynosi <5°C, aplikacja ostrzega o niskiej temperaturze. Przed lotem
nalezy wstepnie ogrza¢ akumulator.

Gdy temperatura akumulatora wynosi >60°C, aplikacja ostrzega o wysokiej temperaturze. Dron nie

bedzie mogt lataé.

/N « W niskiej temperaturze zdolno$é rozladowywania i czas lotu znacznie si¢ zmniejszaja. Jest to normalne.
« Unikaj dtugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, poniewaz moze skréci¢ zywotno$¢ akumulatora.
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» 4.5 Smigtla p—

ATOM SE ma dwa rodzaje $migiet, obracajace sie w réznych kierunkach. Oznaczenia wskazuja, ktére
$migta zamocowac na poszczegoélnych silnikach. Obie topaty na jednym silniku sg takie same.

Smigto Instrukcja montazu Schemat montazu

& L z oznaczeniem
Smigto opaty 9 ac. e' e'
. ® zamontuj na ramieniu
z oznaczeniem

z oznaczeniem

topaty bez oznaczenia

Smigto i o
bez oznaczenia ©) zamontuj na ramieniu
bez oznaczenia

« Do montazu $migiet uzyj Srubokreta z zestawu.
« Przy wymianie topat tatwiej pracowaé, trzymajac silnik dtonia.

é « Smigta z oznaczeniem zamocuj na silnikach ramion z oznaczeniem, a $migta bez oznaczenia na silnikach
ramion bez oznaczenia. W przeciwnym razie dron nie poleci.
« Jesdli Smigto jest uszkodzone, zdejmij i wyrzu¢ obie fopaty oraz $ruby danego silnika. Uzyj dwéch topat z
tego samego opakowania. NIE mieszaj fopat z réznych opakowan.
« kopaty sg ostre. Obchodz sig z nimi ostroznie. NIE $ciskaj ani nie zginaj $migiet podczas transportu lub
przechowywania.
« W razie potrzeby kup $migta osobno.
« Trzymaj sig z dala od obracajacych sig $migiet i silnikéw, aby unikna¢ obrazen.
« Przy drganiach lub utracie predko$ci w locie natychmiast sprawdz topaty. Uszkodzone lub odksztatcone
$migta wymien w pore.
« Upewnij sig, ze silniki sa pewnie zamocowane i obracaja sie ptynnie. Jesli silnik zacina sie i nie obraca
swobodnie, natychmiast wyladuj. Przy nietypowym dzwigku silnika przerwij loty i skontaktuj si¢ z pomoca.
* Przed kazdym lotem sprawdz pewne zamocowanie $migiet i dokrecenie ich $rub.

@ « Przy montazu i demontazu $migiet nie wktadaj
Srubokreta ani innych przedmiotéw do silnikéw: grozi
to ich uszkodzeniem.
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» 4.6 Dane lotu S
ATOM SE automatycznie zapisuje dane lotéw, dostepne w aplikacji.
Rejestr lotéw zawiera podstawowe dane kazdego lotu.

Dziennik lotu zawiera szczeg6towe dane. W razie problemu w locie mozesz zgtosié¢ go w aplikacji i w
razie potrzeby przesta¢ dziennik, aby uzyska¢ pomoc.

& « Wszystkie dane lotu sg zapisane na urzadzeniu mobilnym. Firma nie uzyska ich, chyba ze dobrowolnie
przeslesz je do chmury w celu uzyskania pomocy.

» 4.7 Kamera z gimbalem jednoosiowym

4.7.1 Gimbal jednoosiowy

Kamera ATOM SE jest zamontowana na gimbalu jednoosiowym, ktéry pozwala swobodnie regulowaé
kat pochylenia od +20° do -90° (poziom = 0°).

Kat gimbala regulujesz lewym pokrettem kontrolera.

/\ - Unikaj uderzen i sitowego poruszania obiektywem: gimbal zawiera precyzyjne elementy.
« Przed startem usun ciata obce z gimbala i upewnij sig, ze obiektyw jest czysty.
« Gimbal jest potaczony z dronem elastycznym, amortyzujacym mocowaniem, ktére eliminuje drgania
kamery. Nie ciagnij go sita. Przy uszkodzeniu mocowania skontaktuj sig z obstuga klienta.

4.7.2 Kamera

Podstawowe parametry
Producent matrycy: SONY Rozmiar matrycy: 1/3 cala
Efektywne piksele: 12 MP Przystona: F2.2
Pole widzenia: 118° Zakres ostroéci: 3 m-co
Zakres 1SO: 100-6400 Czas migawki: 1/30 s-1/25 000 s
Pamigc¢: karta Micro SD Znieksztatcenie obrazu: <1% (po kalibracji)
Rozmiar zdjecia: 12 MP Format zdje¢: JPG/JPG+RAW (DNG)
Format wideo: MP4 Kodek: H.264
Wideo: 4K@30 kl./s; 2.7K@30 kl./s; 1080P@60/30 kl./s




& « Po ditugim nagrywaniu nie dotykaj obiektywu, aby unikna¢ oparzenia.
« Nie nagrywaj wideo, gdy dron nie lata: uruchomi si¢ ochrona przed przegrzaniem.
« Przy 1080P/60 kl./s matryca przycina krawedzie, rejestrujac tylko $rodkowy fragment petnego obrazu. Pole
widzenia wynosi okoto 66°.

4.7.3 Zapisywanie obrazow

Filmy i zdjecia ATOM SE sg zapisywane na karcie SD, a nie w aplikacji ani galerii telefonu. Wtéz karte
SD przed lotem. Bez niej ATOM SE nie moze nagrywaé filméw ani robi¢ zdje¢. (Karta SD nie jest
dotaczona do zestawu).

W aplikacji mozesz przegladac i pobierac filmy oraz zdjecia (dron i kontroler musza by¢ potaczone).

Wymagania karty SD

System plikow: FAT32, exFAT

Pojemnos¢: 4-256 GB

Predko$¢: zalecana karta SD powyzej U1 (UHS Speed Class 1) lub C10 (Class 10).

-« Film pobrany z aplikacji ma jedynie rozdzielczo$¢ transmisji 720P. Aby uzyskaé film w wyzszej
rozdzielczo$ci, odczytaj karte SD komputerem lub innym urzadzeniem.

& « Karty SD U1/C10 niektérych marek moga przerwaé nagrywanie z powodu wolnego zapisu.
« Wykonaj kopig zapasowa waznych danych z karty SD.
« Nie wktadaj ani nie wyjmuj karty SD przy wtagczonym produkcie. Podczas nagrywania moze to uszkodzié
lub utraci¢ dane, a nawet uszkodzi¢ karte.
« Potensic nie odpowiada za straty wynikajace z niewtasciwej obstugi karty SD.

» 5.1 Przeglad

Potensic ATOM SE jest wyposazony w kontroler DSRC02A z technologig transmisji wideo dalekiego
zasiegu PixSync 2.0. Zapewnia maksymalny zasieg 4 km (13 123 ft) i obraz 720p przesytany z drona
do PotensicPro na urzadzeniu mobilnym. Przyciski utatwiajg obstuge drona i kamery. Odtaczane drazki
utatwiajg przechowywanie kontrolera. Dzieki dwupasmowej antenie 2,4 GHz na otwartej przestrzeni
bez zakt6cen elektromagnetycznych PixSync 2.0 ptynnie przesyta wideo do 720p przy maksymalnej
wysokosci 120 m.

Whbudowany akumulator ma pojemno$¢ 3000 mAh i maksymalny czas pracy 2,3 godziny. Port TYPE-C
stuzy do podtaczenia urzadzenia. Kontroler taduje urzadzenie mobilne z parametrami 5 V/500 mA.

Q « Zaleznie od konfiguraciji sprzetowej drona kontroler automatycznie wybiera wtasciwg wersje
oprogramowania do aktualizacji i obstuguje technologie transmisji dostepne dla podtaczonego modelu:
a. ATOM SE: PixSync 2.0 b. ATOM: PixSync 3.0

Potensic



» 5.2 Tryby drazkow sterowania
Tryb 1 (gaz po lewej)

Potensic
Ravey0s FL

Lewy drazek

o o)

Obroét w lewo Obrét w pra

Prawy drazek

&

W lewo

Do przodu

gy

¥

Do tytu

»

W prawo

Tryb 2 (gaz po prawej)

Lewy drazek
_ Do przodu

1\

Do tytlu

do o

Obrét w lewo Obrot w pra

W prawo
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» 5.3 Funkcje neronre
5.3.1 Lista funkcji

1. Podtacz tadowarke USB do portu tadowania TYPE-C.
2. Miganie wskaznikéw LED oznacza tadowanie akumulatora.

tadowanie B - A - . |
3. Gdy 4 wskazniki LED $wiecg stale, fadowanie jest zakoriczone. Mozesz odtgczyé
kabel.
tadowanie Po podtaczeniu urzadzenia mobilnego kontroler automatycznie je taduje z parametrami
telefonu 5 V/500 mA.
Wskazniki Patrz 5.3.2
Sterowanie lotem Patrz 5.2

Ostrzezenie o niskim | Gdy energia kontrolera spadnie ponizej 10%, kontroler wydaje sygnat co dwie sekundy.
poziomie energii

Automatyczne wylaczenie Kontroler wytacza sig automatycznie po 20 min bez potaczenia lub obstugi.

Powrét przyciskiem Patrz 7.9

Podczas inteligentnego lotu, np. po okregu lub automatycznego ladowania, nacisnij raz,
Pauza aby dron zahamowat i zawist w miejscu. Naci$nij ponownie, aby wznowi¢ lot.

W sytuacji awaryjnej podczas lotu przytrzymaj jednoczesnie przyciski ,Zdjecie” i
.Nagrywanie” przez 2 s, az kontroler wyda sygnat. Dron zatrzyma silniki i spadnie.

Awaryjne
zatrzymanie $migiet
w locie
Nacisnij krétko, aby zrobi¢ zdjecie.
Zdjecie W trybie wideo naciénij krétko, aby przetaczy¢ na tryb zdjgé. (o]
Nacisnij krotko, aby rozpoczaé/zatrzymac nagrywanie.
Nagrywanie wideo W trybie zdje¢ naci$nij krétko, aby przetaczy¢ na tryb wideo. .

Obré¢ w prawo, aby zwigkszy¢ kat pochylenia (kamera w gore).

Pokretto gimbala » o . 3
Obr6¢ w lewo, aby zmniejszy¢ kat pochylenia (kamera w dot).

Parowanie

Kontrolera Patrz 5.3.3
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iy 5.3.2 Wskazniki
Jak pokazano ponizej, kontroler ma 4 biate wskazniki LED sygnalizujace poziom energii i inne stany.

-‘(')‘:- Wskaznik swieci

e

A0 Wskaznik miga

o~

O Wskaznik nie $wieci

Wskazniki tadowania

LED1  LED2 | LED3 | LED4 Biezacy poziom energii akumulatora
Q: o) 0% ~ 25%
®: o) 25% ~ 50%
@: o) 50% ~ 75%
03 393 75% ~ 99%
@: ¥ 99% ~ 100%

Wskazniki energii (w uzyciu)

LED 1 LED2 | LED3 | LED4 Biezacy poziom energii akumulatora

(0] o 0% ~ 10%
0] @] 10% ~ 25%
O 25% ~ 50%
@] 50% ~ 75%
ko3 75% ~ 100%
Wskazniki stanu
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
o by 03

Parowanie

000. (F{Foo.

Tryb aktualizaciji :
Zapalaja sie kolejno

ko3

Rozpoczecie kalibracij

Migaja powoli jednoczesnie
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»

5.3.3 Funkcja kontrolera

Dron ATOM SE i kontroler sg sparowane fabrycznie i mozna ich uzywa¢ od razu po wiaczeniu. Przed
pierwszym uzyciem nowego kontrolera lub drona nalezy sparowac je nastepujaco:

1. Wiacz kontroler, potacz go z telefonem i uruchom PotensicPro. Dotknij Ustawienia i wybierz ,Ponownie sparuj
drona”, aby otworzy¢ ekran parowania.

2. Wiacz drona i przytrzymaj przycisk zasilania, az wskazniki stanu zaczng miga¢ na zielono. Dron jest gotowy do
parowania.

3. Poczekaj okoto 7 s. Pojedynczy sygnat kontrolera potwierdzi parowanie, a ekran lotu aplikacji pokaze
transmisjg wideo na zywo.

« Podczas parowania kontroler musi znajdowaé sie w odlegtoéci do 1 m od drona, bez zaktécen
czestotliwoécei 2,4G.

/\ - Jesli parowanie sie nie powiedzie, sprawdz zaktécenia w poblizu, inne drony w trybie parowania oraz czy
kontroler nie jest zbyt daleko lub zastoniety. Usun przyczyne i sprobuj ponownie.
« Podczas parowania nie przemieszczaj ani nie obstuguj kontrolera i drona.

5.4 Kat ustawienia anten
Dostosuj kat anten do wysokosci i odlegtoéci drona, aby zapewni¢ najlepsza taczno$¢ z kontrolerem.

W tym ustawieniu przy,m.alej odlegtosci zapewniony Skieruj obie anteny bezposrednio ku dronowi, aby
jest szerszy kat facznosci. uzyskaé wigkszy zasieg transmisji.

v

Gdy dron jest bezposrednio nad kontrolerem, niewtasciwy kat anten znacznie ostabia sygnat. Obniz
wysoko$¢ lub przemie$é drona poziomo na pewng odlegto$é. Skieruj anteny mozliwie doktadnie ku dronowi,
jak nailustracji.

Nigdy nie krzyzuj anten.

ya—
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» 5.5 Kalibracja kontrolera S

5.5.1 Kiedy kalibrowa¢ kontroler

1. Gdy dron sam dryfuje w jednym kierunku bez ruchu drazkéw.
2. Gdy dron sam stale obraca sie w jednym kierunku.
3. Gdy drazki sg zbyt czute lub niewystarczajaco czute.

5.5.2 Procedura kalibracji

1. Wiacz kontroler, podtacz urzadzenie mobilne, dotknij Ustawienia w aplikacji i wybierz ,Kalibracja
kontrolera”.

2. Upewnij sig, ze drazki sg w pozycji $rodkowej. Nie poruszaj nimi przed rozpoczgciem kalibracii.
3. Dotknij ,Rozpocznij kalibracje” i wykonuj polecenia na ekranie. Wychylaj drazki we wszystkich
kierunkach, az aplikacja pokaze 100%. Obracaj pokretto do skrajnych pozycji w obie strony.

4. Komunikat ,Kalibracja pomyslna” oznacza zakonczenie kalibracji kontrolera.

Kalibracja kontrolera

Ustaw drazki posrodku. Nie obstuguj
kontrolera przed dotknigciem Start.

Rozpocznij kalibracje

Kalibracja kontrolera

Wychylaj drazki we wszystkich kierunkach, az ekran pokaze 100%.

Obracaj pokretto do skrajnych
pozycji w obie strony.




6. Aplikacja PotensicPro

» 6.1 Strona gtowna aplikacji

29:41

Potensic ATOM SE ~ =H Dotknij, aby zobaczy¢ rejestry i dzienniki lotow.

Dotknij, aby wybra¢ wiasciwy model. Po
podtaczeniu kontrolera do telefonu
model drona zostanie dopasowany
automatycznie.

Wyswietla stan potaczenia.

z
0
E @ oo Potacz drona > —— Dotknij, aby przej$¢ do ekranu lotu.
Pomoc w potaczeniu
0 *® A ) ° Ja: zgtaszanie problemoéw, edycja konta,
S oo | LA, - umowa uzytkownika, odnajdywanie

drona, zamkniecie konta i inne
ustawienia.

Album w aplikacji (potacz drona, aby
zobaczy¢ zawartos¢ jego karty SD).

Dotknij, aby zobaczy¢ instrukcje, filmy
instruktazowe i FAQ.

Strona gtéwna aplikacji

Potensic — 21 —
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» 6.2 Ekran lotu o

Potaczono

Start dozwolony

Widocznosé w nocy jest zbyt mata. Lataj ostroznie!

1. Przycisk powrotu: 8 dotknij, aby wréci¢ do strony gtéwne;.

2. Pasek komunikatow: stan drona i tryb lotu.

3. Tryb lotu: Wideo Normalny Sport
4. Tryb pozycjonowania:
Pozycjonowanie GPS [@]all] Pozycjonowanie wizyjne Tryb ATTI, brak pozycjonowania

5. Stan GPS: stan sygnatu GPS i liczba potaczonych satelitow.

6. Jakos¢ transmisji wideo: sita sygnatu potgczenia transmisji wideo migdzy dronem i kontrolerem.

7. Poziom energii akumulatora: ® szacowany pozostaty czas lotu.
8. Ustawienia

Dotknij, aby wyswietli¢ informacje: Bezpieczenstwo, Kalibracja, Sterowanie, Kamera i Informacje.
Bezpieczenstwo

Wiacz/wytacz tryb Poczatkujacy: po wigczeniu dron lata tylko w trybie Wideo w cylindrycznej przestrzeni o promieniu
30 m i wysokos$ci 30 m. Po montazu oston $migiet koniecznie wiacz tryb Poczatkujacy.

Ustaw jednostki (metryczne lub imperialne) i predko$é (Wideo/Normalny/Sport).

Ustaw minimalng wysoko$¢ powrotu i wirtualne ogrodzenie.

Wiacz/wytacz wskazéwki bezpieczeristwa lotu.

Informacje o akumulatorze: temperatura, prad, napigcie i inne dane.

Kalibracja

Kalibracja kompasu, kalibracja kontrolera i ponowne parowanie drona.

Sterowanie

Ustawienia kontrolera: dotknij, aby zmieni¢ tryb drazkéw (Tryb 1: gaz po lewej; Tryb 2: gaz po prawej).

Kamera

Ustawienia ogélIne: balans bieli, siatka, nagrywanie w segmentach itp. Dotknij, aby sprawdzi¢ pojemno$¢ karty Micro
SD i jg sformatowac.

Inne ustawienia: wtgcz/wytacz dane telemetryczne.

Informacije

Informacje o urzadzeniu, oprogramowaniu uktadowym, wersji aplikacji itp.
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9. Wyswietlanie / ustawienia zdje¢

Tryb zdje¢: format zdjecia, EV (warto$¢ ekspozyciji) i pozostata liczba zdje¢ lub dostepna
pojemnos¢ biezacej karty microSD.

Dotknij (= cos27 e} , aby przetaczy¢ widok pozostatej liczby
rcllcmoo B zdje¢ lub dostepnej pojemnosci biezacej karty microSD.
JEla T R Y L /

Dotknii Em . aby ustawi¢ EV.

Dotknii . aby ustawic JPG lub RAW+JPG.

m Tryb wideo: rozdzielczos¢, EV (wartos¢ ekspozyciji) i pozostaty czas nagrywania lub dostepna
pojemnos¢ biezacej karty microSD.

Dotknij =D , aby przetaczy¢ widok pozostatego czasu
nagrywania lub dostepnej pojemnosci biezacej karty
microSD.

Dotknii . aby ustawi¢ EV.

Dotknij 4K 30, aby ustawi¢ rozdzielczo$¢ i liczbe klatek.
4K:30kl/s 2.7K:30kl/s 1080P: 60/30 kl./s
10. Wyswietlanie / ustawienia nagrywania:

m przetaczenie ze zdje¢ na nagrywanie wideo e przetaczenie z nagrywania wideo na zdjecia

11. Przycisk zdjecia/nagrywania:
@ Tryb wideo: dotknij, aby rozpocza¢ nagrywanie.
@ Nagrywanie w toku: dotknij, aby przerwac.
@ Tryb zdje¢: dotknij, aby zrobi¢ zdjecie.

12. Album: @ przegladanie lub pobieranie filmow i zdje¢ z karty SD.
13. Wskazowki bezpieczenstwa lotu

Wiacz/wytacz wskazéwki w Ustawienia — Bezpieczenstwo. Po wiaczeniu wskazdéwki i zalecenia dotyczace lotu
pojawiaja sie w prawym dolnym rogu ekranu lotu.

14. Predkosc¢ i odlegtos¢ lotu

m Odlegtos¢ pozioma drona od punktu HOME Wysokos¢ wzgledna drona ledem HOME

g9

a Predkos¢ lotu drona 8 Predkos$¢ wznoszenia/opadania drona

15. Wskaznik potozenia / miniatura mapy
Dotknij prawego gdrnego rogu, aby wtaczyé wskaznik potozenia.
Dotknij miniatury, aby wyswietli¢ mape na petnym ekranie.

@ skala wiatru @ Kontroler

@ pron @) Punkt HOME

Kat nachylenia drona

Raveys PL
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Wskaznik potozenia pokazuje kierunek i kat nachylenia drona, kierunek kontrolera, punkt HOME i inne

informacje.

Wskaznik pokazuje kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym, jak ponizej:

Legenda
Pochylenie w przéd: Pochylenie w tyl: | Przechylenie w prawo: | Przechylenie w lewo:

Kierunek linia horyzontu linia horyzontu linia horyzon.lu linia horyzontu

nachylenia przechyla sie ku przechyla sig ku przechyla sig przechyla sie
drona gérnej potowie dolnej potowie W prawo w lewo
wskaznika wskaznika
Kolory wskaznika potozenia:
Legenda Opis

optymalng jako$¢ wideo.

Zielony: dron leci przy stosunkowo matym kacie nachylenia. Mozna uzyskaé

moze sie pogorszyé.

Z6tty: dron leci przy stosunkowo duzym kacie nachylenia. Jakosé wideo

Czerwony: dron leci przy bardzo duzym kacie nachylenia. Jesli wskaznik
czesto zmienia sie na czerwony, dron moze napotykac silny wiatr, a jako$¢
wideo moze sig pogorszy¢. Jak najszybciej wré¢ i wyladu;.

« Zielone ikony drona i kontrolera oznaczaja, ze kontroler jest skierowany ku
dronowi, co zapewnia optymalny sygnat tacznosci.
« Po wiaczeniu drona i wejsciu w tryb GPS biezace wspétrzedne GPS zostang
zapisane jako punkt HOME. Zwr6¢ uwage na komunikat o aktualizacji HOME.

/\ -+ Jesli dron wystartuje w trybie OPTI, a nastgpnie przejdzie do GPS, punkt HOME nie bedzie juz miejscem
startu. Zadbaj o bezpieczenstwo powrotu.



16. Inteligentne tryby lotu

Inteligentne tryby: (& lot po okrequ, ® lot po punktach i (6] Sledz mnie.

Ustawienia lotu po okregu

Promien okregu (10-50 m)

*—

Predkos¢ lotu (1-5 m/s)

&

Kierunek lotu po okregu

Lot po punktach

Sledz mnie

Rozpocznij lot

17. Start, ladowanie/powrét jednym przyciskiem

Aplikacja pokazuje rézne przyciski zaleznie od stanu drona. Dotknij, aby uruchomic¢ start, ladowanie lub powrét
jednym przyciskiem.

g Dotknij, aby odblokowa¢, wystartowac i zawisna¢ na 1,2 m.

Dotknij, aby wyladowa¢ lub automatycznie wrdcic.

18. Wazne informacje lub stan drona

& « Przed lotem w petni nataduj urzadzenie mobilne. Jego energia jest zuzywana, nawet gdy faduje je
kontroler.
« PotensicPro wymaga komoérkowej transmisji danych. Informacje o optatach uzyskasz u operatora.
« Podczas uzywania aplikaciji czytaj i rozumiej wyskakujace komunikaty i ostrzezenia, aby zna¢ biezacy stan
drona.
« Zalecamy wymiane przestarzatego urzadzenia mobilnego, ktére moze pogorszy¢ dziatanie aplikacji i
powodowa¢ zagrozenia. Potensic nie odpowiada za problemy z obstuga i bezpieczenstwem wynikajace z
uzywania przestarzatego urzadzenia mobilnego.



Ten rozdziat opisuje zasady bezpiecznego lotu i wymagania.

»

»
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7.1 Wymagania otoczenia lotu

01. Nie lataj przy silnym wietrze, deszczu, $niegu, gradzie lub gestej mgle.

02. Wybierz otwarty teren bez wysokich budynkéw. Znaczne zbrojenie stalowe moze zaktécaé¢ kompas i blokowa¢
GPS, pogarszajac lub uniemozliwiajac pozycjonowanie. Przed dalszym lotem poczekaj na komunikat gtosowy
L,Punkt HOME zaktualizowany”. Przy wysokich budynkach punkt HOME moze by¢ niedoktadny. Uwaznie obserwuj
pozycje drona i recznie steruj ladowaniem, gdy zbliza si¢ do HOME.

083. Podczas lotu utrzymuj drona w zasiegu wzroku (VLOS), aby unikna¢ blokowania GPS przez géry i drzewa. Przy
lotach poza zasiegiem wzroku (BVLOS) upewnij sig, ze dron jest sprawny, masz wymagane kwalifikacje pilota, a lot
jest zgodny z lokalnymi przepisami.

04. Lataj z dala od przeszkéd, ttuméw, wody, lotnisk, autostrad, stacji szybkiej kolei i obszaréw miejskich, chyba ze
uzyskasz wymagane lokalnymi przepisami pozwolenia lub zgody.

05. Unikaj linii wysokiego napigcia, stacji bazowych i wiez nadawczych, aby zapobiec zakiéceniom sygnatu
kontrolera.

06. Powyzej 3000 m (9842 ft) zachowaj ostrozno$¢: warunki moga obnizy¢ wydajno$¢ akumulatora i napedu. Nie
przekraczaj podanej wysokosci (2000 m/6562 ft z ostonami $migiet).

07. Droga hamowania roénie z wysokoécia. W wysoko potozonych regionach zapewnij wystarczajaca droge
hamowania.

08. Pozycjonowanie GPS i lot po punktach sg niedostepne za kotami podbiegunowymi.

09. Lataj tylko za dnia, przy dobrym $wietle, wyraznej fakturze powierzchni i matych odblaskach.

10. Unikaj lotu w poblizu stad ptakéw.

11. Zachowaj ostrozno$¢ przy starcie z ruchomej powierzchni (np. samochodu lub todzi). Nie startuj z powierzchni
jednolitych lub silnie odbijajacych (dach auta, jednobarwne ptytki, szkto).

12. Startuj z ptaskiego, twardego podtoza. Unikaj zwiru i zarosli. Silne drgania przed odblokowaniem silnikéw
moga uniemozliwi¢ start.

13. Przy starcie z pustyni lub piaszczystej plazy chron drona przed wnikaniem pytu.

14. Nie uzywaj drona w otoczeniu tatwopalnym lub wybuchowym.

15. Unikaj lotu w skrajnie niskiej lub wysokiej temperaturze, aby zapobiec zagrozeniom.

16. Dron, kontroler, akumulator, kabel i koncentrator tadowania uzywaj tylko w suchym otoczeniu.

17. Nie uzywaj drona, kontrolera, akumulatora, kabla ani koncentratora w niebezpiecznych warunkach: na miejscu
wypadku, pozaru, wybuchu, powodzi, tsunami, lawiny, osuwiska, trzesienia ziemi, w zapyleniu lub burzy piaskowej.
Unikaj mgty solnej i ple$ni.

7.2 Lista kontrolna przed lotem

Wymagane kontrole przed lotem:

W petni nataduj inteligentny akumulator, kontroler i urzagdzenie mobilne.

Sprawdz prawidtowy montaz akumulatora i $migiet, brak odksztatcen oraz poluzowanych $migiet i $rub.
Upewnij sig, ze przednie i tylne ramiona sg catkowicie roztozone.

Po wiaczeniu sprawdz prawidtowe dziatanie kamery i gimbala oraz normalny rozruch silnikéw.

Sprawdz dziatanie aplikacji i aktualno$¢ catego oprogramowania uktadowego.

Sprawdz wiozenie karty SD i czysto$¢ obiektywu.

Zawsze uzywaj oryginalnych akcesoriéw. Inne czesci moga obnizy¢ bezpieczenstwo drona.

Sprawdz pogode: musi sprzyjaé lataniu. Przestrzen lotu powinna by¢ otwarta i bez zaktécen.

Wiacz drona na ptaskiej, otwartej powierzchni. Przed startem poczekaj na tryb GPS i potwierdz potozenie
punktu HOME.

©® NSO OA N
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» 7.3 Polaczenie s
Wykonaj ponizsze czynnosci:
1. Wykonaj czynnosci z ,3.5 Przygotowanie kontrolera” i wiacz kontroler.
2. Wykonaj czynnosci z ,3.4 Przygotowanie drona” i wigcz kontroler.
3. Uruchom aplikacije i sprawdz stan potgczenia. Potgczenie jest gotowe, gdy pojawi sie ® .
4. Dotknij @I | aby przeisé do ekranu lotu.

®

* Przy pierwszym uzyciu dotknii "= i postepui wedtug animowanej instrukcii.

» 7.4 Tryby lotu

ATOM SE ma trzy tryby lotu: Wideo/Normalny/Sport, przetaczane w aplikacji.
Tryb Wideo
Wznoszenie: 2 m/s, opadanie: 1,5 m/s, predko$¢ lotu: 6 m/s

Przy pierwszym uzyciu dron domysinie wigcza tryb Poczatkujacy. Predkos¢ jest ograniczona do
wartosci trybu Wideo, aby utatwi¢ poznanie sterowania.

Tryb Normalny

Wznoszenie: 4 m/s, opadanie: 3 m/s, predkos¢ lotu: 10 m/s

Po opanowaniu umiejgtnosci lotu mozesz wytaczy¢ tryb Poczatkujacy. Dron domysinie przetaczy sie na
tryb Normalny.

Tryb Sport

Wznoszenie: 5 m/s, opadanie: 4 m/s, predko$¢ lotu: 16 m/s

Do zdjec¢ lotniczych zalecany jest tryb Wideo. Tryb Sport zapewnia szybki lot. Zachowaj w nim wigksza
ostrozno$¢: reakcje drona sg znacznie szybsze.

& « Dla bezpieczenstwa tryb Sport jest dostepny tylko przy energii ponad 30% i wysoko$ci ponad 8 m. Jesli w
locie energia spadnie ponizej 30% lub wysoko$¢ ponizej 4 m, dron automatycznie wyjdzie z trybu Sport.
« Maksymalna predko$¢ i droga hamowania znacznie rosna w trybie Sport. Przy bezwietrznej pogodzie dla
bezpieczenstwa potrzeba co najmniej 30 m (100 ft) drogi hamowania.

» 7.5 Kalibracja kompasu
7.5.1 Kiedy wymagana jest kalibracja kompasu

1. Kalibracja kompasu jest wymagana przed pierwszym uzyciem.
2. Lot w miejscu oddalonym o ponad 500 km (310 mil) od ostatniego lotu.

Q « NIE kalibruj kompasu tam, gdzie moga wystapi¢ zaktécenia magnetyczne: przy ztozach magnetytu i
duzych konstrukcjach metalowych, np. kopalniach metali, zbrojonych piwnicach, mostach, samochodach
lub rusztowaniach.

» Podczas kalibracji nie zblizaj do drona przedmiotéw z materiatami ferromagnetycznymi, np. telefonu.
« Trzymaj drona co najmniej 1,5 m (4,92 ft) nad ziemia.
« Przy lotach wewnatrz kalibracja kompasu nie jest konieczna.
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7.5.2 Procedura kalibracji P

Wykonaj ponizsze czynnosci na otwartym terenie.

1. Gdy kalibracja jest wymagana, aplikacja automatycznie otworzy jej ekran. Dotknij ,Rozpocznij
kalibracje”. Tylny wskaznik miga naprzemiennie na czerwono i zielono.

2. Trzymaj drona poziomo i obré¢ go o 360°, az aplikacja pokaze kalibracje pionowa. Tylny wskaznik
miga naprzemiennie na niebiesko i zielono.

3. Trzymaj drona pionowo i obré¢ o 360° wokot osi pionowej, az aplikacja potwierdzi zakonczenie
kalibraciji.

Kalibracje kompasu mozesz tez uruchomic¢ recznie: Ustawienia — Kalibracja — Kalibracja kompasu.

Kalibracja kompasu Kalibracja pozioma

==

Obréé drona poziomo.

Kalibracja pionowa

Obré¢ drona pionowo.

Trzymaj drona z dala od metalowych konstrukcji, co
najmniej 1,5 m nad ziemia. Kalibruj zgodnie z poleceniami
na ekranie.

Rozpocznij kalibracje

» 7.6 Tryb Poczatkujacy

Przy pierwszym uzyciu dron automatycznie wtacza tryb Poczatkujacy.
W trybie Poczatkujacy:

1. Odlegto$¢ i wysokos¢ lotu sg ograniczone do 0-30 m.

2. Predkos$¢ jest ograniczona do wartosci trybu Wideo.

3. Osobom uzywajacym drona po raz pierwszy zalecamy nauke i opanowanie obstugi w trybie
Poczatkujacy.
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» 7.7 Start / ladowanie / zawis —
7.7.1 Reczny start i ladowanie
Start
Krok 1: uruchom silniki

Uruchom silniki kombinacjg ruchéw drazkéw. Wychyl oba drazki do dolnych wewnetrznych lub
zewnetrznych naroznikéw, zaleznie od trybu sterowania. Gdy silniki zaczng sie obracac, zwolnij oba
drazki jednoczesnie.

Sl

Lewy Prawy Lewy Prawy
drazek drazek drazek drazek

Krok 2: wychyl drazek gazu, aby wystartowacé

Delikatnie wychyl drazek gazu w goére, jak na ilustracji. Gdy dron oderwie sig od ziemi, zwolnij drazek:
dron pozostanie w zawisie.

1

Drazek gazu

Ladowanie
Wychyl drazek gazu w dét, az dron wyladuje. Zwolnij drazek, gdy silniki przestana sie obracac.

/\ - Startuj ze stabilnej, poziomej powierzchni. Nie startuj z dioni ani nie laduj na niej.
« Start z niskim poziomem energii nie jest zalecany: moze skroci¢ zywotno$¢ akumulatora. Jesli wymuszony
start jest konieczny, zachowaj ostroznos$¢ i przyjmij odpowiedzialno$¢ za skutki.
« Jesli dron nie jest poziomy i nieruchomy, odsun sig co najmniej 5 m. Wychyl oba drazki do dolnych
wewnegtrznych naroznikéw na 2 s, aby wymusi¢ odblokowanie silnikéw.
« Utrzymuj ponad 0,5 m od podtoza. Blisko ziemi przeptyw powietrza moze utrudnia¢ stabilny zawis.
« Jesli po ladowaniu dron nie zablokuje silnikéw wskutek nieprawidtowosci, wychyl drazek gazu
maksymalnie w dét na 3 s, aby wymusi¢ blokade.

7.7.2 Start / ladowanie jednym przyciskiem

Start jednym przyciskiem Ladowanie jednym przyciskiem

Dotknij przycisku startu w aplikacji i przesun w prawo w  Dotknij przycisku ladowania w aplikacji.
wyskakujacym oknie. Dron automatycznie uruchomi sie, Przesun w lewo w wyskakujacym oknie, aby
wzniesie na 1,2 m i zawi$nie. wyladowaé, lub w prawo, aby rozpoczaé powrot.

Przesufi w prawo, aby wystartowa Wybierz sposob ladowania

Startuj na otwartym terenie. bilnie na.
1.2




» 7.8 Inteligentny lot
7.8.1 Lot po okregu
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Po uruchomieniu dron przyjmuje biezaca pozycije za $rodek okregu i leci do przodu do

Opis punktu rozpoczecia lotu po okregu. Po dotknigciu w aplikacji lata po okregu z
ustalong predkoscia i w ustalonym kierunku.
Regulowane W ustawieniach lotu po okregu mozesz ustawi¢ promien, predko$¢ i kierunek.
parametry

Uruchomienie

Przy prawidiowym GPS i wysokoéci 25 m dotknij i wybierz (S aplikacji.

Zakonczenie

1. Dotknii @ po lewei, aby zakoriczyé lot po okrequ.
2. Porusz drgzkiem innym niz gaz, aby przerwac lot po okregu. Dron zawi$nie w
miejscu.

3. Nacisénij krétko RTH/Pauza na kontrolerze, aby przerwac lot po okregu. Dron
zawi$nie w miejscu.

& « Dron nie omija automatycznie przeszkéd. W locie po okregu drazek gazu nie steruje wysokoécia. Upewnij
sig, ze trasa okregu jest wolna od przeszkdd, i lataj ostroznie.

7.8.2 Lot Sledz mnie

Opis

Po wigczeniu Sledz mnie dron podaza za urzadzeniem mobilnym z zachowaniem
biezacej odlegtosci. W trakcie mozna regulowa¢ wysokos$¢ i obrét drona.

Uruchomienie

Przy silnym GPS i odlegtosci poziomej 5-50 m dotknij i wybierz e w aplikacji.

Zakonczenie

1. Dotknii © po lewei, aby zakoriczyé lot Sledz mnie.

2. Nacisnij krétko RTH/Pauza na kontrolerze, aby przerwaé lot Sledz mnie. Dron
zawi$nie w miejscu.

- Jesli wysokosé jest mniejsza niz 5 m, po wiaczeniu Sledz mnie dron automatycznie wzniesie sig na 5 m.
« Doktadnos¢ $ledzenia zalezy od jako$ci GPS drona i doktadno$ci pozycjonowania urzadzenia mobilnego.

é - Sledz mnie korzysta z lokalizacji urzadzenia mobilnego. Aplikacja wymaga uprawnienia do lokalizacji,
inaczej funkcji nie mozna wiaczyé.



7.8.3 Lot po punktach

Po wiaczeniu funkcji mozesz dowolnie ustawi¢ na mapie aplikaciji jeden lub wiecej
Opis punktéw. Dron przeleci przez ich wspoétrzedne w ustalonej kolejnosci.

Przy silnym GPS i wysokosci 25 m dotknij w aplikacji i wybierz ® , aby przejs¢ do
lotu po punktach. Dotknij 3 na mapie, aby dodac punkty, a nastepnie &4 | aby
rozpoczag lot.

Mozesz ustawi¢ 2-30 punktéw. Liczba w ikonie oznacza kolejno$¢ lotu. Mozesz usuwaé
punkty, zapisa¢ biezace zadanie lub wybra¢ wczeéniej zapisane zadanie lotu po
punktach.

Lot po punktach

Uruchomienie

1. Dotknij © po lewej, aby zakonczy¢ lot po punktach.
2. Porusz drazkiem innym niz gaz, aby przerwac lot po punktach. Dron zawi$nie w

Zakonczenie miejscu.
3. Naciénij krétko RTH/Pauza na kontrolerze, aby przerwac lot po punktach. Dron

zawi$nie w miejscu.

» 7.9 Powrot (RTH)
Powrét sktada sig z trzech etapéw:
1. Wznoszenie: dron wznosi sig¢ na ustawiong wysoko$¢ powrotu (pomija ten etap, jesli jest juz wyzej).

2. Lot poziomy: dron leci prosto na ustalonej wysokosci w kierunku HOME.
3. Ladowanie: po dotarciu do HOME dron automatycznie laduje i zatrzymuije silniki.
Powroét do domu (RTH): dron musi by¢ w trybie GPS

QII *II QII

Wysokos$é powrotu = Twoje ustawienie A @ Wznoszenie do powrotu

Jesli wysoko$¢ drona = wysokosci
powrotu, zacznij od etapu 2
e Ladowanie

Potensic — 31 —

>20m
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Uruchomienie RTH e,

RTH jednym przyciskiem: przytrzymaj RTH na kontrolerze przez 1 s lub dotknij g w aplikacji, aby otworzyé
menu. Przesun w prawo, aby rozpocza¢ powrét (patrz 7.7.2).

Automatyczny RTH: uruchamia sie przy niskiej energii drona, utracie sygnatu miedzy dronem i kontrolerem lub
innych nieprawidtowosciach.

Zakonczenie RTH

Sposéb 1: dotknii (-} po lewej w aplikacii, aby zakonczy¢ RTH.
Sposaéb 2: naciénij krétko przycisk powrotu na kontrolerze, aby zakorczy¢ RTH.

Warunki RTH

Dron musi wystartowac w trybie GPS i prawidtowo zapisa¢ punkt HOME.
Jesli dron wystartuje w OPTI i przetaczy sig¢ na GPS w locie, nie bedzie mogt wrécié do miejsca startu.

Obserwuj potozenie HOME na mapie i komunikaty PotensicPro.

« Dla bezpieczenstwa powrotu ustaw w aplikacji odpowiednia wysokos$¢, uwzgledniajac otoczenie lotu.

« Podczas powrotu nadal mozesz regulowaé wysoko$¢ drazkiem gazu.

 Przy uruchomieniu RTH w odlegtosci do 20 m od HOME aplikacja wys$wietli wybér ladowania lub powrotu.
Przy wyborze powrotu minimalna wysoko$¢ wynosi 5 m. Bez dziatania po odliczeniu 10 s dron automatycznie
wyladuje. Zadbaj o bezpieczenstwo lotu.

« Wysokie budynki i przeszkody moga blokowaé transmisje i powodowa¢ utrate sygnatu. Nie lataj za
budynkami wyzszymi niz wysoko$¢ powrotu: podczas powrotu dron moze zderzy¢ sig z przeszkodami i
rozbié. Po przejéciu do ATTI wskutek awarii lub zakiécert GPS powrd6t nie jest mozliwy. Silny wiatr przeciwny
moze zwiekszaé zuzycie energii; odpowiednie obnizenie lotu moze je zmniejszy¢. Przy niewystarczajacej
energii dron wymusi ladowanie w miejscu. Obserwuj komunikaty PotensicPro. Nie uruchamiaj powrotu pod
przeszkodami, np. wysokimi drzewami: dron moze rozbi¢ si¢ podczas wznoszenia.

& « Zadbaj o bezpieczenstwo powrotu: dron nie omija przeszkéd i moze rozbi¢ sie przy zderzeniu z nimi na
trasie.

« Przy nieprawidtowym GPS podczas powrotu po utracie tacznosci dron utrzymuje zawis w ATTI, az GPS
bedzie wystarczajaco silny; wtedy wznowi powro6t.

7.10 Awaryjne zatrzymanie smigiet w locie

W sytuacji awaryjnej wymagajacej natychmiastowego zatrzymania drona mozesz uzy¢ awaryjnego zatrzymania
$migiet w locie. Zatrzymanie silnikéw w locie spowoduje upadek drona. Uzywaj tej funkcji ostroznie.

Wiaczanie:

Funkcja jest domysinie wytaczona. Aby ja wiaczy¢, przejdz do PotensicPro > Ustawienia > Bezpieczenstwo >
Awaryjne zatrzymanie $migiet w locie. Po wigczeniu, w sytuacji awaryjnej przytrzymaj jednoczes$nie przyciski
Zdjecie i Wideo przez 2 s. Silniki zatrzymaja sig natychmiast. Upewnij sig, ze pod dronem nie ma przeszkéd ani
0s6b. Szczegoty obstugi: 5.3.1 Awaryjne zatrzymanie $migiet w locie.

& « Funkcja stuzy do sytuaciji utraty kontroli nad dronem lub innych zagrozen. Natychmiastowe zatrzymanie
silnikéw zmniejsza ryzyko obrazen ludzi lub uszkodzenia cennych przedmiotéw przez $migta. Dron moze
ulec uszkodzeniu przy upadku. Uzywaj funkcji ostroznie.



8. Zatacznik

» 8.1 Specyfikacja i parametry
Dron
Model: DSDR04B
Masa startowa: <249 g (obejmuje akumulator i fopaty $migiet)

Wymiary po ztozeniu: 88x143x58 mm
Wymiary po roztozeniu (ze $migtami): 300x242x58 mm
Wymiary po roztozeniu (bez $migiet): 210x152x58 mm
Przekatna: 219 mm
Maks. predkos¢ (Sport): wznoszenie: 5 m/s; opadanie: 4 m/s; lot: 16 m/s
Maks. odpornos¢ na wiatr: 38 km/h (poziom 5)
Temperatura pracy: 0-40°C
GNSS:GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou
Czestotliwos¢ pracy: 2,400-2,4835 GHz
Moc transmisji: 2,4 GHz: <20 dBm
Doktadnos$¢ zawisu: pionowo: +0,1 m (pozycjonowanie wizyjne),
+0,5 m (pozycjonowanie GPS)
poziomo: 0,3 m (pozycjonowanie wizyjne),
+1,5 m (pozycjonowanie GPS)

Dodatkowy tadunek: nieobstugiwany
Maks. czas zawisu: 28 min (wewnatrz pomieszczenia)

Maks. czas lotu: 31 min (bez wiatru, przy statej predkosci 5 m/s)
Maks. wysokos$¢ startu: 4000 m

Dolny system wizyjny

Zakres zawisu: 0,3-5 m (idealne otoczenie); dostepny w zakresie 0,3-10 m.
Sytuacje uniemozliwiajagce pozycjonowanie wizyjne:

1. Jednobarwna powierzchnia

2. Silnie odbijajaca powierzchnia, np. gtadki metal

3. Przezroczysta powierzchnia, np. woda lub szkio

4. Ruchoma faktura, np. biegnace zwierzeta

5. Nagta zmiana os$wietlenia, np. wylot z pomieszczenia na silnie o$wietlong przestrzen

6. Stabo lub silnie o$wietlone miejsca

7. Powierzchnia z identycznymi, powtarzalnymi wzorami lub fakturami, np. ptytki o tej samej
fakturze i wielkosci

8. Powierzchnia z bardzo jednolitym wzorem paséw




Kamera

Zakres nachylenia obiektywu: +20° do -90°
CMOS: 1/3"

Efektywne piksele: 12 MP

Zakres ISO: 100-6400

Migawka elektroniczna: 1/30 s-1/25 000 s
Pole widzenia: 118°

Przystona: F2.2

Rozdzielczos¢ zdjec: 4608x2592

Format zdje¢: JPG/JPG+RAW (DNG)
Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30; 2.7K@30; 1080P@60; 1080P@30 kl./s
Format wideo: MP4 (H.264)

Maks. przeptywnos¢ wideo: 40 Mb/s
Obstugiwany system plikow: FAT32, exFAT

Obstugiwana pamiec¢: karta Micro SD 4-256 GB; predko$¢ transmisji karty SD > klasa 10 lub
U1

Kontroler

Model: DSRC02A

Czestotliwos¢ pracy: 2,402-2,483 GHz

Maks. zasieg transmisji (bez przeszkdd i zaktocen): 4 km
Temperatura pracy: 0-40°C

Akumulator: 3000 mAh, litowy, 1 S

Moc nadajnika (EIRP): 2,4 GHz: <20 dBm

Ztgcze tadowania: TYPE-C

Parametry tadowania: 5 V/1 A

System transmisji wideo: PixSync 2.0

Jakos$¢ transmisji obrazu: 720P

Opoznienie (zaleznie od otoczenia i urzadzenia mobilnego): 200 ms
Wymiary urzadzenia mobilnego: dt.: 170 mm, szer.: 100 mm, grubo$¢: 6,5-8,5 mm

Inteligentny akumulator lotniczy
Model: DSBT02A

Pojemnosé: 2500 mAh

Napiecie: 7,2 V

Typ akumulatora: Li-ion 2 S

Energia: 18 Wh

Masa akumulatora: 103 g
Temperatura pracy: 0-40°C

Potensic

Raveys PL
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» 8.2 Lista kontrolna po locie —

< Obejrzyj drona, kontroler, kamere, akumulatory lotnicze i $migta, aby sprawdzi¢ ich stan. W razie
uszkodzen skontaktuj sie z pomocg Potensic.

« Sprawdz czysto$¢ obiektywu i czujnikéw systemu wizyjnego.

« Przed transportem prawidtowo schowaj drona.

» 8.3 Instrukcje konserwacji
Aby unikngé powaznych obrazen dzieci i zwierzat, przestrzegaj ponizszych zasad:
1. Drobne czeéci, np. kable i paski, sg niebezpieczne po potknieciu. Trzymaj wszystkie czesci poza
zasiggiem dzieci i zwierzat.

2. Przechowuj inteligentny akumulator i kontroler w chtodnym, suchym miejscu bez bezposredniego
stonca, aby wbudowany akumulator LiPo NIE przegrzewat sig. Przy przechowywaniu ponad trzy
miesigce zalecana temperatura to 22-28°C (71-82°F). Nigdy nie przechowuj poza zakresem od -10°C
do 45°C (14-113°F).

3. NIE dopuszczaj do kontaktu kamery z woda lub innymi cieczami ani do zanurzenia. Jesli zamoknie,
wytrzyj miekka, chtonng Sciereczka. Wiaczenie drona po upadku do wody moze trwale uszkodzi¢
czesci. NIE czy$¢ ani nie konserwuj kamery alkoholem, benzenem, rozcienczalnikami lub innymi
substancjami tatwopalnymi. NIE przechowuj kamery w wilgotnych lub zakurzonych miejscach.

4. Po kazdym upadku lub silnym uderzeniu sprawdz wszystkie czgsci drona. W razie probleméw lub
pytan skontaktuj sie z pomoca Potensic.

5. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu energii, aby oceni¢ biezace natadowanie i 0géing zywotnos¢
akumulatora. Akumulator jest przewidziany na 250 cykli. Dalsze uzytkowanie nie jest zalecane.

6. Transportuj wytaczonego drona ze ztozonymi ramionami.

7. Transportuj wytaczony kontroler ze ztozonymi antenami.

8. Po dtugim przechowywaniu akumulator przechodzi w uépienie. Nataduj go, aby wyj$¢ z tego trybu.

9. Przechowuj drona, kontroler, akumulator i tadowarke w suchym otoczeniu.

10. Wyjmij akumulator przed konserwacjq drona (np. czyszczeniem lub montazem/demontazem
$migiet). Usun brud i kurz z drona i $migiet migkka $ciereczka. Nie czy$¢ drona mokra $ciereczkg ani
$rodkiem z alkoholem. Ciecze moga wniknaé¢ do obudowy, powodujac zwarcie i zniszczenie elektroniki.

11. Przed wymiang lub sprawdzaniem $migiet wytacz akumulator.

» 8.4 Rozwigzywanie problemoéw

1. Dlaczego akumulator nie dziata przed pierwszym lotem?
Przed pierwszym uzyciem akumulator wymaga aktywacji przez tadowanie.

2. Brak dziatania
Sprawdz, czy akumulator i kontroler zostaty aktywowane przez tadowanie. Jesli problem pozostaje,
skontaktuj sie z pomocg Potensic.

3. Problemy z wigczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy akumulator ma energie. Jesli tak, a rozruch nadal nie dziata, skontaktuj sie z pomoca Potensic.



»

»

»

4. Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Aktualizuj oprogramowanie uktadowe wedtug instrukciji. Jesli aktualizacja sie nie powiedzie, uruchom ponownie
wszystkie urzadzenia i sprobuj ponownie. Jesli problem pozostaje, skontaktuj si¢ z pomoca Potensic.

(3]

. Problemy z zamykaniem i wytgczaniem
Skontaktuj sie z pomocg Potensic.

[<2]

. Jak wykry¢ nieostrozng obstuge lub niebezpieczne przechowywanie?
Skontaktuj sie z pomocg Potensic.

8.5 Zagrozenia i ostrzezenia

Po wykryciu zagrozenia po wtaczeniu drona PotensicPro pokaze ostrzezenie. Zwr6¢ uwage na
ponizsze sytuacje.

1. Stan drona nie pozwala na start.
2. Kompas jest zaktécany i wymaga kalibracji.
3. Postepuj zgodnie z poleceniami na ekranie.

8.6 Utylizacja

hi¢

Utylizujac drona i kontroler, przestrzegaj lokalnych przepiséw dotyczacych urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatora

Akumulatory oddawaj do specjalnych pojemnikéw recyklingu dopiero po catkowitym roztadowaniu. NIE
wyrzucaj ich do zwyktych $mieci. Sciéle przestrzegaj lokalnych przepiséw utylizacji i recyklingu
akumulatoréw.

Niezwtocznie zutylizuj akumulator, ktérego nie mozna wtgczy¢ po nadmiernym roztadowaniu.

Jesli nie mozna catkowicie roztadowa¢ akumulatora, zwré¢ sie o pomoc do profesjonalnego zaktadu
utylizacji/recyklingu akumulatoréw.

8.7 Certyfikacja CO
ATOM SE (DSDR04B) spetnia wymagania certyfikacji CO.

Model: DSDR04B
Klasa UAS: Cco
Maksymalna masa startowa (MTOM): 2489

Maksymalna predkos¢ $migiet: 18 700 obr./min

Oswiadczenie MTOM

MTOM ATOM SE (model DSDR04B), obejmujaca inteligentny akumulator, $migta i karte microSD,
wynosi 248 g, zgodnie z wymaganiami CO.

Aby spetni¢ wymagania MTOM danego modelu, uzytkownicy musza:

1. NIE dodawac¢ zadnego tadunku poza elementami wymienionymi w sekcji listy elementéw i
dopuszczonych akcesoridw.

2. NIE uzywa¢ niedopuszczonych czesci zamiennych, np. akumulatoréw lotniczych lub $migiet.
3. NIE modyfikowa¢ drona.

— 36 — Potensic
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Lista elementow i dopuszczonych akcesoriow Ravey0s PL
Dla CO
Element Numer modelu Wymiary Masa
L 119,4x63,8 mm )
Smigta DSDR04B-PPS (érednica x skok) 0,65 g (kazda sztuka)
Inteligentny akumulator DSBT02A 83.7x42.5x34.5 mm Okoto 103 g
Karta microSD* Nie dotyczy 15x11x1.0 mm Okoto 0,3 g

Lista czesci zapasowych i zamiennych
Dla CO

1. Smigta ATOM SE

2. Inteligentny akumulator ATOM SE

Ostrzezenia dotyczace kontrolera
Model: DSRC02A

Po roztaczeniu kontrolera i drona PotensicPro wyswietli komunikat. Dron wykona dziatanie ustawione na wypadek
utraty sygnatu kontrolera. Kontroler wytaczy sie automatycznie po 20 minutach bez obstugi.

» Unikaj zaktécen miedzy kontrolerem a innymi urzadzeniami bezprzewodowymi. Wytacz Wi-Fi w pobliskich
urzadzeniach mobilnych. W razie zakiécen wyladuj jak najszybciej.

« NIE obstuguj drona przy zbyt jasnym lub ciemnym o$wietleniu, gdy monitorujesz lot telefonem. Uzytkownik
odpowiada za wtasciwe ustawienie jasnosci ekranu podczas lotu w bezposrednim storicu.

* Przy nieoczekiwanym dziataniu zwolnij drazki lub nacisnij przycisk pauzy lotu.

Informacja EASA

Przed uzyciem przeczytaj dotaczony dokument informacyjny dotyczacy dronéw.

Dalsze informacje EASA dotyczace identyfikowalnosci znajdziesz pod adresem:

https: //www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Instrukcja oryginalna
Instrukcje udostepnia Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Tre$¢ moze ulec zmianie.
Adres: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN

8.8 Informacje o zgodnosci z przepisami UE

Oswiadczenie zgodnosci UE: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. oéwiadcza, ze ATOM SE spetnia
zasadnicze wymagania i inne stosowne przepisy dyrektywy 2014/53/UE oraz rozporzadzenia (UE) 2019/945.

Deklaracja zgodnoéci UE (DoC) jest dostepna na oficjalnej stronie:

https://www.potensic.com/downloads.html (otwérz Centrum pobierania, wybierz ,ATOM SE” i pobierz deklaracje
zgodnoéci UE z listy plikbw ATOM SE DoC).

Przedstawiciel UE: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany
E-mail: ear@oceantrading.de
Tel./komoérka: 0049-30/25758899



Zmiany lub modyfikacje bez wyraznej zgody podmiotu odpowiedzialnego za zgodno$¢ moga pozbawi¢ uzytkownika prawa do
obstugi urzadzenia.

Urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Dziatanie podlega dwém warunkom:

(1) Urzadzenie nie moze powodowaé szkodliwych zaktécen. (2) Musi przyjmowaé wszelkie odbierane zakiécenia, takze
mogace powodowaé niepozadane dziatanie.

Uwaga: badania wykazaty zgodno$¢ urzadzenia z ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych klasy B wedtug czesci 15 przepisow
FCC. Ograniczenia zapewniajg rozsadng ochrong przed szkodliwymi zakiéceniami w instalacjach mieszkalnych. Urzadzenie
wytwarza, wykorzystuje i moze emitowac energie o czegstotliwosci radiowej. Montaz i uzywanie niezgodne z instrukcja moga
zakidcac tacznoéc¢ radiowa. Nie ma jednak gwaranciji, ze zakiécenia nie wystapia w danej instalacji. Jesli urzadzenie zaktéca
odbiér radiowy lub telewizyjny, co mozna sprawdzi¢ przez jego wytaczenie i wiaczenie, uzytkownik powinien sprébowaé usunaé
zakiécenia jednym lub kilkoma sposobami:

- Zmien kierunek lub miejsce anteny odbiorczej.

- Zwigksz odlegto$¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

- Podtacz urzadzenie do gniazda w innym obwodzie niz odbiornik.

- Zwré¢ sie o pomoc do sprzedawcy lub doswiadczonego technika radiowego/TV.

Urzadzenie spetnia limity FCC dotyczace narazenia na promieniowanie w srodowisku niekontrolowanym. Montuj i uzywaj je z
zachowaniem co najmniej 20 cm migdzy elementem promieniujacym a ciatlem. Nadajnika nie wolno umieszczaé¢ ani uzywacé
wspdlnie z inng anteng lub nadajnikiem.

Os$wiadczenie IC:

Urzadzenie zawiera nadajniki/odbiorniki niewymagajace licencji, zgodne z normami RSS Innovation, Science and Economic
Development Canada dla urzadzen bezlicencyjnych. Dziatanie podlega dwém warunkom:

(1) Urzadzenie nie moze powodowaé zaktécen.

(2) Musi przyjmowac wszelkie zaktécenia, takze mogace powodowaé niepozadane dziatanie.

L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes:

(1) L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L' appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d' en compromettre le
fonctionnement.

Oswiadczenie ISED dotyczace narazenia na fale radiowe:

Urzadzenie oceniono jako spetniajace ogélne wymagania narazenia na fale radiowe. Moze by¢ uzywane w warunkach
ekspozycji mobilnej. Minimalna odlegto$¢ wynosi 20 cm.

ISED Déclaration d'exposition aux radiofréquences:

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales en matiere d'exposition aux RF. L'appareil peut étre utilisé
dans des conditions d'exposition mobiles. La distance de séparation minimale est de 20 cm.

Urzadzenie jest przeznaczone wytacznie do uzywania wewnatrz (5150-5250 MHz).

Le fonctionnement de cet appareil est limité a une utilisation en intérieur uniqguement. (5150-5250MHz)

Dla Kanady: stabilno$¢ wszystkich czestotliwosci transmisji U-NII-1 i U-NII-3 spetnia RSS-Gen, wydanie 5, punkt 6.11.
Producent o$wiadcza, ze transmisje pozostaja w pasmach U-NII-1 i U-NII-3.

Pour le Canada: La stabilité de fréquence de toutes les fréquences de transmission U-NII-1, U-NII-3 répond aux exigences
de la norme CNR-Gen, édition 5, section 6.11, et le fabricant déclare que leurs transmissions restent dans les bandes
U-NII-1, U-NII-3.

Oswiadczenie zgodnosci UE:
Produkt oraz, jedli dotyczy, dotaczone akcesoria majg oznakowanie ,CE” i spetniaja wiasciwe zharmonizowane normy
europejskie wymienione w dyrektywie RED 2014/53/UE, dyrektywie RoHS 2011/65/UE i zmianie (UE) 2015/863.

2012/19/UE (dyrektywa WEEE): produktéw z tym symbolem nie wolno wyrzucaé¢ w UE z niesegregowanymi
odpadami komunalnymi. Dla prawidtowego recyklingu oddaj produkt lokalnemu dostawcy przy zakupie
— réwnowaznego nowego sprzetu lub do wyznaczonego punktu zbiérki. Informacje: www.recyclethis.info

2023/1542/UE (dyrektywa o bateriach): produkt zawiera akumulator, ktérego nie wolno wyrzuca¢ w UE z
niesegregowanymi odpadami komunalnymi. Szczegéty akumulatora sa w dokumentacji produktu. Symbol moze
zawiera¢ litery oznaczajace kadm (Cd), otéw (Pb) lub rte¢ (Hg). Oddaj akumulator dostawcy lub do wyznaczonego
punktu zbiérki, aby zapewni¢ recykling. Informacje: www.recyclethis.info
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Dron Potensic ATOM SE / k178§ Kontroler Potensic / B85 8§ Raveyos pL
Model / 5: DSDR04B Model / 845 DSRC02A

FCC ID: 2AYUO-DSDR04B FCC ID: 2AYUO-DSRCO02A

IC ID: 29543-DSDR04B IC ID: 29543-DSRC02A

CMIIT ID: 25Z449G80670 CMIIT ID: 25Z2449G8P108

Napiecie znamionowe: 7,2 V Napiegcie znamionowe: 3,7 V

Maks. napigcie tadowania: 8,4 V Maks. napiecie tadowania: 4,2 V

Pojemnos$¢ znamionowa: 2500 mAh Pojemnos¢ znamionowa: 3000 mAh

Energia znamionowa: 18 Wh Energia znamionowa: 11,1 Wh

Wejécie: 5V 3 A= Wejécie: 5V 1A=

6;3 [Rl214-113107 6= [R]215-JRA026

Urzadzenie jest zgodne z czg$cia 15 przepiséw FCC. Dziatanie podlega dwém warunkom: (1) urzadzenie nie moze powodowaé szkodliwych
zakiocen; (2) musi przyjmowac wszelkie zakidcenia, takze mogace powodowaé niepozadane dziatanie.

Ocean Trading GmbH Anhalter Str.10, 10963, E
Berlin, Germany 10
_—

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel./komoérka: 0049-30/25758899

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet apparel], ENMAGASIN EN DECHETERIE
G ses accessoires,
OCEAN SUPPORT LTD Amber, Office 119, batione o0

Luminous House 300 South Row, Milton keynes, se recyclent
MK9 2FR

. Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
E-mail: info@topouxun.com Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Importer UE: Potensic SAS
Adres: 7 Place de I'Hotel de Ville, 93600, Aulnay-sous-Bois E-mail: eu@p ic.com

Producent / #l3&7: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. / ;&I {818 E BR8]
Adres / tiit: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN / 3R X B LR A5 #% 7 B
WWW: https://www.potensic.com E-mail: support@potensic.com WYPRODUKOWANO W CHINACH
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NIEBEZPIECZENSTWO! Wylacznie dla osob w wieku 16+. Ostrzezenie! Szybko obracajace si¢ $miglta moga spowodowaé powazne obrazenia!
GEFAHRI!Nur fir Personen ab 16 Jahren geeignet Warnung! Schnell drehende Propeller kénnen schwere Verletzungen verursachen!
PERICOLO!Adatto solo a persone di eta superiore ai 16 anni ATTENZIONE! Le eliche che girano ad alta velocita possono causare gravi lesioni!
onvient uni aux agées de plus de 16 ans ATTENTION! Les hélices tournant a grande vitesse peuvent provoquer des blessures graves!

PELIGRO!Solo apto para mayores de 16 afios iADVERTENCIA!|Las hélices girando a alta velocidad pueden causar lesiones graves!
GEVAAR!Alleen geschikt voor personen van 16 jaar en ouder WAARSCHUWING! Snel ronddraaiende propellers kunnen ernstig letsel veroorzaken!
FARA!Endast lampligt for personer pa 16 ar eller aldre VARNING! Hagfrekventa snurrande propeller kan orsaka allvarliga skador!
{PELIGRO!Adequado apenas para maiores de 16 anos ATENGAO! Hélices girando em alta velocidade podem causar ferimentos graves!

BE! AFBOS 16 SR EATER s BRI T RS R W

BE! AEREMR 16 MRUEATER =5 BRI S O] B AR5 |

BE! CORRBOFRFRL 16 EULTT BE RETEE] TLWATORSFMBE EEALEERIERITURINBNET!
BE! 2B 16MH 012 AE 3 ZR DEH0R IWshs ZREI = HUTH Y E XefE 4 AHch

UWAGA! Przed uzyciem drona i j i je obstugi i iednie wytyczne i y lotu.

ACHTUNG! Bitte lesen Sie vor der Verwendung der Drohne sorgféltig das sowie die

ATTENZIONE! Prima di utilizzare il drone, leggere attentamente il Manuale d'uso e le linee guida sulla sicurezza del volo.
ATTENTION! Veuillez lire attentivement le manuel de I'utiisateur et les consignes de sécurité relatives au vol avant dutiliser le drone.
{PRECAUCION!Lea atentamente el Manual de Usuario y las pautas de seguridad de vuelo antes de usar el dron.
LET OP!Lees de Gebruikershandleiding en de relevante veiligheidsrichtiijnen voor viuchten grondig door voordat u de drone gebruikt.
VARNING! Las anvindarhandboken och relevanta flygsakerhetsriktlinjer noggrant innan du anvénder dronaren.
CUIDADO! Leia atentamente o Manual do Usuario e as diretrizes de seguranca de voo relevantes antes de usar o drone.
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Wsparcie

Kraj/region: kontynentalne Stany Zjednoczone (bez Portoryko, Guam, Saipanu i Wysp Dziewiczych)
Tel: +1 833 549 7772

Godziny obstugi: sob.-pon. 7:00-22:00 (EST/EDT) wt.-pt. 9:00-18:00 (EST/EDT)

Pytania lub sugestie dotyczace dokumentu kieruj do nas: support@potensic.com.

Potensic jest znakiem towarowym Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Prawa autorskie © 2025 Potensic




